
  

 
 

(ร่าง) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต   

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

จังหวัดปทุมธานี 



  

สารบัญ 
 

  หน้า 
หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป 1 

 1. รหัสและชื่อหลักสูตร 1 
 2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา 1 
 3. วิชาเอก 1 
 4. จ านวนหน่วยกิตท่ีเรียนตลอดหลักสูตร 1 
 5. รูปแบบของหลักสูตร 1 
 6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร 2 
 7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรคุณภาพและมาตรฐาน 2 
 8. อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังส าเร็จการศึกษา 2 
 9. ชื่อ ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒิ สาขาวิชา สถาบันการศึกษา และปีที่จบของ

อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 
3 

 10. สถานที่จัดการเรียนการสอน 3 
 11. สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณา 

ในการวางแผนหลักสูตร 
 
3 

 12. ผลกระทบจาก ข้อ 11 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเก่ียวข้องกับ 
พันธกิจของมหาวิทยาลัย 

 
4 

 13. ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอ่ืนที่เปิดสอนในคณะ/สาขาวิชาอ่ืนของ 
มหาวิทยาลัย 

 
5 

หมวดที ่2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 7 
 1. ปรัชญา ความส าคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 7 
 2. แผนพัฒนาปรับปรุง 8 

หมวดที ่3 ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 10 
 1. ระบบการจัดการศึกษา 10 
 2. การด าเนินการหลักสูตร 10 
 3. หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 13 
 4. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (สหกิจศึกษาหรือการฝึกงาน)  

39 
 5. ข้อก าหนดเกี่ยวกับการท าโครงงานหรืองานวิจัย 39 

หมวดที ่4 ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 41 
 1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 41 
 2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 41 
 3. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จาก 

หลักสูตรสู่รายวิชา  (Curriculum Mapping) 
 

47 



                                                                                 ข 
 

สารบัญ (ตอ่) 
 

  หน้า 
หมวดที ่5 หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนักศึกษา 54 

 1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน (ผลการเรียน) 54 
 2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 54 
 3. เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 55 

หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย์ 56 
 1. การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่ 56 
 2. การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ 56 

หมวดที ่7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 57 
 1. การก ากับมาตรฐาน 57 
 2. บัณฑิต 57 
 3. นักศึกษา 58 
 4. อาจารย์ 59 
 5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผู้เรียน 60 
 6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 63 
 7. ตัวบ่งชี้ผลการด าเนินงาน (Key Performance Indicators) 65 

หมวดที่ 8 การประเมินและปรับปรุงการด าเนินการของหลักสูตร 67 
 1. การประเมินประสิทธิผลของการสอน 67 
 2. การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 67 
 3. การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 67 
 4. การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 67 

ภาคผนวก  68 
 ภาคผนวก ก ข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภฏัวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและ
ปริญญาตรี พ.ศ. 2557 

 
 

69 
 ภาคผนวก ข หลักสูตรหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 93 
 ภาคผนวก ค ค าสั่งมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

จังหวัดปทุมธานี  ที่ 120/2559 เรื่อง แต่งตั้งคณะกรรมการ
ปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิชาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

 
 
 

105 
 ภาคผนวก ง รายงานการประชุมคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 

วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ 

 
 

107 
 ภาคผนวก จ รายงานการวิพากษ์หลักสูตร 112 



                                                                                 ค 
 

 สารบัญ (ตอ่)  

 ภาคผนวก ฉ ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรและ
อาจารย์ประจ าหลักสูตร 

 
117 

 ภาคผนวก ช รายงานสรุปคุณลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ตามความต้องการ
ของผู้ ใช้บัณฑิตตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแห่งชาติและ  
ค ว าม ต้ อ งก ารแ ละปั จ จั ย ที่ มี ผ ล ต่ อ ก าร เลื อ ก ศึ ก ษ า             
ต่อในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี 

 
 
 
 
 
 

124 
 ภาคผนวก ซ ตารางเปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมกับ 

หลักสูตรที่ปรับปรุง  
 

129 
 ภาคผนวก ฌ แผนบริหารความเสี่ยง หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
191 

   
   

 



 

 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

 

(ร่าง) 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 
ชื่อสถาบันอุดมศึกษา :   มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
คณะ   :   คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

 
หมวดที่ 1 ข้อมูลทั่วไป 

 
1. รหัสและชื่อหลักสูตร 

รหัสหลักสูตร  :    25511531106429 
ภาษาไทย  :    หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ 
        และหุ่นยนต์ 
ภาษาอังกฤษ :    Bachelor of Engineering Program in Mechatronics and         

     Robotics Engineering 
 
2. ชื่อปริญญาและสาขาวิชา  

ภาษาไทย  ชื่อเต็ม :    วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์) 
 ชื่อย่อ  :    วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์)  

ภาษาอังกฤษ  ชื่อเต็ม :    Bachelor of Engineering (Mechatronics and Robotics  
    Engineering) 

 ชื่อย่อ  :    B.Eng. (Mechatronics and Robotics Engineering) 
 

3. วิชาเอก   ไม่มี 
 

4. จ านวนหน่วยกิตที่เรียนตลอดหลักสูตร 
จ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 145 หน่วยกิต 
 

5. รูปแบบของหลักสูตร 
5.1 รูปแบบ  

เป็นหลักสูตรระดับคุณวุฒิปริญญาตรี หลักสูตร 4 ปี 
 5.2 ประเภทหลักสูตร 
   เป็นหลักสูตรปริญญาตรีทางวิชาการ 

5.3 ภาษาที่ใช้  
ภาษาไทย 
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มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

5.4 การรับเข้าศึกษา  
รับนักศึกษาไทยและนักศึกษาต่างชาติที่สามารถใช้ภาษาไทยไดเ้ป็นอย่างดี  

5.5 ความร่วมมือกับสถาบันอื่น  
เป็นหลักสูตรเฉพาะของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี                        

5.6 การให้ปริญญาแก่ผู้ส าเร็จการศึกษา 
ให้ปริญญาเพียงสาขาวิชาเดียว และไม่ได้รับใบประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุม 
 

6. สถานภาพของหลักสูตรและการพิจารณาอนุมัติ/เห็นชอบหลักสูตร  
  หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560  

เริ่มใช้หลักสูตรนี้ตั้งแต่ภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา 2560 
  สภาวิชาการมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี

เห็นชอบในการน าเสนอหลักสูตรต่อสภามหาวิทยาลัย ในการประชุม ครั้งที่ [ครั้งที่ ]/ [ปี พ.ศ.] 
เมื่อวันที่ [วันที่] เดือน [เดือน] พ.ศ. [ปี พ.ศ.]  
  สภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี อนุมัติหลักสูตร

ในการประชุม ครั้งที่ [ครั้งที]่/ [ปี พ.ศ.] เมื่อวันที่ [วันที่] เดือน [เดือน] พ.ศ. [ปี พ.ศ.]  
 

7. ความพร้อมในการเผยแพร่หลักสูตรที่มีคุณภาพและมาตรฐาน 
ปีการศึกษา 2562 
 

8. อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังส าเร็จการศึกษา 
8.1 วิศวกรออกแบบเครื่องจักรอัตโนมัติ และหุ่นยนต์ 
8.2 วิศวกรบ ารุงรักษาในกระบวนการผลิต และควบคุมแบบอัตโนมัติ 
8.3 วิศวกรขายเครื่องมือวัดอุตสาหกรรม เครื่องจักรกล ระบบอัตโนมัติ และหุ่นยนต์ 
8.4 คร/ูอาจารย์/นักวิจัย ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 
8.5 ประกอบธุรกิจส่วนตัว 
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มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

9. ชื่อ ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒ ิสาขาวิชา สถาบันการศึกษา และปีท่ีจบของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 
ล าดับ ชื่อ-สกุล ต าแหน่งวิชาการ คุณวุฒิ-สาขาวิชา สถาบันการศึกษา ปีท่ีจบ 

1. นายนภัสดล  
สิงหะตา 

อาจารย ์ วศ.ม. (แมคคาทรอนิกส)์ 
 
วศ.บ. (วิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส)์ 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
สุรนารี 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี 

2555 
 

2549 

2. นายวิชวุธ  
บุญญานุกลู 

อาจารย ์ วศ.ม. (แมคคาทรอนิกส)์ 
 
วศ.บ. (วิศวกรรม 
อุตสาหการ) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
สุรนารี 
มหาวิทยาลยัขอนแก่น 

2558 
 

2548 

3. นายเทิดศักดิ์  
อินทโชติ 

ผู้ช่วย 
ศาสตราจารย ์

วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 
 
วศ.ม. (วิศวกรรม 
ระบบควบคมุ)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรม   
ระบบควบคมุ) 

สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2554 
 
 

2547 
 
 

2545 

4. นายกิตติศักดิ์  
วาดสันทัด 

อาจารย ์ วท.ม. (หุ่นยนต์และระบบ
อัตโนมัติ) 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 

มหาวิทยาลยัเทคโนโลย ี
พระจอมเกล้าธนบุร ี
มหาวิทยาลยัเทคโนโลย ี
พระจอมเกล้าธนบุร ี

2548 
 

2540 

5. นายพีรวัฒน์
อาทิตย์ตั้ง 

อาจารย ์ วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 
วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้า 
แขนงวิศวกรรมระบบ 
วัดคุม) 

มหาวิทยาลยัเทคโนโลยี  
มหานคร 
มหาวิทยาลยัเทคโนโลยี  
มหานคร 
 

2553 
 

2549 

 
10.  สถานที่จัดการเรียนการสอน  

ในสถานที่ตั้ง มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  
 

11.  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนาที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตร  
11.1 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ  

สถานการณ์หรือการพัฒนาทางเศรษฐกิจ ที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผน
หลักสูตรขึ้นอยู่กับแผนพัฒนาเศรษฐกิจและสังคมแห่งชาติฉบับที่ 12 (พ.ศ. 2560 – 2564) ที่กล่าวถึง
การเปลี่ยนแปลงทางเทคโนโลยีอย่างก้าวกระโดด รวมถึงความก้าวหน้าอย่างรวดเร็วของเทคโนโลยี
ระบบการผลิตอัตโนมัติ รวมถึงหุ่นยนต์อุตสาหกรรม และการแข่งขันกันในกลุ่มผู้ผลิต สร้างความ
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เปลี่ยนแปลงทั้งด้านเศรษฐกิจ และสังคมทั้งในด้านโอกาส และภัยคุกคาม จึงจ าเป็นต้องเตรียมพร้อม
ให้ทันต่อการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยีดังกล่าวในอนาคต โดยจะต้องมีการบริหารจัดการองค์ความรู้
อย่างเป็นระบบ ทั้งการพัฒนาหรือสร้างองค์ความรู้ รวมถึงการประยุกต์ใช้เทคโนโลยีที่เหมาะสม     
มาผสมผสานร่วมกับจุดแข็ งในสังคมไทยกับ เป้ าหมายยุทธ ศาสตร์ภาคอุตสาหกรรมไทย              
เพ่ือการเตรียมพร้อมสู่อุตสาหกรรม 4.0 

11.2 สถานการณ์หรือการพัฒนาทางสังคมและวัฒนธรรม 
การด าเนินการวางแผนและจัดท าหลักสูตรนี้ได้ค านึงถึงตอบสนองต่อความต้องการของ

ภาคอุตสาหกรรมซึ่งมีความต้องการบุคลากรที่มีความรู้ความสามารถด้านระบบอัตโนมัติ และหุ่นยนต์
อุตสาหกรรม โดยเฉพาะพ้ืนที่ตั้งของมหาวิทยาลัยซึ่งอยู่ใกล้เคียงกับพ้ืนที่ส่งเสริมอุตสาหกรรมนวนคร 
ซ่ึงเป็นเขตนิคมอุตสาหกรรมการผลิต เป็นที่ตั้งของโรงงานจ านวนมาก จึงมีความต้องการก าลังคนที่มี
ความรู้ และทักษะทางการจัดการอุตสาหกรรม มีความเข้าใจในผลกระทบทางสังคมและวัฒนธรรม   
มีคุณธรรม จริยธรรมในอาชีพ ด้วยปัจจัยด้านท าเลที่ตั้งของมหาวิทยาลัยดังกล่าว เอ้ือประโยชน์ให้
มหาวิทยาลัยสามารถแลกเปลี่ยนเรียนรู้วิทยาการต่างๆ  กับภาคเอกชนและจัดส่งนักศึกษาเข้าไป
เรียนรู้การด าเนินงานจริง  และจัดท าเป็นกรณีศึกษาในการจัดการเรียนการสอน ตลอดจนศึกษาดูงาน
จากสภาพจริงและการฝึกงานในสถานประกอบการต่างๆ  ทั้งนี้มหาวิทยาลัยยังสามารถให้บริการ
สังคมด้านการวิจัย  เผยแพร่ความรู้  และการให้ค าปรึกษาต่อชุมชนในท้องที่ จึงเป็นส่วนส าคัญที่
มหาวิทยาลัยได้จัดท าหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
 
12.  ผลกระทบจาก ข้อ 11 ต่อการพัฒนาหลักสูตรและความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย 

12.1 การพัฒนาหลักสูตร 
จากผลกระทบของสถานการณ์ภายนอก การพัฒนาหลักสูตรจึงจ าเป็นต้องพัฒนาในเชิงรุก

เพ่ือให้มีศักยภาพและสามารถปรับเปลี่ยนได้ตามวิวัฒนาการของเทคโนโลยีและองค์ความรู้ใหม่ๆ ทาง
อุตสาหกรรม เพ่ือรองรับการแข่งขันทางธุรกิจภายในประเทศและต่างประเทศ โดยการผลิตบุคลากร
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ จ าเป็นต้องมีความพร้อมที่จะปฏิบัติงานได้ทันที และมี
ศักยภาพสูงในการพัฒนาตนเองให้เข้ากับลักษณะงานทั้งด้านวิชาการและวิชาชีพ รวมถึงความเข้าใจ
ในผลกระทบของงาน และต่อสังคม โดยต้องปฏิบัติตนอย่างมืออาชีพ มีคุณธรรม จริยธรรม ซึ่งเป็นไป
ตามนโยบายและวิสัยทัศน์ของมหาวิทยาลัย ด้านมุ่งสู่ความเป็นเลิศทางวิชาการ และการผลิตบัณฑิต 
ที่ดีและเก่งเพ่ือตอบสนองความต้องการของท้องถิ่นและสังคม 

12.2 ความเกี่ยวข้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย 
เพ่ื อสนั บ สนุ น ให้ มห าวิท ยาลั ย ราชภั ฏ ว ไลยอลงกรณ์  ในพ ระบรมราชูป ถั มภ์                

เป็นสถาบันอุดมศึกษาชั้นน าเพ่ือพัฒนาท้องถิ่นในอุษาคเนย์  สถานการณ์ภายนอกหรือการพัฒนา         
ที่จ าเป็นต้องน ามาพิจารณาในการวางแผนหลักสูตรจึงสอดคล้องกับพันธกิจของมหาวิทยาลัย       
และภาระหน้าที่ของของมหาวิทยาลัย  ดังนี้ 

12.2.1 แสวงหาความจริงเพ่ือสู่ความเป็นเลิศทางวิชาการบนพ้ืนฐานของภูมิปัญญาท้องถิ่น 
ภูมิปัญญาไทย และภูมิปัญญาสากล 
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12.2.2 ผลิตบัณฑิตที่มีความรู้คู่คุณธรรมส านึกในความเป็นไทยมีความรักและผูกพันต่อ
ท้องถิ่นอีกท้ังส่งเสริมการเรียนรู้ตลอดชีวิตในชุมชน เพ่ือช่วยให้คนในท้องถิ่นรู้เท่าทันการเปลี่ยนแปลง 
การผลิตบัณฑิตดังกล่าวจะต้องให้มีจ านวนและคุณภาพสอดคล้องกับแผนการผลิตบัณฑิตของประเทศ 

12.2.3 เรียนรู้และเสริมสร้างความเข้มแข็งของผู้น าชุมชน ผู้น าศาสนา และนักการเมือง
ท้องถิ่นให้มีจิตส านึกประชาธิปไตย คุณธรรม จริยธรรม และความสามารถในการบริหารงานพัฒนา
ชุมชนและท้องถิ่นเพ่ือประโยชน์ของส่วนรวม 

12.2.4 ประสานความร่วมมือและช่วยเหลือเกื้อกูลกันระหว่างมหาวิทยาลัย ชุมชน องค์กร
ปกครองส่วนท้องถิ่นและองค์กรอ่ืนทั้งในและต่างประเทศ เพ่ือการพัฒนาท้องถิ่นโดยที่มหาวิทยาลัย
ตั้งอยู่ใกล้เขตพ้ืนที่ส่งเสริมอุตสาหกรรมนวนคร ซึ่งมีเขตพ้ืนที่ติดถนนพหลโยธิน ซึ่งเป็นประตูด่าน
ส าคัญในการส่งสินค้าไปจ าหน่ายในภูมิภาคต่างๆ ไม่ว่าจะเป็นภาคกลาง ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ 
ภาคเหนือ และประเทศเพ่ือนบ้าน ส่งผลให้ผู้ประกอบการเกี่ยวกับอุตสาหกรรมประเภทต่างๆ        
ให้ความสนใจในการลงทุนในบริเวณใกล้เขตพ้ืนที่ของมหาวิทยาลัย  ท าให้เกิดการสร้างอาชีพ       
ให้กับคนในชุมชนและส่งผลต่อความต้องการแรงงานที่มีความรู้ความสามารถด้านวิศวกรรม         
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์มากขึ้น ดังนั้นที่ตั้งของมหาวิทยาลัยจึงมีความเหมาะสมที่จะเปิด
หลักสูตรวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์เป็นอย่างยิ่ง เพ่ือตอบสนองความต้องการแรงงานของ
ชุมชน นอกจากนี้ยังก่อให้เกิดการแลกเปลี่ยนเทคโนโลยีทางด้านเมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์        
ในแวดวงการศึกษา กับเครือข่ายหรือองค์กรเอกชนต่างๆ ในชุมชนรอบมหาวิทยาลัย ท าให้เกิด
ความก้าวหน้าด้านเทคโนโลยีด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ทั้งในด้านการศึกษาวิจัย  และ
ในด้านการประยุกต์ใช้งานจริง ด้วยปัจจัยดังกล่าวส่งเสริมให้หลักสูตรมีความเข้มแข็งเพ่ือสนับสนุน
การผลิตบัณฑิตที่มีความรู้ มีทักษะในการปฏิบัติงานจริง ควบคู่กับคุณธรรม จริยธรรม และ
ความสามารถในการประกอบวิชาชีพเพ่ือพัฒนาชุมชนและท้องถิ่นที่ตนอยู่ 
 
13. ความสัมพันธ์กับหลักสูตรอื่นที่เปิดสอนในคณะ/สาขาวิชาอื่นของมหาวิทยาลัย  

13.1 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรนี้ที่เปิดสอนโดยคณะ/สาขาวิชา/หลักสูตรอ่ืน  
 หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
 หมวดวิชาเฉพาะ 
 หมวดวิชาเลือกเสรี 

13.2 กลุ่มวิชา/รายวิชาในหลักสูตรที่เปิดสอนให้สาขาวิชา/หลักสูตรอ่ืนมาเรียน  
รายวิชาที่เปิดสอนในหลักสูตรนี้นักศึกษาสาขาวิชาอ่ืนภายในคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม

สามารถเลือกเรียนได้ในบางรายวิชาทั้งนี้ตามความสนใจของแต่ละคน นอกจากนี้นักศึกษาต่างคณะ           
ก็สามารถเลือกเรียนเป็นวิชาเลือกเสรีได้ 
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13.3 การบริหารจัดการ  
คณะและอาจารย ์ผู ้ร ับผ ิดชอบหลักส ูตรวางแผนการด าเน ินงานร่วมกัน ในการ

ประสานงานและการให้ความร่วมมือกับสาขาวิชาอ่ืนที่จัดรายวิชาซึ่งนักศึกษาในหลักสูตรนี้ต้องไป
เรียนในด้านเนื้อหาสาระ  การจัดตารางเรียนและตารางสอบ  การก าหนดกลยุทธ์ในการสอน  การวัด
ประเมินผล  ทั้งนี้เพ่ือให้นักศึกษาได้บรรลุผลการเรียนรู้ตามหลักสูตรนี้  ส่วนนักศึกษาที่มาเลือกเรียน 
เป็นวิชาเลือกเสรีนั้น ก็ต้องมีการประสานกับคณะต้นสังกัดเพ่ือให้ทราบถึงผลการเรียนรู้ของนักศึกษา
ว่าสอดคล้องกับหลักสูตรที่นักศึกษาเหล่านั้นเรียนหรือไม่ 
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หมวดที่ 2 ข้อมูลเฉพาะของหลักสูตร 
 
1. ปรัชญา ความส าคัญ และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

1.1 ปรัชญา 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ มุ่งเน้นที่

จะผลิตบัณฑิตให้เป็นผู้ที่มีความรู้ความสามารถ และมีทักษะ ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และ
หุ่นยนต์ ให้บัณฑิตสามารถน าความรู้ไปประยุกต์ใช้ในการแก้ปัญหา และพัฒนางานอุตสาหกรรมได้
อย่างมีประสิทธิภาพเพ่ือเพ่ิมโอกาสการแข่งขันกับต่างประเทศ อันส่งผลต่อความเจริญก้าวหน้า
ทางด้านเศรษฐกิจของประเทศไทยโดยรวม 

1.2  ความส าคัญ   
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ ถือเป็นองค์ความรู้ส าคัญทางด้านวิศวกรรมสาขาต่างๆ 

ที่จะน าไปประยุกต์ใช้ในการออกแบบระบบการท างานของกระบวนการผลิต และการสร้างผลิตภัณฑ์
ทางด้านระบบเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี  เล็งเห็นความส าคัญในการมีส่วนร่วมการผลิตวิศวกรสาขาวิชาวิศวกรรม            
เมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ เพราะในกระบวนการผลิตทางอุตสาหกรรมต้องใช้เทคโนโลยีด้านระบบ
ควบคุมอัตโนมัติในการควบคุมรวมทั้งการควบคุมท างานหุ่นยนต์ แต่ยังขาดวิศวกรที่มีความช านาญ 
ทักษะ วิชาชีพเฉพาะด้าน เป็นสาเหตุท าให้ต้องผลิตวิศวกรเมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ให้ทันกับการ
เปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี ทั้ งนี้ เพ่ือตอบสนองความต้องการในภาคอุตสาหกรรม เพ่ือการ
เตรียมพร้อมสู่อุตสาหกรรม 4.0 และส าคัญต่อการพัฒนาประเทศในอนาคต 

1.3  วัตถุประสงค์  
1.3.1 เพ่ือผลิตบัณฑิตท่ีมีความรู้ ความสามารถในการออกแบบ สร้าง และควบคุมเครื่องจักร 

อุปกรณ์ และกระบวนการผลิตที่ทันสมัย 
1.3.2 เพ่ือให้นักศึกษามีความรู้ พ้ืนฐานและทักษะในด้าน วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์        

และหุ่นยนต์ เพียงพอที่จะศึกษาค้นคว้าวิจัยและพัฒนาในระดับที่สูงขึ้นไป 
1.3.3 ปลูกฝังให้นักศึกษามีคุณธรรม จริยธรรม มีความรับผิดชอบต่อสังคม และมีจิตส านึก  

ในการใฝ่เรียนรู้ สามารถเรียนรู้ได้ด้วยตนเองอย่างต่อเนื่อง 
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2. แผนพัฒนาปรับปรุง 
 
แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี้ 

1. พัฒนาหลักสูตรวิศวกรรม
ศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ให้มี
มาตรฐานไม่ต่ ากว่ามาตรฐาน
คุ ณ วุ ฒิ ส า ข า ที่ ก ร ะ ท ร ว ง 
ศึ ก ษ า ธิ ก า ร ก า ห น ด  แ ล ะ
สอดคล้องกับความต้องการของ
ภาคธุรกิจอุตสาหกรรม 
 

1. ติดตามความเปลี่ยนแปลงและ
ความต้องการก าลั งคนในภาค
ธุรกิจ และอุตสาหกรรมเพ่ือเป็น
ข้อมูลในการพัฒนาหลักสูตร 
2. ส ารวจความต้องการความรู้
ทั ก ษ ะ ข อ งนั ก ศึ ก ษ า ร ะ ดั บ 
ปริญ ญ าตรีวิ ศวกรรมศาสตร์  
สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่ นยนต์ที่ ผู้ ประกอบการ
ต้องการเพื่อน ามาพัฒนาหลักสูตร 
3. เชิญ ผู้ เชี่ ยวชาญ ทั้ งภาครัฐ  
และเอกชน และผู้ใช้บัณฑิตมา   
มีส่วนร่วมในการพัฒนาหลักสูตร 
4. ประสานความร่วมมือระหว่าง
รั ฐ กั บ ผู้ ป ร ะ ก อ บ ก า ร ภ า ค 
อุ ต ส าห กรรม ใน ก ารจั ด ก าร
กิจกรรมการเรียนการสอนใน การ
ป ฏิ บั ติ ง า น ส ห กิ จ ศึ ก ษ า /         
ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 
5. ติดตามประเมินหลักสูตรอย่าง
สม่ าเสมอ 

1. รายงานผลการด าเนินงาน 
2. รายงานผลการฝึกงานใน
ร า ย วิ ช า ส ห กิ จ ศึ ก ษ า /       
ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 
3. เอกสารการประสานงาน
กับภาคธุรกิจ 
4. ผู้ใช้บัณฑิตมีความพึงพอใจ
ในทักษะความรู้ความ            
ใน ก า ร ท า ง าน โด ย เฉ ลี่ ย  
ระดับ 3.5 จากระดับ 5 

2. พั ฒ น าบุ ค ล าก ร เพ่ื อ เพ่ิ ม
ประสิทธิภาพและประสิทธิผล 
ในการให้ความรู้แก่นักศึกษา 
 

1. อาจารย์ใหม่ต้องผ่านการอบรม
หลักสูตรเบื้องต้นเกี่ยวกับเทคนิค
การสอนการวัดและประเมินผล 
2. อาจารย์ทุกคนต้องเข้าอบรม          
เกี่ยวกับหลักสูตรการสอนรูปแบบ
ต่างๆ และการวัดผลประเมินผล 
ทั้งนี้เพ่ือให้มีความรู้ความสามารถ
ในการประเมินผลตามกรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิที่ผู้สอนจะต้อง
สามารถวัดและประเมินผลได้ 

1. หลั กฐาน  หรือ เอกสาร
แสดงผลการด าเนินการ 
2. รายงานผลการประเมิน 
ก า ร เรี ย น ก า ร ส อ น ข อ ง
อาจารย์ 

 

 
 

สามารถ 
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แผนการพัฒนา/เปลี่ยนแปลง กลยุทธ์ หลักฐาน/ตัวบ่งชี้ 
3. พัฒ นาบุ คลากรด้ านองค์ 
ค วาม รู้ ต่ า งๆ  ให้ ก้ าวทั น ต่ อ             
วิวัฒ นาการและองค์ความรู้
ใหม่ๆ  ทางด้ านวิชาการและ
สร้างเสริมประสบการณ์การ        
น าความรู้ทางด้านวิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ไป
ใช้ในการปฏิบัติงานจริง 

1. สนั บ สนุ น บุ คล ากรในการ
พัฒ นาองค์ ความรู้ ให้ ก้ าวทั น
วิวัฒนาการใหม่ 
2. สนับสนุนบุคลากรด้านการ
เรียนการสอนและท างานบริการ
วิชาการแก่องค์กรภายนอก 
3. ก าหนดให้นั กศึกษาท างาน
วิจัย/งานวิชาการที่สามารถน าผล
ที่ได้มาใช้ในการด าเนินงานได้จริง
และเสริมสร้างประสบการณ์การ
น าความรู้ไปใช้การปฏิบัติงานจริง 

1. หลักฐานการส่งบุคลากร
เข้ารับการฝึกสัมมนา 
2. งานบริการวิ ช าการต่ อ
อาจารย์ในหลักสูตร 
3. งานวิจัยและงานวิชาการที่
นักศึกษาจัดท าขึ้นเพ่ือพัฒนา
ความรู้ และประสบการณ์
ท างานจริง 
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หมวดที่ 3 ระบบการจัดการศึกษา การด าเนินการ และโครงสร้างของหลักสูตร 
 
1.  ระบบการจัดการศึกษา 

1.1  ระบบ  
ระบบทวิภาค โดยหนึ่งปีการศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ แต่ละภาคการศึกษา

ไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ กรณีที่มีการจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัย     
ราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับ
อนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก)  

1.2  การจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน  
ไมมี่ 

1.3  การเทียบเคียงหน่วยกิตในระบบทวิภาค  
ไม่มี 
 

2.  การด าเนินการหลักสูตร 
2.1  วัน-เวลาในการด าเนินการเรียนการสอน  

ในเวลาราชการ เริ่มเปิดการเรียนการสอนในภาคการศึกษาท่ี 1 ปีการศึกษา  2560 
ภาคการศึกษาท่ี 1 เดือน สิงหาคม – ธันวาคม 
ภาคการศึกษาท่ี 2 เดือน มกราคม – พฤษภาคม 

2.2  คุณสมบัติของผู้เข้าศึกษา  
2.2.1 ส าเร็จการศึกษาไม่ต่ ากว่ามัธยมศึกษาตอนปลาย (ม.6) หรือส าเร็จการศึกษาระดับ

ประกาศนียบัตรวิชาชีพ (ปวช.) ทุกแผนการเรียน หรือเทียบเท่า  
2.2.2 เป็นผู้ส าเร็จการศึกษาระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง (ปวส.) ทุกสาขาวิชา      

หรือเทียบเท่า 
2.2.3 ทั้งนี้ต้องเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 
2.3  ปัญหาของนักศึกษาแรกเข้า  

เนื่องจากรูปแบบการจัดการเรียนการสอนในระดับอุดมศึกษากับการจัดการเรียนการสอนใน
ระดับมัธยมศึกษาหรือระดับประกาศนียบัตรวิชาชีพมีความแตกต่างกัน นักศึกษาแรกเข้าต้อง
รับผิดชอบตนเองทั้งในเรื่อง กฎ ระเบียบ วินัย รวมทั้งสภาพแวดล้อมการใช้ชีวิตในระบบการเรียน    
ที่แตกต่างจากเดิม มีกิจกรรมทั้งในชั้นเรียนและกิจกรรมเสริมนอกชั้นเรียนที่นักศึกษาจะต้องเข้าร่วม 
ดังนั้นนักศึกษาจึงต้องจัดสรรเวลาอย่างเหมาะสม ซึ่งสิ่งเหล่านี้อาจส่งผลต่อการปรับตัวของนักศึกษา
แรกเข้าในการเรียนหลักสูตรระดับอุดมศึกษาจนก่อให้เกิดปัญหาตามมาได้ 
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2.4  กลยุทธ์ในการด าเนินการเพื่อแก้ไขปัญหา / ข้อจ ากัดของนักศึกษาในข้อ 2.3 
2.4.1 จัดปฐมนิ เทศนักศึกษาใหม่แนะน าการวางเป้าหมายชีวิต เทคนิคการเรียนใน

มหาวิทยาลัยและการแบ่งเวลาเรียนและกิจกรรมที่ต้องเข้าร่วม 
2.4.2 มอบหมายหน้าที่อาจารย์ที่ปรึกษาให้แก่อาจารย์ประจ าหลักสูตร ท าหน้าที่สอดส่อง

ดูแล ตักเตือน ให้ค าปรึกษา แนะแนวการใช้ชีวิตในมหาวิทยาลัย 
2.4.3 มีนักวิชาการด้านการศึกษาท าหน้าที่แนะแนวการเรียน เช่น การจองวิชาเรียน        

การลงทะเบียนเรียนในแต่ละภาคการศึกษา การเพ่ิมถอนวิชาเรียน การตรวจสอบผลการเรียน การใช้
งานระบบสารสนเทศนักศึกษา เป็นต้น 

2.5  แผนการรับนักศึกษาและผู้ส าเร็จการศึกษา  
 

จ านวนนักศึกษา 
จ านวนนักศึกษาแต่ละปีการศึกษา 

2560 2561 2562 2563 2564 
ชั้นปีที่ 1 30 30 30 30 30 
ชั้นปีที่ 2 - 30 30 30 30 
ชั้นปีที่ 3 - - 30 30 30 
ชั้นปีที่ 4 - - - 30 30 

รวม 30 60 90 120 120 
คาดว่าจะส าเร็จการศึกษา - - - 30 30 
 
2.6  งบประมาณตามแผน 

2.6.1 งบประมาณรายรับ (หน่วย บาท) 
 

รายละเอียดรายรับ 
ปีงบประมาณ 

2560 2561 2562 2563 2564 

1. ค่าลงทะเบียน 1,245,000 2,455,000 3,645,000 4,845,000 4,845,000 

2. เงินอุดหนุนจากรัฐบาล 
   2.1 งบบุคลากร 
   2.2 งบด าเนินการ 
   2.3 งบลงทุน 
        2.3.1 ค่าที่ดินและ  
                สิ่งก่อสร้าง 
        2.3.2 ค่าครุภัณฑ์ 

 
1,524,000 

20,000 
 

460,000 
 

100,000 

 
1,600,200 

20,000 
 

460,000 
 

100,000 

 
1,680,210 

20,000 
 

460,000 
 

100,000 

 
1,764,221 

20,000 
 

460,000 
 

100,000 

 
1,852,432 

20,000 
 

460,000 
 

100,000 

รวมรายรับ 3,349,000 4,635,200 5,905,210 7,189,221 7,277,432 
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2.6.2 งบประมาณรายจ่าย (หน่วย บาท) 
 
 

หมวดเงิน 
ปีงบประมาณ 

2560 2561 2562 2563 2564 
1. งบบุคลากร 1,524,000 1,600,200 1,680,210 1,764,221 1,862,432 
2. งบด าเนินการ 
    2.1 ค่าตอบแทน 
    2.2 ค่าใช้สอย 
    2.3 ค่าวัสด ุ
    2.4 ค่าสาธารณูปโภค 

 
8,000 
15,000 
20,000 
72,000 

 
8,000 
15,000 
20,000 
72,000 

 
8,000 
15,000 
20,000 
72,000 

 
8,000 
15,000 
20,000 
72,000 

 
8,000 
15,000 
20,000 
72,000 

3. งบลงทุน 
    2.1 ค่าที่ดินและสิ่งก่อสร้าง 
    2.2 ค่าครุภัณฑ์ 

 
460,000 

1,000,000 

 
460,000 

1,000,000 

 
460,000 

1,000,000 

 
460,000 

1,000,000 

 
460,000 

1,000,000 
4. เงินอุดหนุน 
   4.1 การท าวิจัย 
   4.2 การบริการวิชาการ 

 
100,000 
25,000 

 
100,000 
25,000 

 
100,000 
25,000 

 
100,000 
25,000 

 
100,000 
25,000 

รวมรายจ่าย 3,224,000 3,300,200 3,380,210 3,464,221 3,562,432 
 
ประมาณการค่าใช้จ่ายต่อหัวในการผลิตบัณฑิต 40,312.05 บาท/คน/ปี 

 
2.7  ระบบการศึกษา  

ระบบการศึกษาเป็นแบบชั้นเรียน และเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ 
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี   
พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก)  

2.8. การเทียบโอนหน่วยกิต รายวิชาและการลงทะเบียนเรียนข้ามมหาวิทยาลัย 
การเทียบโอน ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัย  ราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 
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3.  หลักสูตรและอาจารย์ผู้สอน 
3.1  หลักสูตร  

3.1.1 จ านวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 145 หน่วยกิต 
3.1.2 โครงสร้างหลักสูตร แบ่งเป็นหมวดวิชา ดังนี้   

1) หมวดวิชาศึกษาทั่วไป จ านวนไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
2) หมวดวิชาเฉพาะ จ านวนไม่น้อยกว่า 109 หน่วยกิต 

 2.1) กลุ่มวิชาเฉพาะพ้ืนฐาน 44 หน่วยกิต 
      2.1.1) กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 13 หน่วยกิต 
      2.1.2) กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์ 21 หน่วยกิต 
      2.1.3) กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 10 หน่วยกิต 
2.2) กลุ่มวิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ และ   65 หน่วยกิต 

      2.2.1) กลุ่มวิชาบังคับทางวิศวกรรม 48 หน่วยกิต 
      2.2.2) กลุ่มวิชาเลือกทางวิศวกรรม 10 หน่วยกิต 
     2.2.3) กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ/สหกิจศึกษา 7 หน่วยกิต 

3) หมวดวิชาเลือกเสรี จ านวนไม่น้อยกว่า 6 หน่วยกิต 
3.1.3 รายวิชาในหมวดต่าง ๆ     

1) หมวดวิชาศึกษาทั่วไป  จ านวนไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
ใช้หลักสูตรหมวดวิชาศึกษาทั่วไปของมหาวิทยาลัย (ภาคผนวก ข)  

2) หมวดวิชาเฉพาะ จ านวนไม่น้อยกว่า 109 หน่วยกิต 
2.1) กลุ่มวิชาเฉพาะพื้นฐาน จ านวนไม่น้อยกว่า 44 หน่วยกิต 

2.1.1) กลุ่มวิชาพื้นฐานทางเทคโนโลยีอุตสาหกรรม   
             บังคับเรียนไม่น้อยกว่า        13 หน่วยกิต 

 

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TEC101 ปฏิบัติงานเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 1(0-3-2) 
 Industrial Technology Workshop  
TEC102 เขียนแบบอุตสาหกรรม 3(2-2-5) 
 Industrial Drawing  
TEC103 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงานอุตสาหกรรม 3(2-2-5) 
 Computers Program for Industrial Works   
TEC204 วัสดุอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
 Industrial Materials  
TEC305 ภาษาอังกฤษในงานอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
 English for Industrial Works  

 
 

หุ่นยนต์ 
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2.1.2) กลุ่มวิชาพื้นฐานทางคณิตศาสตร์และวิทยาศาสตร์   
           บังคับเรียนไม่น้อยกว่า 21 หน่วยกิต 
 

  

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

SCH102 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
 General Chemistry  
SCH103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-2) 
 Laboratory in General Chemistry   
SPY104 ฟิสิกส์ 1 3(3-0-6) 
 Physics 1  
SPY105 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 1(0-3-2) 
 Physics Laboratory 1  
SPY106 ฟิสิกส์ 2 3(3-0-6) 
 Physics 2  
SPY107 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2 1(0-3-2) 
 Physics Laboratory 2  
TAT101  คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics 1  
TAT102 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
 Engineering Mathematics 2  
TAT203 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 3(3-0-6) 
 Engineering Mathematics 3  

2.1.3) กลุ่มวิชาพื้นฐานทางวิศวกรรม    
           บังคับเรียนไม่น้อยกว่า 10 หน่วยกิต 
 

  

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TEG203 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 
 Engineering Mechanics  
TEG204  ไฟฟ้าพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 
 Fundamentals of Electric  
TEG205 ปฏิบัติไฟฟ้าพ้ืนฐาน 1(0-3-2) 
 Fundamentals of Electric Practice  
TEG306 เทอร์โมไดนามิกส์ 3(3-0-6) 
 Thermodynamics  
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2.2) กลุ่มวิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์               
       และหุ่นยนต์ จ านวนไม่น้อยกว่า 

 
65 

 
หน่วยกิต 

2.2.1) กลุ่มวิชาบังคับทางวิศวกรรม   
            บังคับเรียนไม่น้อยกว่า        48 หน่วยกิต 

 
  

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น 3(2-2-5) 
  Introduction to Robotics  
TRE201 ทฤษฎีวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 
  Electronic Devices and Circuits Theory  
TRE202 ปฏิบัติการวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 1(0-3-2) 
  Electronic Devices and Circuits Laboratory  
TRE203 การออกแบบดิจิตอลลอจิก 3(3-0-6) 
  Digital Logic Design         
TRE204 ปฏิบัติการดิจิตอลลอจิก 1(0-3-2) 
  Digital Logic Laboratory  
TRE205 เครื่องมือวัด และการวัดทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 

  
Electrical and Electronics Instruments and 
Measurements 

 

TRE206 จลนคณิตศาสตร์และพลศาสตร์ของหุ่นยนต์ 3(3-0-6) 
  Kinematics and Dynamics of Robotics  
TRE301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
  Automatic Control Systems  
TRE302 ปฏิบัติการระบบควบคุมอัตโนมัติ 1(0-3-2) 
  Automatic Control System Laboratory  
TRE303 ไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 3(3-0-6) 
  Microprocessors and Interfacing  
TRE304 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 1(0-3-2) 
  Microprocessors and Interfacing Laboratory    
TRE305 ระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ 3(2-2-5) 
  Pneumatics and Hydraulics Systems  
TRE306 เซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์ 3(3-0-6) 
  Sensors and Actuators  
TRE307 โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 3(3-0-6) 
  Programmable Logic Controllers  
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รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TRE308 ปฏิบัติการโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 1(0-3-2) 
  Programmable Logic Controllers Laboratory  
TRE309 หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและเครื่องจักรอัตโนมัติ 3(2-2-5) 
  Industrial Robotics and Automatic Machinery  
TRE310 การจัดการและอนุรักษ์พลังงาน 3(3-0-6) 
  Energy Management and Conservation  
TRE311 วิศวกรรมความปลอดภัยในงานระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
  Safety Engineering in Automatic Control Systems   
TRE312 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 1 1(0-3-2) 
  Mechatronics and Robotics Engineering Project 1  
TRE405 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 2 3(0-6-3) 
  Mechatronics and Robotics Engineering Project 2  

2.2.2) กลุ่มวิชาเลือกทางวิศวกรรม   
            เลือกเรียนไม่น้อยกว่า        10 หน่วยกิต 

 
  

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TRE313 เทคโนโลยีเครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Machines Technology  
TRE314 อิเล็กทรอนิกส์ก าลังและการขับเคลื่อนด้วยไฟฟ้า                      3(2-2-5) 
  Power Electronics and Electric Drives  
TRE315 การประมวลผลภาพและแมชชีนวิชั่น 3(2-2-5) 
  Image Processing and Machine Vision  
TRE316 การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ     3(2-2-5) 
  Automatic Control Systems Design  
TRE317 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ       3(3-0-6) 
  Autonomous Mobile Robots  
TRE318 อินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์  3(2-2-5) 
  Internet in Mechatronics  
TRE319 การเขียนแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ด้วย

คอมพิวเตอร์ 
3(2-2-5) 

  
Mechatronics and Robotics Engineering Drawing by 
Computer  
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รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TRE320 การวิเคราะห์การสั่นสะเทือน 3(3-0-6) 
  Vibration Analysis  
TRE321 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในงานวิศวกรรม 3(2-2-5) 
  Numerical Method in Engineering  
TRE322 การวิเคราะห์และประมวลผลสัญญาณดิจิตอล           3(3-0-6) 
  Digital Signal Processing and Analysis  
TRE323 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์ 3(2-2-5) 
  Computer Numerical Control  
TRE324 ปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์       3(2-2-5) 

  
Special Problems in Mechatronics and Robotics 
Engineering 

 

TRE401 ระบบควบคุมสมัยใหม่                             3(3-0-6) 
  Modern Control Systems  
TRE402 การเรียนรู้เครื่องจักรและระบบอัจฉริยะ 3(2-2-5) 
  Machine Learning and Intelligent Systems  
TRE403 การสร้างต้นแบบอย่างรวดเร็วส าหรับวิศวกร 3(2-2-5) 
  Rapid Prototyping for Engineers  
TRE404 สัมมนาทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 1(0-3-2) 
  Seminar in Mechatronics and Robotics Engineering   

2.2.3) กลุ่มวิชาปฏิบัติการและฝึกประสบการณ์วิชาชีพ  
            ให้เลือกเรียนกลุ่มวิชาใดวิชาหนึ่งจ านวนไม่น้อยกว่า        7 หน่วยกิต 

 2.2.3.1) กลุ่มวิชาสหกิจศึกษา   
 

  

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TRE406 การเตรียมสหกิจศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และ
หุ่นยนต์ 

1(45) 

  
Preparation for Cooperative Education in 
Mechatronics and Robotics Engineering 

  

TRE407 สหกิจศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 6(640) 

 

Cooperative Education in Mechatronics and Robotics 
Engineering 
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 2.2.3.2) กลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ   
 

  

รหัส ชื่อวิชา น(ท-ป-ศ) 
   

TRE408 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขาวิชาวิศวกรรม       
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 

2(90) 

  Preparation for Professional Experience in 
Mechatronics and Robotics Engineering 

 

TRE409 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ 

5(450) 

  Field Experience in Mechatronics and Robotics 
Engineering 

 

3) หมวดวิชาเลือกเสรี จ านวนไม่น้อยกว่า          6     หน่วยกิต 
ให้ เลือกเรียนรายวิชาใด ๆ ในหลักสูตรของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ 

ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี โดยไม่ซ้ ากับรายวิชาที่เคยเรียนมาแล้วและต้องไม่เป็นรายวิชาที่
ก าหนดให้เรียนโดยไม่นับหน่วยกิตรวมในเกณฑ์การส าเร็จหลักสูตรของสาขาวิชานี้ 

 
*** ข้อก าหนดเฉพาะ ในกรณีที่ศึกษาหลักสูตรระดับปริญญาตรีมาไม่น้อยกว่า 3 ปี และจ าเป็นต้องยุติ
การศึกษา สามารถยื่นขอส าเร็จการศึกษาในระดับอนุปริญญาได้ โดยต้องศึกษารายวิชาไม่น้อยกว่า 90 หน่วยกิต 
ประกอบไปด้วยหมวดวิชาต่างๆ ดังนี้ 

1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ไม่น้อยกว่า    30 หน่วยกิต 
2. หมวดวิชาเฉพาะไม่น้อยกว่า     45 หน่วยกิต 
3. หมวดวิชาเลือกเสรี ไม่น้อยกว่า      3  หน่วยกิต *** 
 
หมายเหตุ ความหมายของเลขรหัสรายวิชา 

รหัสรายวิชาประกอบด้วยอักษรภาษาอังกฤษ 3 ตัว ตัวเลข 3 ตัว 
อักษรภาษาอังกฤษตัวแรกบ่งบอกถึงคณะ 
อักษรภาษาอังกฤษตัวที่ 2 และ 3 บ่งบอกถึงสาขาวิชา 
ตัวเลขตัวแรกบ่งบอกถึงระดับความยากง่าย 

 ตัวเลขตัวที่ 2 และ 3 บ่งบอกถึงล าดับก่อนหลังของวิชา 
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ความหมายของหมวดวิชาและหมู่วิชาในหลักสูตร 
 

SCH หมู่วิชาเคมี 
SPY หมู่วิชาฟิสิกส์ 
TAT หมู่วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมอัตโนมัติ 
TEC หมู่วิชาพ้ืนฐานเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 
TEG หมู่วิชาพ้ืนฐานทางวิศวกรรม 
TRE หมู่วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
VGE หมวดวิชาศึกษาท่ัวไป 
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3.1.4 การจัดแผนการศึกษา 
 

ชั้นปีที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป VGE101 
VGE105 

ตามรอยพระยุคลบาท 
ภาษา การสื่อสารและเทคโนโลยีสารสนเทศ 

3(2-2-5) 
4(2-4-6) 

หมวดวิชาเฉพาะ TEC101 ปฏิบัติงานเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 1(0-3-2) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง TEC103 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงานอุตสาหกรรม 3(2-2-5) 
เทคโนโลยี
อุตสาหกรรม) 

   

หมวดวิชาเฉพาะ SPY104 ฟิสิกส์ 1 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง SPY105 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 1(0-3-2) 
คณิตศาสตร์และ TAT101  คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
วิทยาศาสตร์)    
หมวดวิชาเฉพาะ TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น 3(2-2-5) 
(กลุ่มวิชาบังคับทาง    
วิศวกรรม)    

รวมหน่วยกิต 21 
 
 

ชั้นปีที่ 1 ภาคการศึกษาที่ 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป VGE102 
 

VGE106 

การใช้ภาษาไทยอย่างมีวิจารณญาณเพ่ือการ
สื่อสาร 
นวัตกรรมและการคิดทางวิทยาศาสตร์ 

3(2-2-5) 
 

4(2-4-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ SCH102 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง SCH103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-2) 
คณิตศาสตร์และ SPY106 ฟิสิกส์ 2 3(3-0-6) 
วิทยาศาสตร์) SPY107 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2 1(0-3-2) 
 TAT102 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ TEC102 เขียนแบบอุตสาหกรรม 3(2-2-5) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง    
เทคโนโลยี
อุตสาหกรรม) 

   

รวมหน่วยกิต 21 
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ชั้นปีที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป VGE103 
VGE107 

ภาษาอังกฤษเพ่ือการสื่อสาร 
สุขภาพเพ่ือคุณภาพชีวิต 

2(1-2-3) 
4(2-4-6) 

หมวดวิชาเฉพาะ TAT203 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง    
คณิตศาสตร์และ    
วิทยาศาสตร์)    
หมวดวิชาเฉพาะ TEG203 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง TEG204 ไฟฟ้าพ้ืนฐาน 3(3-0-6) 
วิศวกรรม) TEG205 ปฏิบัติไฟฟ้าพ้ืนฐาน 1(0-3-2) 
หมวดวิชาเฉพาะ TRE201 ทฤษฎีวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาบังคับทาง TRE202 ปฏิบัติการวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 1(0-3-2) 
วิศวกรรม)    

รวมหน่วยกิต 20 
 
 

ชั้นปีที่ 2 ภาคการศึกษาที่ 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป VGE104 
VGE108 

ภาษาอังกฤษเพ่ือพัฒนาทักษะการเรียน 
ความเป็นสากลเพ่ือการด าเนินชีวิตในประชาคม
อาเซียน และประชาคมโลก  

2(1-2-3) 
4(2-4-6) 

หมวดวิชาเฉพาะ TEC204 วัสดุอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง    
เทคโนโลยี
อุตสาหกรรม) 

   

หมวดวิชาเฉพาะ TRE203 การออกแบบดิจิตอลลอจิก 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาบังคับทาง TRE204 ปฏิบัติการดิจิตอลลอจิก 1(0-3-2) 
วิศวกรรม) TRE205 เครื่องมือวัดและการวัดทางไฟฟ้าและ

อิเล็กทรอนิกส์ 
3(3-0-6) 

 TRE206 จลนคณิตศาสตร์และพลศาสตร์ของหุ่นยนต์ 3(3-0-6) 
 TRE305 ระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ 3(2-2-5) 

รวมหน่วยกิต 22 
 
 
 



                                                                                 22 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

ชั้นปีที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาศึกษาทั่วไป VGE109 อัตลักษณ์บัณฑิตวไลยอลงกรณ์ 4(2-4-6) 
หมวดวิชาเฉพาะ TEC305 ภาษาอังกฤษในงานอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง    
เทคโนโลยี
อุตสาหกรรม) 

   

หมวดวิชาเฉพาะ TEG306 เทอร์โมไดนามิกส์ 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาพ้ืนฐานทาง    
วิศวกรรม)    
หมวดวิชาเฉพาะ TRE301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาบังคับทาง TRE302 ปฏิบัติการระบบควบคุมอัตโนมัติ 1(0-3-2) 
วิศวกรรม) TRE303 ไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 3(3-0-6) 
 TRE304 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์  

และการอินเตอร์เฟส 
1(0-3-2) 

 TRE306 เซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์ 3(3-0-6) 
รวมหน่วยกิต 21 

 
 

ชั้นปีที่ 3 ภาคการศึกษาที่ 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาเฉพาะ TRE307 โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาบังคับทาง TRE308 ปฏิบัติการโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 1(0-3-2) 
วิศวกรรม) TRE309 หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและเครื่องจักรอัตโนมัติ 3(2-2-5) 
 TRE311 วิศวกรรมความปลอดภัยในงานระบบควบคุม

อัตโนมัติ 
3(3-0-6) 

 TRE312 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 1  1(0-3-2) 
หมวดวิชาเฉพาะ TRE313 เทคโนโลยีเครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาเลือกทาง TRE316 การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ     3(2-2-5) 
วิศวกรรม)    
หมวดวิชาเฉพาะ 
(กลุ่มวิชาปฏิบัติการ 

TRE406 การเตรียมสหกิจศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรม     
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 

1(45) 

และฝึกประสบการณ์ หรือ   
วิชาชีพ) TRE408 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขาวิชา

วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
2(90) 

รวมหน่วยกิต 18 หรือ 19 
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ชั้นปีที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 2 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาเฉพาะ TRE310 การจัดการและอนุรักษ์พลังงาน 3(3-0-6) 
(กลุ่มวิชาบังคับทาง
วิศวกรรม) 

TRE405 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 2  3(0-6-3) 

หมวดวิชาเฉพาะ 
(กลุ่มวิชาเลือกทาง 

TRE324 ปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์       

3(2-2-5) 

วิศวกรรม) TRE404 สัมมนาทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์         
และหุ่นยนต์ 

1(0-3-2) 

หมวดวิชาเลือกเสรี XXXXXX 
XXXXXX 

เลือกเสรี 
เลือกเสรี 

3(3-0-6) 
3(3-0-6) 

รวมหน่วยกิต 16 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ชั้นปีที่ 4 ภาคการศึกษาที่ 1 
หมวดวิชา รหัสวิชา ชื่อวิชา หน่วยกิต 

หมวดวิชาเฉพาะ 
(กลุ่มวิชาปฏิบัติการ 

TRE407 สหกิจศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ 

6(640) 

และฝึกประสบการณ์ หรือ   
วิชาชีพ) TRE409 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขาวิชาวิศวกรรม

เมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
5(450) 

รวมหน่วยกิต 6 หรือ 5 
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3.1.5 ค าอธิบายรายวิชา  
 
รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
SCH102 เคมีทั่วไป 3(3-0-6) 
  General Chemistry   

สารและการจ าแนก โครงสร้างอะตอม ตารางธาตุ พันธะเคมี ปริมาณสารสัมพันธ์ 
แก๊ส ของแข็ง ของเหลว สารละลาย สมดุลเคมี กรด เบส เกลือ บัฟเฟอร์ เคมีไฟฟ้า และเคมีอินทรีย์
เบื้องต้น  
   
SCH103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 1(0-3-2) 
  Laboratory in General Chemistry    

ปฏิบัติการเกี่ยวกับเทคนิคการชั่งสาร การแยกของผสม การแยกสารโดยวิธี        
โครมาโทกราฟีแบบกระดาษ การเตรียมสารละลาย เทคนิคการไทเทรต การเปลี่ยนแปลงทางกายภาพ 
และทางเคมี การหาผลึกน้ าเลี้ยงของสารประกอบ และปฏิบัติการอ่ืนๆ ที่สอดคล้องกับเนื้อหารายวิชา
เคมีทั่วไป (SCH102) 
   
SPY104 ฟิสิกส์ 1 3(3-0-6) 
  Physics 1   

กลศาสตร์ การเคลื่อนที่แบบฮาร์มอนิก คลื่น กลศาสตร์ของไหล และอุณหพลศาสตร์ 
   
SPY105 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 1(0-3-2) 
  Physics Laboratory 1   

ปฏิบัติการส าหรับกลศาสตร์ การเคลื่อนที่แบบฮาร์มอนิก คลื่น กลศาสตร์ของไหล 
และอุณหพลศาสตร์ 
   
SPY106 ฟิสิกส์ 2 3(3-0-6) 
  Physics 2   

ไฟฟ้าแม่เหล็ก คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า ทัศนศาสตร์ ฟิสิกส์ยุคใหม่เบื้องต้น และนิวเคลียร์
ฟิสิกส์ 
   
SPY107 ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2 1(0-3-2) 
  Physics Laboratory 2   

ปฏิบัติการส าหรับไฟฟ้าแม่เหล็ก คลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า ทัศนศาสตร์ ฟิสิกส์ยุคใหม่
เบื้องต้น และนิวเคลียร์ฟิสิกส์ 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TAT101 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics 1   

เรขาคณิตวิเคราะห์ พิกัดเชิงขั้ว  สมการอิงตัวแปรเสริม พีชคณิตของเวกเตอร์                     
เส้นตรงและระนาบในปริภูมิสามมิติ ลิมิต ความต่อเนื่อง การหาอนุพันธ์ และการอินทิเกรตฟังก์ชัน   
ค่าจริงของหนึ่งตัวแปรจริง และการประยุกต์รูปแบบยังไม่ก าหนด เทคนิคการอินทิเกรต การอินทิเกรต
เชิงตัวเลข อินทิกรัลไม่ตรงแบบ 
   
TAT102 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics 2   

อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ล าดับและอนุกรม การกระจายอนุกรมเทย์เลอร์ของฟังก์ชัน
มูลฐาน อนุกรมฟูเรียร์ เมทริกซ์ และดีเทอร์มิแนนท์ ระบบสมการเชิงเส้น ค่าเจาะจง และเวกเตอร์
เจาะจง พ้ืนผิวในปริภูมิสามมิติ ลิมิต ความต่อเนื่อง การหาอนุพันธ์ และการอินทิเกรตฟังก์ชันค่าจริง
ของหลายตัวแปร และการประยุกต์ 
   
TAT203 คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 3(3-0-6) 
  Engineering Mathematics 3   

ฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ เส้นโค้งปริภูมิ อนุพันธ์ และอินทิกรัลของฟังก์ชัน ค่าเวกเตอร์  
เกรเดียนท์ เคิร์ล และไดเวอร์เจนซ์ อินทิกรัลตามเส้น อินทิกรัลตามพ้ืนผิว บทน าสู่สมการเชิงอนุพันธ์ 
และการประยุกต์ สมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้น การแปลงลาปลาซ ระบบสมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้น 
ค าตอบแบบอนุกรม 
   
TEC101 ปฏิบัติงานเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 1(0-3-2) 
  Industrial Technology Workshop   

นักศึกษาฝึกฝีมือในโรงฝึกงาน เพ่ือเสริมทักษะ และเรียนรู้ถึงการใช้เครื่องมือในงาน
อุตสาหกรรม เช่น งานตะไบ งานไส งานเจียร งานเจาะ งานเชื่อมโลหะ งานกลึง งานตัด และการอ่าน
แบบไปจนถึงการแปรรูปวัตถุดิบให้เป็นชิ้นงานตามแบบที่รับมอบหมาย 
   
TEC102 เขียนแบบอุตสาหกรรม 3(2-2-5) 
  Industrial Drawing   

การเขียนแบบทั่วไปทางอุตสาหกรรม การเขียนภาพฉายการเขียนภาพคลี่ การเขียน 
ภาพตัดการก าหนดขนาด และลักษณะผิวงาน การอ่าน และวิเคราะห์แบบทางอุตสาหกรรม การเขียน
ภาพประกอบ  ภาพแยกชิ้น พิกัดความเผื่อ พิกัดการสวม พิกัดรูปร่างมาตรฐาน และสัญลักษณ์แบบ
ทางอุตสาหกรรม 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TEC103 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงานอุตสาหกรรม 3(2-2-5) 
  Computers Program for Industrial Works    

ศึกษาโครงสร้างและองค์ประกอบของคอมพิวเตอร์โดยทั่วๆ ไปอุปกรณ์ต่างๆ ใน
ระบบคอมพิวเตอร์ ภาษาคอมพิวเตอร์ และการน าคอมพิวเตอร์ไปใช้ในงานอุตสาหกรรม หลักการเขียน
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ การเขียนผังงานภาษา คอมพิวเตอร์ ชนิดของข้อมูล ค่าคงที่ ตัวแปรค าสั่งต่างๆ 
การเขียนข้อความภาษาคอมพิวเตอร์ด้วยค าสั่งต่างๆ โปรแกรมแบบเส้นตรง โปรแกรมลูป โปรแกรม
ย่อย ระบบไฟล์ การเก็บข้อมูลเข้าไฟล์ และการน าข้อมูลออกจากไฟล์ 
   
TEC204 วัสดุอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
  Industrial Materials   

ศึกษาคุณสมบัติพ้ืนฐานของวัสดุประเภทต่างๆ ได้แก่ โลหะ อโลหะ โพลีเมอร์ วัสดุ
ผสม รวมไปจนถึงวัสดุที่มาจากธรรมชาติ ในเชิงกล เชิงเคมี เชิงไฟฟ้า เชิงความร้อน และเชิงแสง ศึกษา
โครงสร้างและพันธะของอะตอม ความบกพร่องของโครงสร้างผลึกที่เป็นสาเหตุของการเสียหายของ
วัสดุ เพ่ือน าไปสู่กระบวนการออกแบบและ  การเลือกใช้วัสดุทางวิศวกรรมส าหรับอุตสาหกรรมได้อย่าง
เหมาะสม 
   
TEC305 ภาษาอังกฤษในงานอุตสาหกรรม 3(3-0-6) 
  English for Industrial Works   

ศึกษาภาษาอังกฤษ โดยฝึกทักษะทั้งสี่ คือ ฟัง พูด อ่าน เขียน ในลักษณะที่เชื่อมโยง
ประสานกันแต่จะเน้นไปในด้านการอ่าน นักศึกษาจะได้รับการฝึกฝนให้สามารถอ่าน และเข้าใจ
ข้อความภาษาอังกฤษที่เป็นความรู้ทั่วไป โดยเน้นทักษะที่ใช้ในงานอุตสาหกรรม รวมไปถึงการเขียน
รายงานทางเทคนิค และการน าเสนอในที่ประชุมวิชาการ 
   
TEG203 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) 
  Engineering Mechanics   

แนวคิดพ้ืนฐานเกี่ยวกับกลศาสตร์วิศวกรรม ผลลัพธ์ของระบบแรง การสมดุล
วิเคราะห์แรงในทรัส เฟรม และในเครื่องจักร แรงกระจาย และของไหลสถิต แรงเสียดทานประเภท
ต่างๆ และการประยุกต์แรงเสียดทานในเครื่องจักรกล โมเมนต์ความเฉื่อยของพ้ืนที่  และโมเมนต์  
ความเฉื่อยของมวล หลักการงานเสมือน และพลังงานศักย ์
   
 
  



                                                                                 27 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TEG204  ไฟฟ้าพื้นฐาน 3(3-0-6) 
  Fundamentals of Electric   

ศึกษาเกี่ยวกับพ้ืนฐานไฟฟ้ากระแสตรง และไฟฟ้ากระแสสลับ เครื่องมือวัดทางไฟฟ้า  
ความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม ความปลอดภัยทางไฟฟ้า อุปกรณ์ไฟฟ้าเบื้องต้น มอเตอร์ไฟฟ้า 
หลอดไฟฟ้าสวิตซ์ไฟฟ้า การต่อวงจรไฟฟ้าแบบต่างๆ อุปกรณ์ป้องกันทางไฟฟ้า 
   
TEG205 ปฏิบัติไฟฟ้าพื้นฐาน 1(0-3-2) 
  Fundamentals of Electric Practice   

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาไฟฟ้าพ้ืนฐาน 
   
TEG306 เทอร์โมไดนามิกส์ 3(3-0-6) 
  Thermodynamics   

หลักการ และนิยามพ้ืนฐาน พลังงานงานและความร้อน คุณสมบัติ และสถานะ  
ของสารบริสุทธิ์ ก๊าซตามอุดมคติ ตารางไอน้ า  ระบบทางเทอร์โมไดนามิกส์ กฎข้อที่หนึ่ งของ        
เทอร์โมไดนามิกส์ กฎข้อที่สองของเทอร์โมไดนามิกส์ วัฏจักรอากาศของ คาร์โนท์ วัฏจักรไอน้ า วัฏจักร
ความเย็น ประสิทธิภาพการเปลี่ยนพลังงาน และการปรับปรุง ทฤษฎีการเผาไหม้ และการค านวณ
เบื้องต้นความสัมพันธ์ระหว่างเทอร์โมไดนามิกส์ และการถ่ายเทความร้อน 
   
TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น 3(2-2-5) 
  Introduction to Robotics   

ทฤษฎี และปฏิบัติการเกี่ยวกับพ้ืนฐานองค์ประกอบของหุ่นยนต์ โครงสร้าง กลไก 
อุปกรณ์ตรวจจับ อุปกรณ์ขับเคลื่อน การเขียนโปรแกรมเบื้องต้น การทดลองปฏิบัติเพ่ือประยุกต์ และ
แก้ปัญหาหุ่นยนต์ในลักษณะต่างๆ การออกแบบโครงสร้างหุ่นยนต์ โดยเน้นเทคนิคการออกแบบ    
การสร้างชิ้นส่วน และกลไกการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์เบื้องต้น ตลอดจนการวิเคราะห์ผลจากการสร้าง 
และการออกแบบหุ่นยนต์ 
   
TRE201 ทฤษฎีวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 
  Electronic Devices and Circuits Theory   

การท างานของไดโอด วงจรประยุกต์ของไดโอด วงจรแหล่งจ่ายไฟกระแสตรง   
วงจรควบคุมแรงดันไฟตรง การท างานของซีเนอร์ไดโอด การท างานของทรานซิสเตอร์ ทรานซิสเตอร์ใน
วงจรขยายสัญญาณ และสวิตช์ การไบแอสทรานซิสเตอร์ หลักการวิเคราะห์วงจรขยายสัญญาณ   
ขนาดเล็ก แบบจ าลองทรานซิสเตอร์ ออปแอมป์ และวงจรประยุกต์ และอิเล็กทรอนิกส์ในงาน
อุตสาหกรรม 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TRE202 ปฏิบัติการวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 1(0-3-2) 
  Electronic Devices and Circuits Laboratory   

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาทฤษฎีวงจร
และอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 
   
TRE203 การออกแบบดิจิตอลลอจิก 3(3-0-6) 
  Digital Logic Design          

ระบบตัวเลข รหัส พีชคณิตบูลีน การลดรูปฟังก์ชั่น ตารางความจริง วิเคราะห์วงจร
คอมบิเนชั่น แผนผังคาร์โน การลดรูปฟังก์ชั่นโดยใช้แผนผังคาร์โน วงจรแนน-นอร์ วงจรบวก และวงจร
ลบ การเข้ารหัส และการถอดรหัส ฟลิปฟลอป วงจรมัลติเพล็กซ์ และวงจรดีมัลติเพล็กซ์ วงจรเปลี่ยน
อนาลอกเป็นดิจิตอล และวงจรเปลี่ยนดิจิตอลเป็นอนาล็อก การออกแบบ และวิเคราะห์วงจรลอจิก
พร้อมแก้ปัญหาวงจรต่างๆ 
   
TRE204 ปฏิบัติการดิจิตอลลอจิก 1(0-3-2) 
  Digital Logic Laboratory   

 ปฏิบัติ เกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาการ
ออกแบบดิจิตอลลอจิก 
   
TRE205 เครื่องมือวัด และการวัดทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ 3(3-0-6) 

  
Electrical and Electronics Instruments and 
Measurements 

  

แนวคิดพ้ืนฐานเกี่ยวกับ วิธีท าการทดลองที่เกี่ยวข้องกับหลักการเบื้องต้นของการวัด 
ความถูกต้อง ความเที่ยงตรง การปรับเทียบมาตรฐาน การจัดการข้อมูล ค่าความคลาดเคลื่อนของการ
วัด การขยายพิสัยการวัด ส าหรับเครื่องวัด ไฟฟ้าสถิต แม่เหล็กถาวร ขดลวดเคลื่อนที่ อิเล็กโตรไดนาโม
มิเตอร์ เครื่องวัดแบบเหนี่ยวน า บริดจ์ และโพเทนชิโอมิเตอร์ เครื่องวัดที่เกี่ยวข้องกับก าลัง หลักการ
เบื้องต้นของออสซิลโลสโคป ความปลอดภัยส าหรับเครื่องวัดที่ใช้ในห้องปฏิบัติการ 
   
TRE206 จลนคณิตศาสตร์และพลศาสตร์ของหุ่นยนต์ 3(3-0-6) 
  Kinematics and Dynamics of Robotics   

 วิชาบังคับก่อน : TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น 
การศึกษาการเคลื่อนที่ของหุ่นยนต์ การควบคุมต าแหน่ง และการควบคุมแรงของ

หุ่นยนต์  การจ าลอง และการควบคุมหุ่นยนต์  แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของแขนหุ่นยนต์          
ไคเนมาติกส์ตรง และไคเนมาติกส์ผกผัน จาโคเบียนเมตริกซ์  แบบจ าลองทางพลศาสตร์ของ            
นิวตัน-ออยเลอร์ และลากรองจ์ การวางแผนวิถี ไคเนมาติกส์ซ้ าซ้อน 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TRE301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
  Automatic Control Systems   

โครงสร้างการควบคุม การควบคุมแบบวงรอบเปิด การควบคุมแบบวงรอบปิด 
แบบจ าลองคณิตศาสตร์ของระบบ การวิเคราะห์ฟังก์ชั่นถ่ายโอน บล็อกไดอะแกรม แผนผังการไหลของ
สัญญาณ การวิเคราะห์ระบบที่สภาวะชั่วขณะ และโดเมนเวลา การวิเคราะห์ระบบด้วยตอบสนองเชิง
ความถี ่การวิเคราะห์ระบบด้วยทางเดินราก 
   
TRE302 ปฏิบัติการระบบควบคุมอัตโนมัติ 1(0-3-2) 
  Automatic Control System Laboratory   

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาระบบ
ควบคุมอัตโนมัต ิ
   
TRE303 ไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 3(3-0-6) 
  Microprocessors and Interfacing   

ระบบอิเล็กทรอนิกส์ และระบบดิจิตอล สถาปัตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร์  
และไมโครโปรเซส เซอร์  ออกแบบ  และการอิน เตอร์ เฟส ระบบสมองกลฝั งตั ว โดยอาศั ย
ไมโครคอนโทรลเลอร์  ศึกษาการเขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลี เบื้องต้น  และภาษาชั้นสูง           
การประยุกต์ใช้ระบบสมองกลฝังตัวกับงานที่ใช้เซนเซอร์ และสร้างระบบติดต่อผู้ใช้แบบกราฟิก 
   
TRE304 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 1(0-3-2) 
  Microprocessors and Interfacing Laboratory     

ปฏิบัติ เกี่ ยวกับหั วข้อที่ มี เนื้ อหาสนับสนุนทฤษฎี ในภาคบรรยายของวิชา
ไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 
   
TRE305 ระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ 3(2-2-5) 
  Pneumatics and Hydraulics Systems   

พ้ืนฐานทางฟิสิกส์ของระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ อุปกรณ์การท างาน      และ
ชนิดของวาล์วควบคุมของระบบนิวแมติกส์ และของไฮดรอลิกส์ วงจรพ้ืนฐานในระบบนิวแมติกส์ และ
ระบบไฮดรอลิกส์  วงจรพ้ืนฐานในระบบนิวแมติกส์ไฟฟ้า และไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า การควบคุม
แบบต่อเนื่องทางไฟฟ้า การประยุกต์ใช้งานในระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ร่วมกับพีแอลซี 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TRE306 เซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์ 3(3-0-6) 
  Sensors and Actuators   

โครงสร้าง คุณสมบัติ และการท างานของเซนเซอร์ชนิดต่างๆ การปรับแต่งสัญญาณ 
การเชื่อมต่อเซนเซอร์กับอุปกรณ์แสดงผล และอุปกรณ์ควบคุม การออกแบบทรานสดิวเซอร์            
ที่ใช้ในงานอุตสาหกรรม การปรับสเกล และการชดเชยความไม่เป็นเชิงเส้นของเซนเซอร์ การท างาน
ของแอคทูเอเตอร์ต่างๆ ที่ใช้ในงานอุตสาหกรรม 
   
TRE307 โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 3(3-0-6) 
  Programmable Logic Controllers   

โครงสร้างพ้ืนฐาน และการท างานของโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์       
การเขียนโปรแกรมควบคุมตามมาตรฐานสากล IEC1131 การเชื่อมต่อกับเซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์
ต่างๆ การใช้โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ในงานระบบควบคุม 
   
TRE308 ปฏิบัติการโปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 1(0-3-2) 
  Programmable Logic Controllers Laboratory   

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาโปรแกรม  
เมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
   
TRE309 หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและเครื่องจักรอัตโนมัติ 3(2-2-5) 
  Industrial Robotics and Automatic Machinery   
                    วิชาบังคับก่อน : TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น 

หุ่นยนต์อุตสาหกรรมชนิดต่างๆ โครงสร้างของหุ่นยนต์  แหล่งจ่ายก าลังงาน       
ของหุ่นยนต์ เซนเซอร์ที่ใช้กับหุ่นยนต์ การน าหุ่นยนต์ไปใช้งานในด้านการผลิต เทคโนโลยีด้านหุ่นยนต์ 
การวิเคราะห์การเคลื่อนที่  การควบคุมหุ่นยนต์ ภาษาที่ ใช้กับหุ่นยนต์ ค าสั่งที่ ใช้กับหุ่นยนต์ 
ปัญญาประดิษฐ์ การออกแบบเครื่องจักรอัตโนมัติ การออกแบบกับกลุ่มของเครื่องจักร 
   
TRE310 การจัดการและอนุรักษ์พลังงาน 3(3-0-6) 
  Energy Management and Conservation   

พ้ืนฐานของประสิทธิภาพพลังงาน และหลักประสิทธิภาพพลังงานในอาคาร      
และอุตสาหกรรม การจัดการโหลด กฎหมายและข้อบังคับของการอนุรักษ์พลังงาน การวิเคราะห์   
และจัดการพลังงานในอาคารและอุตสาหกรรม มุมมองเชิงเทคนิคการใช้พลังงานอย่างมี ประสิทธิภาพ
ในระบบส่องสว่าง ระบบปรับอากาศ และระบายอากาศ มอเตอร์อุตสาหกรรม ระบบผลิตพลังงานร่วม 
มาตรการการจัดการและอนุรักษ์พลังงาน และการวิเคราะห์เชิงเศรษฐศาสตร์ 
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TRE311 วิศวกรรมความปลอดภัยในงานระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) 
  Safety Engineering in Automatic Control Systems    

ความรู้เบื้องต้นของหลักการป้องกันการสูญเสีย  การออกแบบ การวิเคราะห์      
และการควบคุมป้องกันอุบัติภัยที่เกิดกับบุคคลและสถานที่ท างาน เทคนิคที่ใช้กับระบบความปลอดภัย 
หลักการบริหารความปลอดภัย และกฎหมายความปลอดภัย ระบบความปลอดภัยต่างๆ ในงานระบบ
ควบคุมอัตโนมัติการควบคุมป้องกันอุบัติภัยที่เกิดกับบุคคล และสถานที่ท างาน เทคนิคที่ใช้กับระบบ
ความปลอดภัย หลักการบริหารความปลอดภัย และกฎหมายความปลอดภัย  ระบบความปลอดภัย
ต่างๆ ในงานระบบควบคุมอัตโนมัติ 
   
TRE312 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 1 1(0-3-2) 
  Mechatronics and Robotics Engineering Project 1   

หลักสูตรจัดไว้ส าหรับนักศึกษาปีที่  3 หรือตามความเห็นของอาจารย์ที่ปรึกษา    
โดยที่นักศึกษาทุกคน (อาจรวมกันเป็นกลุ่ม) ต้องเสนอหัวข้อโครงงานหรืออาจารย์ที่ปรึกษาโครงงาน
เป็นผู้ก าหนดหัวข้อให้หัวข้อที่เสนอเป็นเรื่องที่น่าสนใจในปัจจุบัน  ในสาขาวิชาวิศวกรรมควบคุม     
และหุ่นยนต์ โดยเน้นการแก้ปัญหาทางด้านวิศวกรรม และมีคุณธรรม จรรยาบรรณทางวิชาชีพ 
นักศึกษาจะต้องค้นคว้าหาข้อมูล เพ่ือออกแบบ/สร้าง และวิธีแก้ปัญหาหัวข้อโครงงานที่เลือกไว้ มีการ
เขียนรายงานเกี่ยวกับการศึกษาออกแบบ/สร้าง เสนอต่ออาจารย์ที่ปรึกษา 
   
TRE313 เทคโนโลยีเครื่องจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) 
  Electrical Machines Technology   

แหล่งพลังงาน วงจรแม่เหล็ก หลักการแม่เหล็กไฟฟ้า การแปลงพลังงานกล ไฟฟ้า
พลังงาน และพลังงานร่วม หลักการเครื่องกลไฟฟ้าแบบหมุน เครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสตรง การเริ่ม
หมุนของเครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสตรง การควบคุมความเร็ว ทฤษฎีและการวิเคราะห์หม้อแปลงแบบ
หนึ่งเฟส และสามเฟส โครงสร้างเครื่องจักรกลไฟฟ้า การท างานสภาวะคงที่ และการวิเคราะห์การเริ่ม
หมุน และการป้องกันเครื่องจักรกลไฟฟ้า แบบเหนี่ยวน า และแบบซิงโครนัส  การออกแบบ
เครื่องจักรกลให้เหมาะสมกับโหลดการเลือกแหล่งจ่ายไฟฟ้า 
   
TRE314 อิเล็กทรอนิกส์ก าลังและการขับเคลื่อนด้วยไฟฟ้า                      3(2-2-5) 
  Power Electronics and Electric Drives   

อุปกรณ์ อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง วงจรขับ  การเริ่ม และหยุดท างานของอุปกรณ์ 
อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง โหลดตัวต้านทาน โหลดตัวเหนี่ยวน า การขับเคลื่อนเครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสตรง 
และการขับเคลื่อนเครื่องจักรไฟฟ้ากระแสสลับ การควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์กระแสตรง    
และกระแสสลับ วงจรควบคุมการขับเคลื่อน และการประยุกต์ในอุตสาหกรรม 
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TRE315 การประมวลผลภาพและแมชชีนวิช่ัน 3(2-2-5) 
  Image Processing and Machine Vision   

แนะน าการประมวลสัญญาณภาพ การรับข้อมูลของภาพ การดึงข้อมูลภาพมา
วิเคราะห์ การกรองสัญญาณภาพ และการปรับปรุงภาพให้ดีขึ้น การแปลงสัญญาณภาพ การหาความ
แตกต่างของภาพ การจดจ าภาพ การวัดระยะทางโดยใช้สัญญาณภาพ การประยุกต์ใช้การประมวล  
ผลภาพ และแมชชีนวิชั่นในงานเมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 
   
TRE316 การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ     3(2-2-5) 
  Automatic Control Systems Design   
                    วิชาบังคับก่อน : TRE301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 

การควบคุมพ้ืนฐานแบบพี ไอและดี การออกแบบระบบควบคุมด้วยวิธีเส้นทางราก 
การออกแบบระบบควบคุมวิธีวิเคราะห์ผลตอบสนองเชิงความถี่ การออกแบบระบบควบคุมโดย
คอมพิวเตอร์ 
   
TRE317 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ       3(3-0-6) 
  Autonomous Mobile Robots   

การออกแบบ และสร้างฐานของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ อัตโนมัติ พ้ืนฐานการออกแบบ
ระบบ และโปรแกรมของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ อัตโนมัติ อุปกรณ์ตรวจจับ และตัวขับเคลื่อนของหุ่นยนต์
เคลื่อนที่อัตโนมัติ การโปรแกรมหุ่นยนต์เคลื่อนที่ อัตโนมัติ การวางแผนการเดินทาง หลบหลีกสิ่งกีด
ขวาง อัลกอริทึมเชิงพฤติกรรม การใช้งานหุ่นยนต์เคลื่อนที่ในงานจริง 
   
TRE318 อินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์  3(2-2-5) 
  Internet in Mechatronics   

เนื้อหาเบื้องต้นเกี่ยวกับอินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์ แนวคิด เทคโนโลยี
อินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์ เครือข่าย และการสื่อสาร มาตรฐานของอินเทอร์เน็ตในงาน     
เมคคาทรอนิกส์ ความปลอดภัยของอินเทอร์เน็ต เทคโนโลยีด้านอุตสาหกรรม ที่อยู่อาศัย อาคารฉลาด 
อาหาร และฟาร์มฉลาด การประยุกต์ใช้งานอินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์โดยใช้ระบบฝังตัว
เบื้องต้น 
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TRE319 การเขียนแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ด้วย

คอมพิวเตอร์ 
3(2-2-5) 

  
Mechatronics and Robotics Engineering Drawing by 
Computer  

  

หลักการพ้ืนฐานส าหรับคอมพิวเตอร์กราฟฟิก 2 มิติ และ 3 มิติ การน าคอมพิวเตอร์
ช่วยในการสร้างชิ้นงานแบบ 2 มิติ 3 มิติ พ้ืนผิว และทรงตัน หลักการท างานของคอมพิวเตอร์กราฟฟิก 
การสร้างแบบประกอบชิ้นส่วน การแสดงรายละเอียดของชิ้นส่วน และจ าลองการเคลื่อนที่ของชิ้นส่วน
เครื่องจักรกล 
   
TRE320 การวิเคราะห์การสั่นสะเทือน 3(3-0-6) 
  Vibration Analysis   

การเคลื่อนที่แบบฮาร์โมนิค ระบบการสั่นสะเทือนแบบอิสระ การสั่นสะเทือนโดย
แรง ลักษณะของแรง และการตอบสนอง ระบบการสั่นสะเทือนแบบระดับความเสรีขั้นเดียว ระบบ
ระดับความเสรีสองขั้น และระบบระดับความเสรีหลายขั้น การแก้ปัญหาการสั่นสะเทือน 
   
TRE321 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในงานวิศวกรรม 3(2-2-5) 
  Numerical Method in Engineering   

การหาผลเฉลยของสมการเชิงเส้น และไม่เป็นเชิงเส้นแบบตัวแปรเดี่ยว และหลายตัว
แปร การหาค่ารากของสมการโพลิโนเมียล การหาผลเฉลยของสมการเชิงเส้น การหาอนุพันธ์ และการ
หาปริพันธ์ การหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ์ 
   
TRE322 การวิเคราะห์และประมวลผลสัญญาณดิจิตอล           3(3-0-6) 
  Digital Signal Processing and Analysis   

การแยกประเภทของสัญญาณ และระบบ ระบบเชิงเส้นที่ไม่เปลี่ยนตามเวลา      
การวิเคราะห์ และการหาลักษณะสมบัติของระบบโดยวิธีดั้งเดิม การแปลงลาปลาซ และการแปลงแซด 
ทฤษฎี และการประยุกต์ในการวิเคราะห์ระบบ การวิเคราะห์ฟูเรียร์ของสัญญาณ และระบบเวลา
ต่อเนื่อง และเวลาไม่ต่อเนื่อง 
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TRE323 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์ 3(2-2-5) 
  Computer Numerical Control   

พัฒนาการของเครื่องมือกลซีเอ็นซี  ข้อดี และข้อจ ากัดของเครื่องมือกลซีเอ็นซี 
เครื่องมือกลซีเอ็นซีชนิดต่างๆ องค์ประกอบของเครื่องมือกลที่ควบคุมได้ แนวแกนป้อน ระบบวัดขนาด 
เพลางาน ชุดเปลี่ยนเครื่องมืออัตโนมัติ แนวแกนหมุนและแนวแกนป้อน ย่อย การก าหนดขนาดของ
เครื่องมือตัด ระบบควบคุมซีเอ็นซี ระบบพิกัด จุดศูนย์ และจุดอ้างอิง การเคลื่อนที่ การก าหนดขนาด
เอ็นซี   การเขียนโปรแกรมเอ็นซี  ค าสั่งส าคัญในโปรแกรมเอ็นซี การชดเชยขนาดเครื่องมือตัด        
การจัดการโปรแกรมในระบบเอ็นซี 
   
TRE324 ปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์       3(3-0-6) 

  
Special Problems in Mechatronics and Robotics 
Engineering 

  

ปัญหาพิเศษ หรือหัวข้อพิ เศษที่ เกี่ยวข้องกับเทคโนโลยีสมัยใหม่ที่น่ าสนใจ    
ทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
   
TRE401 ระบบควบคุมสมัยใหม่                             3(3-0-6) 
  Modern Control Systems   

วิชาบังคับก่อน : TRE301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 
ตัวแปรสถานะ และสมการของระบบพลวัต ความสัมพันธ์ระหว่างทรานส์เฟอร์

ฟังก์ชั่นกับแบบจ าลองสมการสถานะ ผลตอบสนองเชิงเวลาของแบบจ าลองสมการสถานะ แบบจ าลอง
สมการสถานะของระบบควบคุมชนิดสัญญาณไม่ต่อเนื่อง ความสามารถควบคุม และความสามารถ
สังเกต การวิเคราะห์เสถียรภาพวิธีไลพูนอฟ ระบบควบคุมผลตอบสนองที่ดีที่สุด การย้ายต าแหน่งโพล 
วิธีป้อนกลับโดยตัวแปรสถานะ ระบบควบคุมแบบอ้างอิงแบบจ าลอง ระบบควบคุมแบบอะแดบทีป 
   
TRE402 การเรียนรู้เครื่องจักรและระบบอัจฉริยะ 3(2-2-5) 
  Machine Learning and Intelligent Systems   

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับการเรียนรู้ของเครื่องจักร ทฤษฎีการเรียนรู้ การเรียนรู้แบบมี
การก ากับ การเรียนรู้แบบไม่มีการก ากับ การเรียนรู้โดยใช้ต้นไม้การตัดสินใจ การเรียนรู้โดยใช้โครงข่าย
ประสารเทียม การเรียนรู้แบบเสริมบังคับ การเรียนรู้โดยใช้เครือข่ายเชิงความเชื่อ ขั้นตอนวิธีเชิงเพ่ือน
บ้านที่ใกล้ที่สุด และการประยุกต์ใช้งาน 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TRE403 การสร้างต้นแบบอย่างรวดเร็วส าหรับวิศวกร 3(2-2-5) 
  Rapid Prototyping for Engineers   

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับกระบวนการสร้างต้นแบบของผลิตภัณฑ์อย่างฉับพลัน
หลากหลายวิธีอาทิเช่น การสร้างต้นแบบแบบฉับพลันจากวัสดุที่เป็นของเหลว การสร้างต้นแบบแบบ
ฉับพลันจากวัสดุที่เป็นของแข็ง และการสร้างต้นแบบแบบฉับพลันจากวัสดุที่เป็นเม็ดแป้ง วิธีการสร้าง
ต้นแบบแบบอย่างฉับพลันจากเครื่องพิมพ์สามมิติ  และวิธีการสร้างข้อมูลที่ใช้ในกระบวนการสร้าง
ต้นแบบแบบฉับพลันโดยเฉพาะ รวมไปถึงความรู้เบื้องต้นในการแก้ไขปัญหาเฉพาะด้านที่เกิดขึ้นใน
กระบวนการสร้างต้นแบบแบบฉับพลัน และวิธีการปรับปรุงอย่างเหมาะสม 
   
TRE404 สัมมนาทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 1(0-3-2) 
  Seminar in Mechatronics and Robotics Engineering   

การน าเสนอและอภิปรายบทความวิชาการทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์          
และหุ่นยนต์ และการประยุกตโ์ดยนักศึกษาในลักษณะของการสัมมนาทางวิชาการ 
   
TRE405 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 2 3(0-6-3) 
  Mechatronics and Robotics Engineering Project 2   

จัดท าโครงงานตามหัวข้อเรื่องที่ได้เลือกไว้ในวิชาโครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ 1 
   
TRE406 การเตรียมสหกิจศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์      

และหุ่นยนต์ 
1(45) 

  
Preparation for Cooperative Education in Mechatronics 
and Robotics Engineering 

  

จัดให้มีกิจกรรมเพ่ือเตรียมความพร้อมก่อนฝึกสหกิจศึกษาในด้านการรับรู้ลักษณะ 
และโอกาสของการประกอบอาชีพ  การพัฒนาตัวผู้ เรียนให้มีความรู้  ทักษะ เจตคติ  แรงจูงใจ          
และคุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพโดยการกระท าในสถานการณ์ หรือรูปแบบต่างๆ ซึ่งเกี่ยวข้องกับ
งานด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
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รหัส ค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
   
TRE407 สหกิจศึกษาสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 6(640) 

  
Cooperative Education in Mechatronics and Robotics 
Engineering 

  

นักศึกษาต้องปฏิบัติงานเชิงวิชาการ หรือวิชาชีพเต็มเวลาเสมือนหนึ่งเป็นพนักงาน
ชั่วคราว ณ สถานประกอบการจนครบ 1 ภาคการศึกษา สหกิจศึกษาตามที่สาขาก าหนด เมื่อเสร็จสิ้น
การปฏิบัติงานแล้ว นักศึกษาต้องส่งรายงาน และน าเสนอผลการไปปฏิบัติงานต่อคณะกรรมการที่ได้รับ
การแต่งตั้ง โดยวัดผลการประเมินของอาจารย์ที่ปรึกษาสหกิจศึกษา พนักงานที่ควบคุมการปฏิบัติงาน
ในสถานประกอบการ และจากรายงานวิชาการ 
   
TRE408 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขาวิชาวิศวกรรม           

เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 
2(90) 

  
Preparation for Professional Experience in 
Mechatronics and Robotics Engineering 

  

จัดให้มีกิจกรรมเตรียมความพร้อมของผู้เรียนก่อนออกฝึกประสบการณ์วิชาชีพ     
ในด้านการรับรู้ลักษณะและโอกาสของการประกอบอาชีพ การพัฒนาตัวผู้เรียนให้มีความรู้ ทักษะ   
เจตคติ แรงจูงใจ และคุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพโดยเน้นการฝึกทักษะขั้นพ้ืนฐานภาคปฏิบัติ   
ในงาน และกิจกรรมส าหรับการฝึกประสบการณ์วิชาชีพทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
   
TRE409 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์

และหุ่นยนต์ 
5(450) 

  
Field Experience in Mechatronics and Robotics 
Engineering 

  

ฝึกงานภายในสถานศึกษา หรือสถานประกอบการของทางราชการ หรือเอกชน  
หรือท าโครงงานพิเศษในสาขาท่ีเกี่ยวข้อง อย่างใดอย่างหนึ่งโดยมีอาจารย์ควบคุมดูแลในฐานะที่ปรึกษา
ไม่น้อยกว่า 1 ท่าน และต้องผ่านความเห็นชอบจากคณะกรรมการหลักสูตรเพื่อคิดเทียบชั่วโมง 
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3.2  ชื่อ สกุล ต าแหน่งและคุณวุฒิของอาจารย์  
3.2.1 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
 

ล าดับ ชื่อ–นามสกุล 
ต าแหน่ง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขา
วิชาเอก 

สถาบัน 
การศึกษา 

ปีที่
จบ 

ภาระการสอน          
(ชม./สัปดาห์) 

2560 2561 2562 2563 
1. นายนภัสดล  

สิงหะตา 
อาจารย ์ วศ.ม. (แมคคา    

ทรอนิกส์) 
วศ.บ. (วิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
สุรนาร ี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี 

2555 
 

2549 

6 12 12 12 

2. นายวิชวุธ  
บุญญานุกูล 

อาจารย ์ วศ.ม. (แมคคา    
ทรอนิกส์) 
วศ.บ. (วิศวกรรม 
อุตสาหการ) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
สุรนาร ี
มหาวิทยาลัยขอนแก่น 

2558 
 

2548 

6 12 12 12 

3. นายเทิดศักดิ์  
อินทโชติ 

ผู้ช่วย 
ศาสตราจารย ์

วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 
 
วศ.ม. (วิศวกรรม 
ระบบควบคุม)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรม   
ระบบควบคุม) 

สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2554 
 
 

2547 
 
 

2545 

6 12 12 12 

4. นายกิตติศักดิ์  
วาดสันทัด 

อาจารย ์ วท.ม. (หุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ) 
วศ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟ้า) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
พระจอมเกล้าธนบุร ี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
พระจอมเกล้าธนบุร ี

2548 
 

2540 

6 12 12 12 

5. นายพีรวัฒน์
อาทิตย์ตั้ง 

อาจารย ์ วศ.ม. 
(วิศวกรรมไฟฟ้า) 
วศ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟ้า 
แขนงวิศวกรรมระบบ 
วัดคุม) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี  
มหานคร 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี  
มหานคร 
 

2553 
 

2549 

6 12 12 12 
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3.2.2 อาจารย์ประจ าหลักสูตร 

ล าดับ ชื่อ–นามสกุล 
ต าแหน่ง
วิชาการ 

คุณวุฒิ-สาขา
วิชาเอก 

สถาบัน 
การศึกษา 

ปีที่
จบ 

ภาระการสอน          
(ชม./สัปดาห์) 

2560 2561 2562 2563 
1. นายนภัสดล  

สิงหะตา 
อาจารย ์ วศ.ม. (แมคคา    

ทรอนิกส์) 
วศ.บ. (วิศวกรรม 
เมคคาทรอนิกส์) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
สุรนาร ี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี 

2555 
 

2549 

6 12 12 12 

2. นายวิชวุธ  
บุญญานุกูล 

อาจารย ์ วศ.ม. (แมคคา    
ทรอนิกส์) 
วศ.บ. (วิศวกรรม 
อุตสาหการ) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
สุรนาร ี
มหาวิทยาลัยขอนแก่น 

2558 
 

2548 

6 12 12 12 

3. นายเทิดศักดิ์  
อินทโชติ 

ผู้ช่วย 
ศาสตราจารย ์

วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้า) 
 
 
วศ.ม. (วิศวกรรม 
ระบบควบคุม)  
 
วศ.บ. (วิศวกรรม   
ระบบควบคุม) 

สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 
สถาบันเทคโนโลยี 
พระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2554 
 
 

2547 
 
 

2545 

6 12 12 12 

4. นายกิตติศักดิ์  
วาดสันทัด 

อาจารย ์ วท.ม. (หุ่นยนต์และ
ระบบอัตโนมัติ) 
วศ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟ้า) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
พระจอมเกล้าธนบุร ี
มหาวิทยาลัยเทคโนโลย ี
พระจอมเกล้าธนบุร ี

2548 
 

2540 

6 12 12 12 

5. นายพีรวัฒน์
อาทิตย์ตั้ง 

อาจารย ์ วศ.ม. 
(วิศวกรรมไฟฟ้า) 
วศ.บ. 
(วิศวกรรมไฟฟ้า 
แขนงวิศวกรรมระบบ 
วัดคุม) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี  
มหานคร 
มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี  
มหานคร 
 

2553 
 

2549 

6 12 12 12 

 
 
3.2.3 อาจารย์พิเศษ 
 ไม่มี 
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4. องค์ประกอบเกี่ยวกับประสบการณ์ภาคสนาม (สหกิจศึกษาหรือการฝึกประสบการณ์วิชาชีพ)  
จากความต้องการที่บัณฑิตควรมีประสบการณ์ในวิชาชีพก่อนเข้าสู่การท างานจริง ดังนั้นหลักสูตร

ได้ก าหนดกลุ่มวิชาปฏิบัติการและฝึกประสบการณ์วิชาชีพเป็นวิชาบังคับ โดยนักศึกษาสามารถเลือก
เรียนกลุ่มวิชาใดวิชาหนึ่งจาก กลุ่มวิชาสหกิจศึกษาหรือกลุ่มวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพไม่น้อยกว่า
จ านวนหน่วยกิตท่ีก าหนดในโครงสร้างหลักสูตร 

4.1 มาตรฐานผลการเรียนรู้ของประสบการณ์ภาคสนาม  
ความคาดหวังในผลการเรียนรู้ประสบการณ์ภาคสนามของนักศึกษา มีดังนี้ 
4.1.1 ทักษะในการปฏิบัติงานจากสถานประกอบการ ตลอดจนมีความเข้าใจในหลักการ 

ความจ าเป็นในการเรียนรู้ทฤษฎีมากยิ่งขึ้น 
4.1.2 บูรณาการความรู้ที่เรียนมาเพ่ือน าไปแก้ปัญหาในงานอุตสาหกรรมได้อย่างเหมาะสม 
4.1.3 มีมนุษยสัมพันธ์และสามารถท างานร่วมกับผู้อ่ืนได้ดี 
4.1.4 มีระเบียบวินัย ตรงเวลา เข้าใจวัฒนธรรมและสามารถปรับตัวเข้ากับสถานประกอบการได้ 
4.1.5 มีความกล้าในการแสดงออก และน าความคิดสร้างสรรค์ไปใช้ประโยชน์ในงานได้ 

4.2 ช่วงเวลา  
ภาคการศึกษาท่ี 1 หรือ ภาคการศึกษาที่ 2 ของชั้นปีที่ 4 

4.3 การจัดเวลาและตารางสอน  
จัดเต็มเวลาใน 1 ภาคการศึกษา 

 
5. ข้อก าหนดเกี่ยวกับการท าโครงงานหรืองานวิจัย  

ข้อก าหนดในการท าโครงงาน ควรเป็นหัวข้อที่เกี่ยวข้องกับการประยุกต์ความรู้ทางด้านการจัดการ
อุตสาหกรรมเพ่ือการศึกษาหรือการใช้งานจริง โดยจัดเป็นงานเดี่ยวหรืองานกลุ่ม และมีรายงานที่ต้อง
น าส่งตามรูปแบบและระยะเวลาที่หลักสูตรก าหนดอย่างเคร่งครัด หรือเป็นโครงงานที่มุ่งเน้นการสร้าง
ผลงานวิจัยเพื่อพัฒนางานในอุตสาหกรรม 

5.1 ค าอธิบายโดยย่อ  
โครงงานที่นักศึกษาสนใจ สามารถอธิบายทฤษฎีที่น ามาใช้ในการท าโครงงาน ประโยชน์ที่จะ

ได้รับจากการท าโครงงาน มีขอบเขตโครงงานที่สามารถท าเสร็จภายในระยะเวลาที่ก าหนด 
5.2 มาตรฐานผลการเรียนรู้  

นักศึกษาสามารถท างานเป็นทีม มีความเชี่ยวชาญในการใช้เครื่องมือ โปรแกรม ในการท าโครงงาน 
โครงงานสามารถเป็นต้นแบบในการพัฒนาต่อได้ 

5.3 ช่วงเวลา  
ภาคการศึกษาท่ี 1 หรือ ภาคการศึกษาท่ี 2 ของชั้นปีที่ 4 

5.4 จ านวนหน่วยกิต 
4 หน่วยกิต 

5.5 การเตรียมการ  
มีการก าหนดชั่วโมงการประชุมนักศึกษา การให้ค าปรึกษา จัดท าบันทึกการให้ค าปรึกษา 

อีกท้ังมีตัวอย่างโครงงานให้ศึกษาเพ่ือเตรียมความพร้อมก่อนเริ่มจัดท าโครงงาน 



                                                                                 40 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

5.6 กระบวนการประเมินผล  
ประเมินผลจากความก้าวหน้าในการท างานโครงงาน จากบันทึกในสมุดให้ค าปรึกษาโดยอาจารย์ 

ที่ปรึกษา และประเมินผลจากรายงานที่ได้ก าหนดรูปแบบการน าเสนอตามระยะเวลาและการจัดสอบ
น าเสนอผลการจัดท าโครงงานต่อคณะกรรมการตามประกาศของคณะ 
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หมวดที่ 4 ผลการเรียนรู้ กลยุทธ์การสอนและการประเมินผล 
 

1. การพัฒนาคุณลักษณะพิเศษของนักศึกษา 
 

คุณลักษณะพิเศษ กลยุทธ์หรือกิจกรรมของนักศึกษา 
1. ด้านบุคลิกภาพ มีการสอดแทรกเรื่อง การแต่งกาย การเข้าสั งคม 

เทคนิคการเจรจา สื่อสาร การมีมนุษยสัมพันธ์ที่ดี  
และการวางตัวในการท างานในบางรายวิชาที่เกี่ยวข้อง 
และในกิจกรรมปัจฉิมนิเทศ ก่อนที่นักศึกษาจะส าเร็จ
การศึกษา 

2. ด้านภาวะผู้น า และความรับผิดชอบ
ตลอดจนมีวินัยในตนเอง 

1. ก าหนดให้มีรายวิชาซึ่งนักศึกษาต้องท างานเป็นกลุ่ม 
และมีการก าหนดหั วหน้ ากลุ่ ม ในการท ารายงาน
ตลอดจน ก าหนดให้ทุกคนมีส่วนร่วมในการน าเสนอ
รายงาน เพ่ือเป็นการฝึกให้นักศึกษาได้สร้างภาวะผู้น า
และการเป็นสมาชิกกลุ่มที่ดี 
2. กิจกรรมนักศึกษาที่มอบหมายให้นักศึกษาหมุนเวียน
กันเป็นหัวหน้าในการด าเนินกิจกรรมเพ่ือฝึกให้นักศึกษา
มีความรับผิดชอบ 
3. มีกติกาที่จะสร้างวินัยในตนเอง เช่น การเข้าเรียน 
ตรงเวลา การเข้าเรียนอย่างสม่ าเสมอ การมีส่วนร่วม 
ในชั้นเรียน เสริมความกล้าในการแสดงความคิดเห็น 

3. จริยธรรม และจรรยาบรรณวิชาชีพ มีการให้ความรู้ถึงผลกระทบต่อสังคม และข้อกฎหมาย
ที่ เกี่ ยวข้องกับจริยธรรมทางวิชาชีพการจัดการ
อุตสาหกรรม 

4. ความสามารถในการท างานร่วมกับผู้อ่ืน
และทักษะการบริหารจัดการแบบกลุ่ม 

โจทย์ปัญหาและโครงงานของรายวิชาต่างๆ ควรจัด 
แบบคณะท างานแทนที่จะเป็นแบบงานเดี่ยวเพ่ือส่งเสริม
ให้นักศึกษาได้ฝึกฝนการท างานเป็นหมู่คณะ  

 
2. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 
 2.1 คุณธรรม จริยธรรม 

2.1.1 การเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
 นักศึกษาต้องมีคุณธรรม จริยธรรมเพ่ือให้สามารถด าเนินชีวิตร่วมกับผู้อ่ืนในสังคม
อย่างราบรื่น และเป็นประโยชน์ต่อส่วนรวม นอกจากนี้วิชาชีพการจัดการอุตสาหกรรมมีความส าคัญ
กับการพัฒนาประเทศ ดังนั้นผู้ที่เกี่ยวข้องกับงานทางการจัดการอุตสาหกรรม จึงจ าเป็นต้องมีความ
รับผิดชอบต่อผลที่เกิดขึ้นเช่นเดียวกับการประกอบอาชีพในสาขาอ่ืนๆ อาจารย์ที่สอนในแต่ละวิชาต้อง
พยายามสอดแทรกเรื่องที่เกี่ยวกับสิ่งต่อไปนี้ทั้ง 5 ข้อ เพ่ือให้นักศึกษาสามารถพัฒนาคุณธรรม 



                                                                                 42 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

จริยธรรมไปพร้อมกับวิทยาการต่างๆ ที่ศึกษา รวมทั้งอาจารย์ต้องมีคุณสมบัติด้านคุณธรรม จริยธรรม
อย่างน้อย 5 ข้อตามท่ีระบุไว้ 

1) ปฏิบัติตนเป็นผู้มีคุณธรรม จริยธรรม ในด้านความซื่อสัตย์สุจริต เสียสละ มีวินัย ตรง
ต่อเวลา และมีความรับผิดชอบต่อตนเอง    

2) ปฏิบัติตนเป็นผู้มีจิตอาสา และมีความรับผิดชอบต่อสังคม 
3) มีภาวะความเป็นผู้น าและผู้ตาม สามารถท างานเป็นหมู่คณะ สามารถแก้ไขข้อ

ขัดแย้งตามล าดับความส าคัญเคารพสิทธิและรับฟังความคิดเห็นของผู้อ่ืน  รวมทั้งเคารพในคุณค่าและ
ศักดิ์ศรีของความเป็นมนุษย์ 

4) สามารถวิเคราะห์และประเมินผลกระทบจากการใช้ความรู้ทางวิศวกรรมต่อบุคคล 
องค์กร สังคมและสิ่งแวดล้อม  

5) มีจรรยาบรรณทางวิชาการและวิชาชีพ และมีความรับผิดชอบในฐานะผู้ประกอบ
วิชาชีพ รวมถึงเข้าใจถึงบริบททางสังคมของวิชาชีพวิศวกรรมในแต่ละสาขา ตั้งแต่อดีตจนถึงปัจจุบัน 

2.1.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
ก าหนดให้มีวัฒนธรรมองค์กร เพ่ือเป็นการปลูกฝังให้นักศึกษามีระเบียบวินัย โดยเน้น

การเข้าชั้นเรียนให้ตรงเวลาตลอดจนการแต่งกายที่เป็นไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัย นักศึกษาต้อง
มีความรับผิดชอบโดยในการท างานกลุ่มนั้นต้องฝึกให้รู้หน้าที่ของการเป็นผู้น ากลุ่มและการเป็นสมาชิก
กลุ่ม มีความซื่อสัตย์โดยต้องไม่กระท าการทุจริตในการสอบหรือลอกการบ้านของผู้อ่ืน  เป็นต้น 
นอกจากนี้อาจารย์ผู้สอนทุกคนต้องสอดแทรกเรื่องคุณธรรม จริยธรรมในการสอนทุกรายวิชา รวมทั้ง
มีการจัดกิจกรรมส่งเสริมคุณธรรม จริยธรรม เช่น การยกย่องนักศึกษาที่ท าดี ท าประโยชน์แก่ส่วนรวม 
เสียสละ 

1) ก าหนดให้มีวัฒนธรรมองค์กร เพ่ือเป็นการปลูกฝังให้นักศึกษามีระเบียบวินัย โดยเน้น
การเข้าชั้นเรียนให้ตรงเวลาตลอดจนการแต่งกายที่เป็นไปตามระเบียบของมหาวิทยาลัย  

2) นักศึกษาต้องมีความรับผิดชอบโดยในการท างานกลุ่มนั้น ต้องฝึกให้รู้หน้าที่ของ
การเป็นผู้น ากลุ่มและการเป็นสมาชิกกลุ่ม  

3)  ส่งเสริมให้นักศึกษาเกิดจิตส านึกความซื่อสัตย์ โดยต้องไม่กระท าการทุจริตในการสอบ
หรือลอกการบ้านของผู้อื่น เป็นต้น  

4)  อาจารย์ผู้สอนทุกคนต้องสอดแทรกเรื่องคุณธรรม จริยธรรมในการสอนทุกรายวิชา
รวมทั้งมีการจัดกิจกรรมส่งเสริมคุณธรรม จริยธรรม เช่น การยกย่องนักศึกษาที่ท าดี ท าประโยชน์ 
แก่ส่วนรวม เสียสละ 

2.1.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
1) ประเมินจากการตรงเวลาของนักศึกษาในการเข้าชั้นเรียน การส่งงานตามก าหนด

ระยะเวลาที่มอบหมาย และการร่วมกิจกรรม 
2)  ประเมินจากการมีวินัยและพร้อมเพรียงของนักศึกษาในการเข้าร่วมกิจกรรม     

เสริมหลักสูตร 
3) ประเมินจากความรับผิดชอบในหน้าที่ที่ได้รับมอบหมาย 
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2.2 ความรู้ 
2.2.1 การเรียนรู้ด้านความรู้ 

 นักศึกษาต้องมีความรู้ เกี่ยวกับหลักการจัดการทางอุตสาหกรรม มีคุณธรรม 
จริยธรรม และความรู้เกี่ยวกับสาขาวิชาที่ศึกษานั้นต้องเป็นสิ่งที่นักศึกษาต้องรู้เพ่ือใช้ประกอบอาชีพ
และช่วยพัฒนาสังคม ดังนั้นมาตรฐานความรู้ต้องครอบคลุมสิ่งต่อไปนี้ 

1)  มีความรู้  ในหลักการ แนวคิด ทฤษฎีที่ส าคัญในรายวิชาหรือศาสตร์ของตน  
2) มีความเข้าใจและสามารถอธิบายหลักการ แนวคิด ทฤษฎีที่ส าคัญในรายวิชาหรือ

ศาสตร์ของตนได้อย่างถูกต้อง 
3)  สามารถบูรณาการความรู้ในสาขาวิชาที่ศึกษากับความรู้ในศาสตร์อื่นๆที่เก่ียวข้อง 
4)  สามารถวิเคราะห์และแก้ไขปัญหา ด้วยวิธีการที่เหมาะสม รวมถึงการประยุกต์ใช้

เครื่องมือที่เหมาะสม เช่น โปรแกรมคอมพิวเตอร์ เป็นต้น  
5)  สามารถใช้ความรู้และทักษะในสาขาวิชาของตน ในการประยุกต์แก้ไขปัญหาใน

งานจริงได ้  
2.2.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้ 

 ใช้การสอนในหลากหลายรูปแบบ โดยเน้นหลักการทางทฤษฎี และประยุกต์ใช้ทาง
ปฏิบัติด้วยการทดลองในห้องปฏิบัติการ ทั้งนี้ให้เป็นไปตามลักษณะของรายวิชาตลอดจนเนื้อหาสาระ
ของรายวิชานั้นๆ นอกจากนี้ควรจัดให้มีการเรียนรู้จากสถานการณ์จริงโดยการศึกษาดูงานหรือเชิญ
ผู้เชี่ยวชาญที่มีประสบการณ์ตรงมาเป็นวิทยากรพิเศษเฉพาะเรื่องตลอดจนฝึกปฏิบัติงานในสถาน
ประกอบการ 

2.2.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้  
ประเมินจากผลสัมฤทธิ์ทางการเรียนและการปฏิบัติของนักศึกษาในด้านต่างๆ คือ
1) การทดสอบย่อย 
2) การสอบกลางภาคเรียนและปลายภาคเรียน 
3) ประเมินจากรายงานที่นักศึกษาจัดท า 
4) ประเมินจากการน าเสนอรายงานในชั้นเรียน 
5) ประเมินจากรายวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพหรือสหกิจศึกษา 
การทดสอบมาตรฐานนี้สามารถท าได้โดยการทดสอบจากข้อสอบของแต่ละวิชาในชั้น

เรียน ตลอดระยะเวลาที่นักศึกษาอยู่ในหลักสูตร 
2.3 ทักษะทางปัญญา 

2.3.1 การเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
 นักศึกษาต้องสามารถพัฒนาตนเองและประกอบวิชาชีพโดยพ่ึงตนเองได้เมื่อจบ
การศึกษาแล้ว ดังนั้นนักศึกษาจ าเป็นต้องได้รับการพัฒนาทักษะทางปัญญาไปพร้อมกับคุณธรรม 
จริยธรรม และความรู้เกี่ยวกับการจัดการอุตสาหกรรม ลักษณะการสอนอาจารย์ต้องเน้นให้นักศึกษา
คิด วิเคราะห์ หาเหตุผล เข้าใจที่มาและสาเหตุของปัญหา วิธีการแก้ปัญหารวมทั้งแนวคิดด้วยตนเอง 
ซึ่งนักศึกษาต้องมีคุณสมบัติต่างๆ จากการสอนเพื่อให้เกิดทักษะทางปัญญาดังนี้ 
 1) สามารถแสดงทักษะการคิดอย่างเป็นระบบ คิดอย่างมีวิจารณญาณอย่างสม่ าเสมอ 
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 2) สามารถวิเคราะห์ สังเคราะห์ บูรณาการความรู้และทักษะที่เกี่ยวข้องในศาสตร์ของ
ตนเพื่อน าไปประยุกต์ใช้ได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
 3) สามารถคิด วิเคราะห์ และแก้ไขปัญหาด้านวิศวกรรมได้อย่างมีระบบ รวมถึงการใช้
ข้อมูลประกอบการตัดสินใจในการท างานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
 4) มีจินตนาการและความยืดหยุ่นในการปรับใช้องค์ความรู้ที่เกี่ยวข้องอย่างเหมาะสม 
ในการพัฒนานวัตกรรมหรือต่อยอดองค์ความรู้จากเดิมได้อย่างสร้างสรรค์ 
 5) สามารถสืบค้นข้อมูลและแสวงหาความรู้เพ่ิมเติมได้ด้วยตนเอง เพ่ือการเรียนรู้
ตลอดชีวิต และทันต่อการเปลี่ยนแปลงทางองค์ความรู้และเทคโนโลยีใหม่ๆ 

2.3.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
1)  กรณีศึกษาทางการจัดการอุตสาหกรรม 
2)  การอภิปรายกลุ่ม 
3)  ให้นักศึกษามีโอกาสปฏิบัติจริง 

2.3.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา  
ประเมินตามสภาพจริงจากผลงาน และการปฏิบัติของนักศึกษา เช่น ประเมินจากการ

น าเสนอรายงานในชั้นเรียน การทดสอบโดยใช้แบบทดสอบหรือสัมภาษณ์ เป็นต้น  
การวัดมาตรฐานในข้อนี้สามารถท าได้โดยการออกข้อสอบที่ให้นักศึกษา แก้ปัญหา 

อธิบายแนวคิดของการแก้ปัญหา และวิธีการแก้ปัญหาโดยการประยุกต์ความรู้ที่เรียนมา หลีกเลี่ยง
ข้อสอบที่เป็นการเลือกค าตอบที่ถูกมาค าตอบเดียวจากกลุ่มค าตอบที่ให้มา ไม่ควรมีค าถามเกี่ยวกับ
นิยามต่างๆ 

2.4. ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
2.4.1 การเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างตัวบุคคลและความรับผิดชอบ 

นักศึกษาต้องออกไปประกอบอาชีพซึ่งส่วนใหญ่ต้องเกี่ยวข้องกับบุคคลต่างๆเช่น
ผู้บังคับบัญชา ผู้ใต้บังคับบัญชา เพ่ือนร่วมงาน เป็นต้น ดังนั้น ความสามารถที่จะปรับตัวให้เข้ากับ
สังคมเป็นเรื่องจ าเป็นอย่างยิ่ง ดังนั้นอาจารย์ต้องสอดแทรกวิธีการที่เกี่ยวข้องกับคุณสมบัติต่างๆ 
ต่อไปนี้ให้นักศึกษาระหว่างที่สอนวิชา หรืออาจให้นักศึกษาไปเรียนวิชาทางด้านสังคมศาสตร์ที่
เกี่ยวกับคุณสมบัติต่างๆ นี้ 

1) สามารถแสดงบทบาทผู้น า ผู้ตาม และการเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มได้อย่างเหมาะสม
กับบทบาทและสถานการณ์ 

2) มีความรับผิดชอบในงานที่ได้รับมอบหมายทั้งของตนเองและของส่วนรวม 
3) สามารถเป็นผู้ริเริ่มแสดงประเด็นในการแก้ไขสถานการณ์เชิงสร้างสรรค์ทั้งส่วนตัว

และส่วนรวม พร้อมทั้งแสดงจุดยืนอย่างพอเหมาะทั้งของตนเองและกลุ่มรวมทั้งให้ความช่วยเหลือและ
อ านวยความสะดวกในการแก้ไขปัญหาต่างๆ 

4) สามารถสื่อสารกับกลุ่มคนที่หลากหลาย และสามารถสนทนาทั้งภาษาไทยและ
ภาษาต่างประเทศได้อย่างมีประสิทธิภาพ สามารถใช้ความรู้ในสาขาวิชาชีพมาสื่อสารต่อสังคมได้ใน
ประเด็นที่เหมาะสม  
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5) มีจิตส านึกความรับผิดชอบด้านความปลอดภัยในการท างาน  และการรักษา
สภาพแวดล้อมต่อสังคม   

2.4.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล
และความรับผิดชอบ 

ใช้การสอนที่มีการก าหนดกิจกรรมให้มีการท างานเป็นกลุ่ม การท างานที่ต้องประสานงานกับ
ผู้อื่น ข้ามหลักสูตร หรือต้องค้นคว้าหาข้อมูลจากการสัมภาษณ์บุคคลอ่ืน หรือผู้มีประสบการณ์ โดยมี
ความคาดหวังในผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างตัวบุคคลและความสามารถในการ
รับผิดชอบ 

2.4.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

1) ประเมินจากพฤติกรรมและการแสดงออกของนักศึกษาในการน าเสนอรายงานกลุ่ม
ในชั้นเรียน  

2) สังเกตจากพฤติกรรมที่แสดงออกในการร่วมกิจกรรมต่างๆ และความครบถ้วน
ชัดเจนตรงประเด็นของข้อมูล 

2.5  ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
2.5.1 การเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
  1) สามารถประยุกต์ความรู้ทางคณิตศาสตร์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ ในการแก้ปัญหา ค้นคว้าข้อมูลและน าเสนอได้อย่างเหมาะสม 
     2) สามารถใช้ภาษาไทย ภาษาอังกฤษในการสื่อสารได้อย่างมีประสิทธิภาพ รวมถึงการ
ใช้ภาษาในการค้นคว้าข้อมูลเพื่อจัดท ารายงานและน าเสนออย่างถูกต้องเหมาะสม 

   3)  มีทักษะในการวิเคราะห์ข้อมูลสารสนเทศทางคณิตศาสตร์หรือการแสดง 
สถิติประยุกต ์ต่อการแก้ปัญหาที่เกี่ยวข้องได้อย่างสร้างสรรค์ 

            4) สามารถประยุกต์ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศและการสื่อสาร ที่ทันสมัยได้อย่าง
เหมาะสมและมีประสิทธิภาพ 

   5)  สามารถใช้เครื่องมือการค านวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม เพ่ือประกอบวิชาชีพ
ในสาขาวิศวกรรมที่เก่ียวข้องได้ 

2.5.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข   
การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

จัดกิจกรรมการเรียนรู้ในรายวิชาต่างๆ ให้นักศึกษาได้วิเคราะห์สถานการณ์จ าลอง 
และสถานการณ์เสมือนจริง และน าเสนอการแก้ปัญหาที่เหมาะสม เรียนรู้เทคนิคการประยุกต์
เทคโนโลยีสารสนเทศในหลากหลายสถานการณ์  

2.5.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

 1) ประเมินจากจากเทคนิคการใช้เครื่องมือการค านวณและเครื่องมือทางวิศวกรรม 
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 2) ประเมินจากความสามารถในการอธิบายถึงข้อจ ากัด เหตุผลในการเลือกใช้เครื่องมือ
ต่างๆ การอภิปรายกรณีศึกษาต่างๆ ที่มีการน าเสนอต่อชั้นเรียน 

2.6 ทักษะพิสัย 
 2.6.1 การเรียนรู้ด้านทักษะพิสัย 
     1) มีความสามารถในการเลือกใช้วัสดุ อุปกรณ์ เครื่องมือ และเทคโนโลยีให้เหมาะสม
และมีประสิทธิภาพ 

2) มีทักษะในการใช้วัสดุอุปกรณ์ เครื่องมือ และ เทคโนโลยี เครื่องจักรในระบบ
อุตสาหกรรมได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

3) มีทักษะในการออกแบบและสร้างสรรค์ผลงานทางด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ได้อย่างทันสมัย 
 2.6.2 กลยุทธการสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทกัษะพิสัย 

ใช้การเรียนการสอนที่หลากหลายโดยเน้นผู้เรียนเป็นส าคัญ การจัดกิจกรรมการเรียนรู้
ทักษะการปฏิบัติในรายวิชาต่างๆให้นักศึกษาได้ปฏิบัติอย่างสม ่าเสมอ 

2.6.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะพิสัย 
การวัดและประเมินผลตามสภาพจริงจากผลงาน และทักษะการปฏิบัติของนักศึกษา

ดังนี้ 
 1) จากประสิทธิภาพในทักษะการปฏิบัติ ความถูกต้อง 
 2) การแก้ปัญหาเฉพาะหน้าและความสามารถในการตัดสินใจ 

                      3) พฤติกรรมที่แสดงออกในการเข้าร่วมกิจกรรมต่างๆ 
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3. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตร สู่รายวิชา  
(Curriculum Mapping)   
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 

 

 
รายวิชา 

1.คุณธรรม 2.ความรู้ 3.ทักษะทางปัญญา 4.ทักษะ
ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6.ทักษะ
พิสัย 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 
1. SCH102 เคมีทั่วไป ● ●    ● ○    ● ○    ○ ●    ● ○       

2. SCH103 ปฏิบัติการเคมีทั่วไป ● ●    ● ○    ● ○    ○ ●    ● ○       

3. SPY104 ฟิสิกส์ 1 ●     ● ●    ● ○     ●    ● ●       

4. SPY105 ปฏิบัติการฟสิิกส์ 1 ●   ●  ● ●    ● ○    ○ ●    ●        

5. SPY106 ฟิสิกส์ 2 ●     ● ○    ● ○     ●    ● ●       

6. SPY107 ปฏิบัติการฟสิิกส์ 2 ●   ●  ● ○    ● ○    ○ ●    ●        

7. TAT101 คณิตศาสตร์วศิวกรรม 1 ○ ●        ●    ●    ○ ●      ●    

8. TAT102 คณิตศาสตร์วศิวกรรม 2 ○ ●        ●    ●    ○ ●      ●    

9. TAT203 คณิตศาสตร์วศิวกรรม 3 ○ ●        ●    ●    ○ ●      ●    

10. TEC101 ปฏิบัติงานเทคโนโลยี
อุตสาหกรรม 

●    ○  ● ○ ●   ● ○ ○   ○  ●      ● ● ● ● 

11. TEC102 เขียนแบบอุตสาหกรรม ●    ○  ● ○ ● ○  ●  ○     ●      ●    

12. TEC103 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงาน
อุตสาหกรรม 

● ○  ○ ○  ● ● ○   ●  ○     ● ○   ●  ●    

13. TEC204 วัสดุอุตสาหกรรม ●    ○  ● ○ ●   ●       ○      ● ○ ● ● 

14. TEC305 ภาษาอังกฤษในงาน
อุตสาหกรรม  

●    ○  ● ○ 
 

   ●     ●  ○     ●     
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 

 
  

 
รายวิชา 

1.คุณธรรม 2.ความรู้ 3.ทักษะทางปัญญา 4.ทักษะ
ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6.ทักษะ
พิสัย 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 
15. TEG203 กลศาสตร์วิศวกรรม ○ ● ●   ● ○ ●     ●   ●        ● ○    

16. TEG204 ไฟฟ้าพื้นฐาน ○ ●  ○   ● ○    ●       ●      ●    

17. TEG205 ปฏิบัติไฟฟ้าพื้นฐาน ○ ●     ●       ●  ● ○  ●      ● ● ○ ○ 

18. TEG306 เทอร์โมไดนามิกส ์ ○ ● ●   ● ○      ●   ●        ● ○    

19. TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น   ●      ●     ●   ●      ●   ●   

20. TRE201 ทฤษฎีวงจรและอุปกรณ์
อิเล็กทรอนิกส ์

○ ●       ●    ●   ○   ●    ●   ●   

21. TRE202 ปฏิบัติการวงจรและอุปกรณ์
อิเล็กทรอนิกส ์

○ ●     ●       ●  ● ○   ●     ● ●   

22. TRE203 การออกแบบดิจิตอลลอจิก ○ ●      ●     ●   ○   ●     ●  ●   

23. TRE204 ปฏิบัติการดิจติอลลอจิก ○ ●     ●       ●   ○  ●      ● ●   

24. TRE205 เครื่องมือวัด และการวัดทาง
ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส ์

○ ●        ●    ●   ○  ●    ●   ●   

25. TRE206 จลนคณิตศาสตร์และ
พลศาสตร์ของหุ่นยนต ์

○ ●    ●   ●    ●   ○   ●      ● ●   
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 

  

 
รายวิชา 

1.คุณธรรม 2.ความรู้ 3.ทักษะทางปัญญา 4.ทักษะ
ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6.ทักษะ
พิสัย 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 
26. TRE301 ระบบควบคมุอัตโนมัต ิ ○ ●    ●   ●    ●   ○   ●      ●  ● ● 

27. TRE302 ปฏิบัติการระบบควบคุม
อัตโนมัต ิ

○ ●   ●    ●     ●   ○  ●      ● ●   

28. TRE303 ไมโครโปรเซสเซอร์และการ
อินเตอร์เฟส 

○ ●        ●   ●   ○   ●  ●     ●   

29. TRE304 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์
และการอินเตอรเ์ฟส 

○ ●     ●       ●   ○   ●     ● ●   

30. TRE305 ระบบนิวแมติกส์         
และไฮดรอลิกส ์

○ ●        ●   ●   ○   ●      ● ●   

31. TRE306 เซนเซอร์และแอคทูเอเตอร ์ ○ ●        ●   ●   ○   ●      ● ●   

32. TRE307 โปรแกรมเมเบิลลอจกิ
คอนโทรลเลอร ์

○ ●        ●   ●   ○   ●      ●  ● ● 

33. TRE308 ปฏิบัติการโปรแกรมเมเบลิ
ลอจิกคอนโทรลเลอร ์

○ ●        ●   ●   ○    ●     ●    

34. TRE309 หุ่นยนต์อุตสาหกรรม      
และเครื่องจักรอัตโนมัต ิ

○ ●   ●  ●       ●   ○   ●     ●  ● ● 
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 

 

 
รายวิชา 

1.คุณธรรม 2.ความรู้ 3.ทักษะทางปัญญา 4.ทักษะ
ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6.ทักษะ
พิสัย 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 
35. TRE310 การจัดการและอนุรกัษ์
พลังงาน 

○ ●  ○     ●    ●   ○   ● ○   ●   ○ ● ● 

36. TRE311 วิศวกรรมความปลอดภัยใน
งานระบบควบคุมอตัโนมตั ิ

○ ●      ●      ●      ●         

37. TRE312 โครงงานวิศวกรรม         
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 1 

○   ● ● ○    ●     ●  ●        ○ ●  ● 

38. TRE313 เทคโนโลยีเครื่องจักรกลไฟฟ้า ○ ●  ○   ● ○    ●        ●     ●    

39. TRE314 อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง        
และการขับเคลื่อนด้วยไฟฟ้า         

○ ●        ●   ●   ○   ●     ●  ●   

40. TRE315 การประมวลผลภาพ   
และแมชชีนวิช่ัน 

● ○  ○ ○  ● ● ○   ●  ○     ● ○   ●  ●  ● ● 

41. TRE316 การออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ     

○ ●       ●    ●   ○   ●      ● ●   

42. TRE317 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ       ○ ●        ●    ●  ○   ●      ● ●   

43. TRE318 อินเทอร์เน็ตในงาน         
เมคคาทรอนิกส ์

○ ●       ●    ●   ○   ●      ● ●   
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 

 
รายวิชา 

1.คุณธรรม 2.ความรู้ 3.ทักษะทางปัญญา 4.ทักษะ
ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6.ทักษะ
พิสัย 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 
44. TRE319 การเขียนแบบวิศวกรรม   
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนตด์้วย
คอมพิวเตอร ์

○ ●       ●    ●   ○   ●      ● ●   

45. TRE320 การวิเคราะห์การสั่นสะเทือน ○ ●      ●     ●   ○   ●     ●   ● ● 

46. TRE321 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในงาน
วิศวกรรม 

○ ●    ●   ●    ●   ○   ●      ●  ● ● 

47. TRE322 การวิเคราะห์และประมวลผล
สัญญาณดิจิตอล      

○ ●      ●     ●   ○   ●     ●   ● ● 

48. TRE323 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วย
คอมพิวเตอร ์

● ○  ○ ○  ● ● ○   ●  ○     ● ○   ●  ●  ● ● 

49. TRE324 ปัญหาพิเศษทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์     

○ ●      ●      ● ● ○   ●     ● ○ ●   

50. TRE401 ระบบควบคมุสมัยใหม่          ○ ●    ●   ●    ●   ○   ●      ●  ● ● 

51. TRE402 การเรยีนรู้เครื่องจักรและ
ระบบอัจฉรยิะ 

○ ●    ●   ●    ●   ○   ●      ●  ● ● 

52. TRE403 การสร้างต้นแบบอยา่งรวดเร็ว
ส าหรับวิศวกร 

○ ●        ●   ●   ○   ●      ● ●   
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา (Curriculum Mapping) 

 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 
 

 

 
รายวิชา 

1.คุณธรรม 2.ความรู้ 3.ทักษะทางปัญญา 4.ทักษะ
ความสัมพันธ์

ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบ 

5.ทักษะการวิเคราะห์
เชิงตัวเลข การสื่อสาร 
และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

6.ทักษะ
พิสัย 

 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 4 5 1 2 3 
53. TRE404 สัมมนาทางวิศวกรรม      
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต ์

   ●   ●        ●  ●     ●       

54. TRE405 โครงงานวิศวกรรม         
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 2 

○   ● ● ○    ●     ●  ●    ●    ○  ● ● 

55. TEC406 การเตรียมสหกิจศึกษา
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์      
และหุ่นยนต ์

● ●   ○   ○  ● ○   ●    ● ●     ●   ● ● 

56. TEC407 สหกิจศึกษาสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต ์

  ●     ○  ●     ●    ●     ●   ● ● 

57. TRE408 การเตรียมฝึกประสบการณ์
วิชาชีพสาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต ์

 ●   ○   ○  ● ○   ●    ● ●     ●   ● ● 

58. TRE409 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพ
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์      
และหุ่นยนต ์

  ●     ○  ●     ●    ●     ●    ● 
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หมวดที่ 5  หลักเกณฑ์ในการประเมินผลนักศึกษา 
 

1. กฎระเบียบหรือหลักเกณฑ์ ในการให้ระดับคะแนน (ผลการเรียน) 
การวัดผลและการส าเร็จการศึกษาเป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  

ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี  
พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 

 
2. กระบวนการทวนสอบมาตรฐานผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 

2.1 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ขณะนักศึกษายังไม่ส าเร็จการศึกษา 
ก าหนดให้ระบบการทวนสอบผลสัมฤทธิ์การเรียนรู้ของนักศึกษาเป็นส่วนหนึ่งของระบบการ

ประกันคุณภาพภายในของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
 การทวนสอบในระดับรายวิชาให้นักศึกษาประเมินการเรียนการสอนในระดับรายวิชา        

มีคณะกรรมการพิจารณาความเหมาะสมของข้อสอบให้เป็นไปตามแผนการสอน  
การทวนสอบในระดับหลักสูตรสามารถท าได้โดยมีระบบประกันคุณภาพภายในมหาวิทยาลัย

ราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี ด าเนินการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้  
และรายงานผล 

2.2 การทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้หลังจากนักศึกษาส าเร็จการศึกษา 
การก าหนดกลวิธีการทวนสอบมาตรฐานผลการเรียนรู้ของนักศึกษา ควรเน้นการท าวิจัย

สัมฤทธิผลของการประกอบอาชีพของบัณฑิต ที่ท าอย่างต่อเนื่องและน าผลวิจัยที่ได้ย้อนกลับมา
ปรับปรุงกระบวนการการเรียนการสอน และหลักสูตรแบบครบวงจร รวมทั้งการประเมินคุณภาพของ
หลักสูตรและหน่วยงานโดยองค์กรระดับสากล โดยการวิจัยอาจจะท าด าเนินการดังตัวอย่างต่อไปนี้ 

2.2.1 ภาวะการได้งานท าของบัณฑิต ประเมินจากบัณฑิตแต่ละรุ่นที่จบการศึกษา ในด้านของ
ระยะเวลาในการหางานท า ความเห็นต่อความรู้ ความสามารถ ความมั่นใจของบัณฑิตในการประกอบ 
การงานอาชีพ 

2.2.2 การตรวจสอบจากผู้ประกอบการ โดยการขอเข้าสัมภาษณ์  หรือการแบบส่ง
แบบสอบถาม เพ่ือประเมินความพึงพอใจในบัณฑิตที่จบการศึกษาและเข้าท างานในสถาน
ประกอบการนั้นๆ ในคาบระยะเวลาต่างๆ เช่น ปีที่ 1 หรือ ปีที่ 5  

2.2.3 การประเมินต าแหน่ง และหรือความก้าวหน้าในสายงานของบัณฑิต 
2.2.4 การประเมินจากสถานศึกษาอ่ืน โดยการส่งแบบสอบถาม หรือสอบถามเม่ือมีโอกาส 

ในระดับความพึงพอใจในด้านความรู้ ความพร้อม และสมบัติด้านอ่ืนๆ ของบัณฑิตจะจบการศึกษา
และเข้าศึกษาเพ่ือปริญญาที่สูงขึ้นในสถานศึกษานั้นๆ 

2.2.5 การประเมินจากบัณฑิตที่ ไปประกอบอาชีพ ในแง่ของความพร้อมและความรู้         
จากสาขาวิชาที่เรียน รวมทั้งสาขาอ่ืนๆ ที่ก าหนดในหลักสูตร ที่เกี่ยวเนื่องกับการประกอบอาชีพของ
บัณฑิต รวมทั้งเปิดโอกาสให้เสนอข้อคิดเห็นในการปรับหลักสูตรให้ดียิ่งขึ้นด้วย 
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2.2.6 ความเห็นจากผู้ทรงคุณวุฒิภายนอกที่มาประเมินหลักสูตร หรือเป็นอาจารย์พิเศษ 
ต่อความพร้อมของนักศึกษาในการเรียน และคุณสมบัติอ่ืนๆ ที่ เกี่ยวข้องกับกระบวนการเรียนรู้  
และการพัฒนาองค์ความรู้ของนักศึกษา 

2.2.7 ผลงานของนักศึกษาที่วัดเป็นรูปธรรมได้ เช่น จ านวนสิทธิบัตร/อนุสิทธิบัตร  จ านวน
รางวัลทางสังคมและวิชาชีพ จ านวนกิจกรรมการกุศลเพ่ือสังคมและประเทศชาติ จ านวนกิจกรรม
อาสาสมัครในองค์กรที่ท าประโยชน์ต่อสังคม 

 
3. เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 

 เกณฑ์การส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร ให้เป็นไปตามข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏ 
วไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและ
ปริญญาตรี พ.ศ. 2557 (ภาคผนวก ก) 
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หมวดที่ 6 การพัฒนาคณาจารย์ 
 

1. การเตรียมการส าหรับอาจารย์ใหม่ 
1.1 จัดปฐมนิเทศอาจารย์ใหม่ เรื่อง บทบาท หน้าที่ ความรับผิดชอบ คุณค่าความเป็นอาจารย์ 

รายละเอียดของหลักสูตร การจัดท ารายละเอียดต่างๆ ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา
แห่งชาติ พ.ศ. 2552 (TQF) ตลอดจนให้มีความรู้และเข้าใจนโยบายของคณะและมหาวิทยาลัย  

1.2 จัดระบบพี่เลี้ยง (Mentoring System) แก่อาจารย์ใหม่ 
1.3 จัดเตรียมคู่มืออาจารย์และเอกสารที่เกี่ยวข้องกับการปฏิบัติงานให้อาจารย์ใหม่ 
1.4 จัดปฐมนิเทศระดับคณะ ให้อาจารย์ใหม่เข้าใจการบริหารวิชาการของคณะ และเรื่องของการ

ประกันคุณภาพการศึกษาท่ีคณะต้องด าเนินการ และภาระงานที่อาจารย์ทุกคนต้องปฏิบัติ 
 

2.  การพัฒนาความรู้และทักษะให้แก่คณาจารย์ 
2.1 การพัฒนาทักษะการจัดการเรียนการสอน การวัดและการประเมินผล 
 2.1.1 ส่งเสริมอาจารย์ให้มีการเพ่ิมพูนความรู้ สร้างเสริมประสบการณ์เพ่ือส่งเสริมการสอน

และการวิจัยอย่างต่อเนื่องโดยผ่านการท าวิจัยสายตรงในสาขาวิชาและสนับสนุนด้านการศึกษาต่อ 
ฝึกอบรม ดูงานทางวิชาการและวิชาชีพในองค์กรต่างๆ การประชุมทางวิชาการทั้งในประเทศและ
ต่างประเทศ หรือการลาเพ่ือเพ่ิมพูนประสบการณ์ 

2.1.2 การเพ่ิมพูนทักษะการจัดการเรียนการสอนและการประเมินผลให้ทันสมัย 
2.2 การพัฒนาวิชาการและวิชาชีพด้านอ่ืนๆ 

2.2.1 การมีส่วนร่วมในกิจกรรมบริการวิชาการแก่ชุมชนที่เกี่ยวข้องกับการพัฒนาความรู้  
และคุณธรรม 

2.2.2 สนับสนุนให้อาจารย์ใหม่ไปอบรมหรือประชุมสัมมนาทั้งในด้านวิชาการ และวิชาชีพ
ด้านอื่นๆ เช่น ความรู้เกี่ยวกับการจัดการอุตสาหกรรม การใช้สถิติในการวิจัย เป็นต้น 

2.2.3 สนับสนุนให้อาจารย์จัดท าผลงานทางวิชาการ เพ่ือให้มีต าแหน่งทางวิชาการสูงขึ้น 
2.2.4 ส่งเสริมให้อาจารย์ท าวิจัยทั้งการวิจัยในสาขาวิชาชีพและการวิจัยเพ่ือพัฒนาการเรียน การสอน  

ตลอดจนให้แรงจูงใจแก่ผู้ที่มีผลงานทางวิชาการอย่างประจักษ์ 
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หมวดที ่7 การประกันคุณภาพหลักสูตร 
 

1. การก ากับมาตรฐาน 
 ในการบริหารหลักสูตร มีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรจ านวน 5 คน โดยจะท าหน้าที่ในการวาง
แผนการจัดการเรียนการสอน ติดตาม และรวบรวมข้อมูลการเรียนการสอนของวิชาภายในหลักสูตร 
ในทุกปีการศึกษา เพ่ือน ามาวิเคราะห์ปัญหา และเสนอแนะแนวทางการปรับปรุงและพัฒนาหลักสูตร
อย่างต่อเนื่อง   

ซึ่งหลักสูตรมีการด าเนินงานเกี่ยวกับอาจารย์ตามประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง เกณฑ์
มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2558 ดังนี้ 

1.1 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร  
 1.1.1 มีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร ซึ่งท าหน้าที่ในการบริหารและพัฒนาหลักสูตรและ        

การเรียนการสอน ตั้งแต่การวางแผน การควบคุมคุณภาพ การติดตามประเมินผลและการพัฒนาหลักสูตร 
 1.1.2 มีอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรไม่น้อยกว่า 5 คน ต้องอยู่ประจ าหลักสูตรนั้น

ตลอดเวลาที่จัดการศึกษา โดยจะเป็นอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรเกินกว่า 1 หลักสูตรในเวลา
เดียวกันไม่ได ้

 1.1.3 อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรต้องมีคุณวุฒิตรงหรือสัมพันธ์กับสาขาวิชาที่เปิดสอน   
ขั้นต่ าปริญญาโทหรือเทียบเท่าท่ีมีต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ และมีผลงานทาง
วิชาการที่ได้รับการเผยแพร่ตามหลักเกณฑ์ที่ก าหนดในการพิจารณาแต่งตั้งให้บุคคลด ารงต าแหน่งทาง
วิชาการอย่างน้อย 1 รายการในรอบ 5 ปีย้อนหลัง 

1.2 อาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 ก าหนดให้อาจารย์ประจ าหลักสูตรมีคุณวุฒิตรงหรือสัมพันธ์กับสาขาวิชาที่เปิดสอนขั้นต่ า

ปริญญาโทหรือเทียบเท่าที่มีต าแหน่งทางวิชาการไม่ต่ ากว่าผู้ช่วยศาสตราจารย์ และมีผลงานทาง
วิชาการที่ได้รับการเผยแพร่ตามหลักเกณฑ์ที่ก าหนดในการพิจารณาแต่งตั้งให้บุคคลด ารงต าแหน่งทาง
วิชาการอย่างน้อย 1 รายการในรอบ 5 ปีย้อนหลัง 
 
2.  บัณฑิต 
 หลักสูตรด าเนินการจัดการเรียนการสอน โดยจัดกิจกรรมการเรียนการสอนตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา ประกอบด้วย 6 ด้าน ได้แก่ คุณธรรม ความรู้ ทักษะทางปัญญา ทักษะ
ความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ ทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการ
ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ และด้านทักษะพิสัย โดยหลักสูตรก าหนดความรับผิดชอบหลักและความ
รับผิดชอบรองในแต่ละรายวิชา เพ่ือประเมินผลการเรียนรู้และให้บัณฑิตมีคุณภาพตามมาตรฐาน 
 ซึ่งหลักสูตรจัดให้มีการผลิตบัณฑิต หรือการจัดกิจกรรมการเรียนการสอนให้ผู้เรียนมีความรู้ใน
วิชาการและวิชาชีพมีคุณลักษณะบัณฑิตตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ พ.ศ. 
2552 คือเป็นผู้มีความรู้ มีคุณธรรม จริยธรรม มีความสามารถในการพัฒนาตนเอง สามารถ
ประยุกต์ใช้ความรู้เพ่ือการด ารงชีวิตในสังคมได้อย่างมีความสุขทั้งร่างกายและจิตใจมีความส านึกและ
ความรับผิดชอบในฐานะพลเมืองและพลโลก และมีคุณลักษณะตามอัตลักษณ์ของมหาวิทยาลัย ดังนี้ 
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 2.1 ส่งเสริมสนับสนุนให้บัณฑิตมีคุณภาพตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ 
พ.ศ. 2552 คือ 
  2.1.1 ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
  2.1.2 ด้านความรู้ 
  2.1.3 ด้านทักษะทางปัญญา 
  2.1.4 ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 
  2.1.5 ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
 2.2 ร้อยละของบัณฑิตระดับปริญญาตรีที่ได้งานท าหรือประกอบอาชีพอิสระภายใน 1 ปี 
  โดยส ารวจจากบัณฑิตที่ส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตรระดับปริญญาตรี ภาคปกติ ภาคพิเศษ
ได้งานท าหรือมีกิจการของตนเองที่มีรายได้ประจ าภายในระยะเวลา 1 ปี นับจากวันที่ส าเร็จการศึกษา
เมื่อเทียบกับบัณฑิตที่ส าเร็จการศึกษาในปีการศึกษานั้นๆ ไม่น้อยกว่าร้อยละ 70 
 
3. นักศึกษา 

หลักสูตรวางแผนการด าเนินการเกี่ยวกับนักศึกษาโดยมีระบบและกลไกในการคัดเลือกนักศึกษา 
และมีการเตรียมความพร้อมทางการเรียนให้กับนักศึกษา โดยเน้นทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษที่ 21 
ในกลุ่มทักษะชีวิตและอาชีพ (Life and Career Skills) และหลักสูตรมีการด าเนินการให้ค าปรึกษา
และพัฒนาศักยภาพนักศึกษาในระหว่างการเรียน ซึ่งหลักสูตรท าการประเมินอัตราการส าเร็จ
การศึกษา ความพึงพอใจของนักศึกษาที่มีต่อหลักสูตร และผลการจัดการข้อร้องเรียนของนักศึกษา 
เพ่ือน ามาพัฒนาและปรับปรุงหลักสูตรอย่างต่อเนื่อง โดยมีการด าเนินการดังนี้ 
 3.1  การสนับสนุนและการให้ค าแนะน านักศึกษา 

 3.1.1 การให้ค าปรึกษาด้านวิชาการและอ่ืน ๆ แก่นักศึกษา 
     คณะมีการแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการให้แก่นักศึกษาทุกคน โดยนักศึกษาที่มี
ปัญหาในการเรียนสามารถปรึกษากับอาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการได้  โดยอาจารย์ของคณะทุกคน
จะต้องท าหน้าที่อาจารย์ที่ปรึกษาทางวิชาการให้แก่นักศึกษา  และทุกคนต้องก าหนดชั่วโมง 
ให้ค าปรึกษา (Office Hours) เพ่ือให้นักศึกษาเข้าปรึกษาได้ นอกจากนี้ ต้องมีที่ปรึกษากิจกรรม
เพ่ือให้ค าปรึกษาแนะน าในการจัดท ากิจกรรมแก่นักศึกษา 

 3.1.2 การอุทธรณ์ของนักศึกษา 
  กรณีที่นักศึกษามีความสงสัยเกี่ยวกับผลการประเมินในรายวิชาใดสามารถที่จะยื่นค า

ร้องขอดูกระดาษค าตอบในการสอบ ตลอดจนดูคะแนนและวิธีการประเมินของอาจารย์ในแต่ละ
รายวิชาได้ 
 3.2 ความต้องการของตลาดแรงงาน สังคม และหรือความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิต 

 3.2.1 ความต้องการบุคลากรด้านเทคโนโลยีสารสนเทศในตลาดแรงงานของสังคมมีมาก โดย
นักศึกษาส าเร็จการศึกษาได้งานท าไม่เกิน 3 เดือน 

 3.2.2 จากผลส ารวจเพ่ือปรับปรุงหลักสูตร พบว่าผู้ใช้บัณฑิตต้องการบัณฑิตที่มีทักษะด้าน
ภาษาต่างประเทศและด้านทักษะการปฏิบัติคอมพิวเตอร์ สามารถปฏิบัติงานได้จริง 
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 3.3 การประกันคุณภาพด้านนักศึกษา 
 3.3.1 การรับนักศึกษา 

    เกณฑ์ที่ใช้ในการคัดเลือกนักศึกษามีความโปร่งใส ชัดเจนและสอดคล้องกับคุณสมบัติ
ของนักศึกษาที่ก าหนดในหลักสูตร มีเครื่องมือที่ใช้ในการคัดเลือก ข้อมูล หรือวิธีการคัดเลือกนักศึกษา
ให้ได้นักศึกษาที่มีความพร้อมทางปัญญา สุขภาพกายและจิต ความมุ่งมั่นที่จะเรียน และมีเวลาเรียน
เพียงพอเพ่ือให้สามารถส าเร็จการศึกษาได้ตามระยะเวลาที่หลักสูตรก าหนด โดยด าเนินการดังต่อไปนี้ 
    1) มีระบบ กลไกในการคัดเลือกนักศึกษา 
    2) มีการน าระบบกลไกไปสู่การปฏิบัติ /ด าเนินการ 

   3) มีการประเมินกระบวนการ 
   4) มีการปรับปรุง/พัฒนา กระบวนการจากผลการประเมิน 
   5) มีผลจากการปรับปรุงเห็นชัดเจนเป็นรูปธรรม 
 3.3.2 การส่งเสริมและพัฒนานักศึกษา 
   การส่งเสริมและพัฒนานักศึกษาด าเนินการดังต่อไปนี้ 
   1) มีระบบและกลไกในการพัฒนานักศึกษา 
   2) มีการน าระบบและกลไกไปสู่การปฏิบัติและด าเนินการ 
   3) มีการประเมินกระบวนการ 
   4) มีการปรับปรุง/พัฒนากระบวนการจากผลการประเมิน 
   5) มีผลจากการปรับปรุงเห็นชัดเจนเป็นรูปธรรม 
 3.3.3 ผลที่เกิดกับนักศึกษา 
   ผลที่เกิดกับนักศึกษามีรายงานผลการด าเนินการดังต่อไปนี้ 
   1) การคงอยู่ของนักศึกษา 
   2) การส าเร็จการศึกษาของนักศึกษา 
   3) ความพึงพอใจและผลการจัดการข้อร้องเรียนของนักศึกษา 
 

4. อาจารย์ 
 หลักสูตรวางแผนกรอบอัตราก าลังและก าหนดเกณฑ์การรับอาจารย์ใหม่ รวมทั้งการพัฒนาตนเอง
ของอาจารย์ในหลักสูตร เพ่ือให้บุคลากรมีความรู้ ความสามารถทางด้านวิชาการ และงานวิจัย ให้ตรง
ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร โดยด าเนินการดังต่อไปนี้ 
 4.1. การบริหารคณาจารย์ 

 4.1.1 การรับอาจารย์ใหม่ 
   มีการคัดเลือกอาจารย์ใหม่ตามระเบียบและหลักเกณฑ์ของมหาวิทยาลัย โดยอาจารย์

ใหม่จะต้องมีวุฒิการศึกษาระดับปริญญาโทขึ้นไป ในสาขาวิชาหรือสาขาวิชาที่เกี่ยวข้อง  และต้องมี
คะแนนทดสอบความสามารถภาษาอังกฤษได้ตามเกณฑ์ที่ก าหนดไว้ในประกาศคณะกรรมการการ
อุดมศึกษา เรื่อง มาตรฐานความสามารถภาษาอังกฤษของอาจารย์ประจ า 

 
 



60 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี                                                           

หน้า60 

 4.1.2  การมีส่วนร่วมของคณาจารย์ในการวางแผน การติดตามและทบทวนหลักสูตร 
   คณาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร และผู้สอน จะต้องประชุมร่วมกันในการวางแผน

จัดการเรียนการสอน ประเมินผลและให้ความเห็นชอบการประเมินผลทุกรายวิชา เก็บรวบรวมข้อมูล
เพ่ือเตรียมไว้ส าหรับการปรับปรุงหลักสูตร ตลอดจนปรึกษาหารือแนวทางที่จะท าให้บรรลุเป้าหมาย
ตามหลักสูตร และได้บัณฑิตเป็นไปตามคุณลักษณะบัณฑิตท่ีพึงประสงค์ 

  4.1.3 การแต่งตั้งคณาจารย์พิเศษ 
   ส าหรับอาจารย์พิเศษถือว่ามีความส าคัญมาก เพราะจะเป็นผู้ถ่ายทอดประสบการณ์ตรง     

จากการปฏิบัติให้กับนักศึกษา ดังนั้นคณะฯ ต้องก าหนดนโยบายว่าให้อาจารย์พิเศษต้องมีชั่วโมงสอน     
ไม่เกินร้อยละ 50 ของรายวิชา และมีอาจารย์ประจ าเป็นผู้รับผิดชอบรายวิชานั้น และอาจารย์พิเศษ
จะต้องเป็นผู้มีประสบการณ์ตรงวุฒิการศึกษาขั้นต่ าปริญญาโท หากมีวุฒิการศึกษาต่ ากว่าปริญญาโท 
ต้องมีประสบการณ์การท างานที่เกี่ยวข้องกับสาขาวิชาที่สอนไม่น้อยกว่า 6 ปี และให้เป็นไปตาม
ประกาศมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี เรื่อง เกณฑ์การ
พิจารณาและการแต่งตั้งอาจารย์พิเศษ 
 4.2 การประกันคุณภาพด้านหลักสูตร 

  4.2.1 การบริหารและพัฒนาอาจารย์ 
    ด าเนินการบริหารและพัฒนาอาจารย์ดังต่อไปนี้ 
    1) มีระบบและกลไกในการบริหารและพัฒนาอาจารย์ 
    2) มีการน าระบบและกลไกไปสู่การปฏิบัติและด าเนินงาน 
    3) ประเมินกระบวนการการด าเนินการบริหารและพัฒนาอาจารย์ 
    4) มีการปรับปรุง/พัฒนา/ บูรณาการ กระบวนการจากผลการประเมิน 
  4.2.2 คุณภาพอาจารย์ 
    1) อาจารย์ต้องมีคุณวุฒิระดับปริญญาเอกร้อยละ 20 ขึ้นไปของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
    2) อาจารย์ต้องมีต าแหน่งทางวิชาการร้อยละ 60 ขึ้นไปของอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
    3) มีค่าร้อยละของผลรวมถ่วงน้ าหนักของผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบ
หลักสูตรร้อยละ 20 ขึ้นไป 
  4.2.3 ผลที่เกิดกับอาจารย์ 
    มีการรายงานผลการด าเนินงานเกี่ยวกับอาจารย์ดังนี้ 
    1) การคงอยู่ของอาจารย์ 
    2) ความพึงพอใจของอาจารย์ 
 
5. หลักสูตร การเรียนการสอน การประเมินผลผู้เรียน  
 หลักสูตรด าเนินการประชุมในหัวข้อสาระของรายวิชาในหลักสูตร การวางระบบผู้สอน และ
กระบวนการจัดการเรียนการสอน การประเมินผู้เรียน เพ่ือรับทราบปัญหาและวิเคราะห์ปรับปรุง
รายวิชาให้มีความทันสมัยสอดคล้องกับสถานการณ์ปัจจุบัน ซึ่งหลักสูตรด าเนินการติดตามทุกปีอย่าง
ต่อเนื่อง 
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 5.1 การบริหารหลักสูตร 
 หลักสูตรมีการบริหารหลักสูตรตามโครงสร้างคณะ โดยรองคณบดีฝ่ายวิชาการ ประธาน

หลักสูตรท าหน้าที่จัดการเรียนการสอนและบริหารจัดการหลักสูตรให้เป็นไปตามกรอบมาตรฐาน
คุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2552 และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร ระบบและกลไกในการบริหาร
หลักสูตร มีดังนี้ 

 5.1.1 มีการบริหารหลักสูตรตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรีตามกรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษา พ.ศ. 2552 (TQF) 

 5.1.2 มีการบริหารหลักสูตรตามโครงสร้างคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม คือ คณบดี รอง
คณบดีฝ่ายวิชาการ คณะกรรมการประจ าหลักสูตร  ท าหน้าที่ บริหารจัดการหลักสูตรให้เป็นไปตาม
เกณฑ์มาตรฐานและวัตถุประสงค์ของหลักสูตร นอกจากนี้ยังมีหน่วยงานเลขานุการคณะท าหน้าที่
ประสานงานอ านวยความสะดวกในการเรียนการสอนการบริหารทรัพยากรการจัดการ 

  5.1.3 มีคณะกรรมการประจ าหลักสูตร ท าหน้าที่ก าหนดนโยบาย แผนงานและแผนปฏิบัติการ 
ดังต่อไปนี้ 
   1) ร่วมกันก าหนดปรัชญาและวัตถุประสงค์ของหลักสูตรให้สอดคล้องกับแผนพัฒนา
เศรษฐกิจและสังคมแห่งชาติ และแผนพัฒนามหาวิทยาลัย โดยยึดมาตรฐานวิชาการและวิชาชีพ      
ในระดับอุดมศึกษา 
       2) ก าหนดคุณสมบัติผู้ เข้าศึกษา คุณลักษณะบัณฑิต  และพัฒนานักศึกษาให้มี
คุณลักษณะบัณฑิตที่ต้องการ 
   3) ด าเนินการพัฒนาและปรับปรุงหลักสูตรให้สอดคล้องกับสภาพสังคมและมาตรฐาน
ทางวิชาการและวิชาชีพแปลงหลักสูตรให้สอดคล้องกับสภาพสังคมและมาตรฐานทางวิชาการและ
วิชาชีพแปลงหลักสูตรสู่กระบวนการเรียนการสอนและการประเมินผลการใช้หลักสูตร  
   4) เสนออาจารย์ผู้สอนในแต่ละรายวิชาที่เหมาะสมและเพียงพอกับจ านวนนักศึกษาท า
การประเมินประสิทธิภาพในการเรียนการสอน 
   5) ส่งเสริม สนับสนุนอาจารย์ในหลักสูตรให้พัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง 
   6) รับผิดชอบในการก าหนดแหล่งฝึกประสบการณ์วิชาชีพที่เหมาะสมจัดอาจารย์ 
จัดอาจารย์นิเทศ เตรียมความพร้อมของนักศึกษา และการประเมินผลการฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 
   7) จัดท าโครงการเพ่ือขออนุมัติงบประมาณ ในการสร้างปรับปรุงห้องปฏิบัติการ วัสดุ
อุปกรณ์ ครุภัณฑ์และอ่ืนๆ อันจะเอ้ือต่อการพัฒนากระบวนการเรียนการสอน  

5.2 การบริหารจัดการเรียนการสอน  
  5.2.1 การเตรียมความพร้อมก่อนการเปิดการเรียนการสอน 
   1) แต่งตั้งอาจารย์ประจ าหลักสูตรที่มีคุณสมบัติตรง หรือสัมพันธ์กับสาขาวิชา 
   2) หลักสูตรมอบหมายผู้สอนเตรียมความพร้อมในเรื่องอุปกรณ์การเรียนการสอน     
สื่อการสอน เอกสารประกอบการสอน และสิ่งอ านวยความสะดวกอ่ืน ๆ รวมทั้งการติดตามผลการ
เรียนการสอนและการจัดท ารายงาน 
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5.2.2 การติดตามการจัดการเรียนการสอน 
   1) สาขาวิชาจัดท าระบบสังเกตการณ์จัดการเรียนการสอน เพ่ือให้ทราบปัญหา 
อุปสรรค และขีดความสามารถของผู้สอน 
   2) สาขาวิชาสนับสนุนให้ผู้สอนจัดกระบวนการเรียนรู้ที่เน้นความใฝ่รู้ของผู้เรียน และ
ใช้สื่อประสมอย่างหลากหลาย 
   3)  เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอน สาขาวิชา/มหาวิทยาลัยจัดท าระบบการประเมินผล
ผู้สอน โดยผู้เรียน ผู้สอนประเมินการสอนของตนเอง และผู้สอนประเมินผลรายวิชา 

 4) เมื่อสิ้นสุดภาคการศึกษา สาขาวิชา ติดตามผลการประเมินคุณภาพการสอนการ
ทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา 
   5) เมื่อสิ้นสุดการเรียนการสอนในแต่ละปี  สาขาวิชาจัดท าร่างรายงานผลการ
ด าเนินงานหลักสูตรประจ าปี ซึ่งประกอบด้วยผลการประเมินคุณภาพการสอน รายงานรายวิชา ผล
การทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษา เสนอต่อคณบดี 
   6) คณะกรรมการประจ าหลักสูตรจัดประชุมอาจารย์ประจ าหลักสูตรวิเคราะห์ผลการ
ด าเนินงานหลักสูตรประจ าปี และใช้ข้อมูลเพ่ือการปรับปรุงกลยุทธ์การสอนทักษะของอาจารย์ผู้สอน
ในการใช้กลยุทธ์ การสอน และสิ่งอ านวยความสะดวกที่ส่งผลกระทบต่อคุณภาพของหลักสูตร และ
จัดท ารายงานผลการด าเนินงานหลักสูตรเสนอคณบดี 

5.3 การติดตามประเมินผลหลักสูตร 
  5.3.1 จัดท ามาตรฐานขั้นต่ าของการบริหารหลักสูตรของสาขาวิชาให้บังเกิดประสิทธิผล 
  5.3.2 มีการประเมินคุณลักษณะอันพึงประสงค์ของบัณฑิตก่อนส าเร็จการศึกษา 
  5.3.3 มีระบบการประเมินอาจารย์ชัดเจน และแจ้งให้ผู้เกี่ยวข้องทราบ 
  5.3.4 มีการประเมินความพึงพอใจของนักศึกษาต่อหลักสูตรและการจัดการเรียนการสอน   
ทุกภาคการศึกษา 
  5.3.5 เมื่อครบรอบ 4 ปี สาขาวิชาเสนอแต่งตั้งผู้ทรงคุณวุฒิประเมินผลการด าเนินงาน
หลักสูตร โดยประเมินจากการเยี่ยมชม ร่างรายงานผลการด าเนินงานหลักสูตร และจัดประเมิน
คุณภาพหลักสูตรโดยนักศึกษาชั้นปีสุดท้ายก่อนส าเร็จการศึกษา และผู้ใช้บัณฑิต 

5.3.6 แต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร ที่มีจ านวนและคุณสมบัติตามหลักเกณฑ์ของ 
สกอ. เพ่ือให้มีการปรับปรุงหลักสูตรอย่างน้อยทุก 5 ปี โดยน าความคิดเห็นของผู้ทรงคุณวุฒิ บัณฑิตใหม่     
ผู้ใช้บัณฑิต การเปลี่ยนแปลงทางเศรษฐกิจและสังคมที่มีผลกระทบต่อลักษณะที่พึงประสงค์ของ
บัณฑิตมาประกอบการพิจารณา 
 5.4 การประกันคุณภาพด้านหลักสูตร 
   5.4.1 สาระของรายวิชาในหลักสูตร 
   ด าเนินการเกี่ยวกับสาระของรายวิชาในหลักสูตร ดังนี้  
   1) หลักคิดในการออกแบบหลักสูตร ข้อมูลที่ใช้ในการพัฒนาหลักสูตรและวัตถุประสงค์
ของหลักสูตร 
   2) ปรับปรุงหลักสูตรให้ทันสมัยตามความก้าวหน้าของวิชาการสาขา 
    2.1) มีระบบ กลไกในการออกแบบและพัฒนาหลักสูตร 
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    2.2) มีการน าระบบกลไกสู่การปฏิบัติและด าเนินงาน 
    2.3) ประเมินกระบวนการในการออกแบบและพัฒนาหลักสูตร 
    2.4) ปรับปรุง/พัฒนา/บูรณาการกระบวนการจากผลการประเมิน 
  5.4.2 การวางระบบผู้สอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน 
    ด าเนินการเกี่ยวกับการวางระบบผู้สอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน ดังนี้ 
   1) ก าหนดผู้สอน 
   2) การก ากับติดตาม และตรวจสอบการท า มคอ.3 – 4 
   3) ก ากับกระบวนการเรียนการสอน 
   4) จัดการเรียนการสอนที่มีการฝึกปฏิบัติในระดับปริญญาตรี 
   5) บูรณาการพันธกิจต่างๆ เข้ากับการเรียนการสอน โดย 
    ด าเนินการดังต่อไปนี้ 
    1) มีระบบกลไกเกี่ยวกับการวางระบบผู้สอนและกระบวนการจัดการเรียนการสอน 
    2) น าระบบกลไกสู่การปฏิบัติและด าเนินงาน 
    3) ประเมินกระบวนการ 
    4) ปรับปรุงบูรณาการกระบานการจากผลการประเมิน 
    5) ด าเนินการตามวงจร PDCA 
  5.4.3 การประเมินผู้เรียน 
    ด าเนินการประเมินผู้เรียนดังนี้ 
    1) ประเมินผลการเรียนรู้ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิระดับอุดมศึกษาแห่งชาติ 
    2) ตรวจสอบการประเมินผลการเรียนรู้ของนักศึกษา 
     3) ก ากับการประเมินการจัดการเรียนการสอนและประเมินหลักสูตร (มคอ.5 มคอ.6 
และมคอ.7)  
    โดยด าเนินการดังนี้ 
    3.1) มีระบบกลไกเกี่ยวกับการประเมินผู้เรียน 
    3.2) มีการน าระบบกลไกไปสู่การปฏิบัติและด าเนินงาน 
    3.3) ประเมินกระบวนการในการประเมินผู้เรียน 
    3.4) ปรับปรุง พัฒนา บูรณาการ กระบวนการจากผลการประเมิน 
    3.5) เรียนรู้โดยด าเนินการตามวงจร PDCA 
  

6. สิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
 หลักสูตรด าเนินการส ารวจทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่ในปัจจุบัน และวางแผนในการ
จัดหาทรัพยากรเพ่ิมเติม เพ่ือส่งเสริมกระบวนการการเรียนรู้ที่ทันสมัย โดยด าเนินการดังต่อไปนี้ 
6.1 การบริหารทรัพยากรการเรียนการสอน 
 6.1.1 การบริหารงบประมาณ 

   คณะฯ จัดสรรงบประมาณประจ าปี ทั้งงบประมาณแผ่นดินและเงินรายได้เพ่ือจัดซื้อ
ต ารา สื่อการเรียนการสอน โสตทัศนูปกรณ์ และ วัสดุครุภัณฑ์คอมพิวเตอร์อย่างเพียงพอเพ่ือ
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สนับสนุนการเรียนการสอนในชั้นเรียน และสร้างสภาพแวดล้อมให้เหมาะสมกับการเรียนรู้ด้วยตนเอง
ของนักศึกษา 

 6.1.2 ทรัพยากรการเรียนการสอนที่มีอยู่เดิม 
    คณะฯ มีความพร้อมด้านหนังสือ ต ารา และการสืบค้นผ่านฐานข้อมูลโดยมีส านัก
หอสมุดกลางที่มีหนังสือด้านการบริหารจัดการและด้านอ่ืน ๆ รวมถึงฐานข้อมูลที่จะให้สืบค้น ส่วน
ระดับคณะก็มีหนังสือ ต าราเฉพาะทาง นอกจากนี้คณะฯ มีอุปกรณ์ที่ใช้สนับสนุนการจัดการเรียนการ
สอนอย่างพอเพียง 

1) สถานที่และอุปกรณ์การสอน 
การสอน การปฏิบัติการและการท าวิจัย ใช้สถานที่ของคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  
2) ส านักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ  
  ส านักวิทยาบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ มหาวิทยาลัย มีแหล่งความรู้ที่

สนับสนุนวิชาการทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์และสาขาวิชาอ่ืนๆ ที่เกี่ยวข้อง ซึ่งมีหนังสือ
ทางด้านวิทยาศาสตร์ และเทคโนโลยีทั่วไปมากกว่า 140,000 เล่ม และมีวารสารวิชาการต่าง ๆ กว่า 
1,800 รายการ มีต าราที่เกี่ยวข้องกับเทคโนโลยีสารสนเทศไม่น้อยกว่า 2,000 เล่ม และวารสารที่
เกี่ยวข้องกับวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ อีกไม่น้อยกว่า 80 รายการ 

 นอกจากนี้ห้องสมุดของคณะฯ ได้จัดเตรียมหนังสือวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และ
หุ่นยนต์กว่า 5,600 เล่ม วารสารด้านคอมพิวเตอร์กว่า 50 รายการ ดีวีดีรอมการศึกษา 300 เรื่อง และ
ซีดีรอม 5,400 แผ่น เพ่ือเป็นแหล่งความรู้เพ่ิมเติม 

 6.1.3 การจัดหาทรัพยากรการเรียนการสอนเพ่ิมเติม 
   ประสานงานกับส านักวิทยบริการและเทคโนโลยีสารสนเทศ ในการจัดซื้อหนังสือ และ

ต ารา ที่เกี่ยวข้อง เพื่อบริการให้อาจารย์และนักศึกษาได้ค้นคว้า และใช้ประกอบการเรียนการสอน ใน
การประสานการจัดซื้อหนังสือนั้น อาจารย์ผู้สอนแต่ละรายวิชาจะมีส่วนร่วมในการเสนอแนะรายชื่อ
หนังสือ ตลอดจนสื่ออ่ืน ๆ ที่จ าเป็น นอกจากนี้อาจารย์พิเศษท่ีเชิญมาสอนบางรายวิชาและบางหัวข้อ 
ก็มีส่วนในการเสนอแนะรายชื่อหนังสือ ส าหรับให้หอสมุดกลางจัดซื้อหนังสือด้วย 

   ในส่วนของคณะจะมีห้องสมุดย่อย เพ่ือบริการหนังสือ ต ารา หรือวารสารเฉพาะทาง 
และคณะ จะต้องจัดสื่อการสอนอ่ืนเพ่ือใช้ประกอบการสอนของอาจารย์ เช่น เครื่องมัลติมีเดีย
โปรเจคเตอร์ คอมพิวเตอร์ เครื่องถ่ายทอดภาพ 3 มิติ และเครื่องฉายสไลด์  

 6.1.4 การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร 
   การประเมินความเพียงพอของทรัพยากร คณะมีเจ้าหน้าที่ประจ าห้องสมุดของคณะ 

ซึ่งจะประสานงานการจัดซื้อจัดหาหนังสือเพ่ือเข้าหอสมุดกลาง และท าหน้าที่ประเมินความพอเพียง
ของหนังสือ ต ารา นอกจากนี้มีเจ้าหน้าที่ ด้านโสตทัศนูปกรณ์ ซึ่งจะอ านวยความสะดวกในการใช้สื่อ
ของอาจารย์แล้วยังต้องประเมินความเพียงพอและความต้องการใช้สื่อของอาจารย์ด้วย  
 6.2 การประกันคุณภาพด้านสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 

     ด าเนินการเกี่ยวกับสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ดังนี้ 
  6.2.1 ด าเนินงานโดยมีส่วนร่วมของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร เพ่ือให้มีสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้ 
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  6.2.2 มีจ านวนสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้อย่างเพียงพอและเหมาะสมต่อการจัดการเรียนการสอน 
  6.2.3 ปรับปรุงกระบวนการด าเนินงานตามผลการประเมินความพึงพอใจของนักศึกษาและ
อาจารย์ต่อสิ่งสนับสนุนการเรียนรู้  
    ด าเนินการเกี่ยวกับการประเมินผู้เรียน ดังนี้ 
    1) มีระบบกลไกในการประเมินผู้เรียน 
    2) น าระบบกลไกไปสู่การปฏิบัติและด าเนิน 
    3) ประเมินกระบวนการประเมินผู้เรียน 
    4) ปรับปรุง พัฒนา บูรณาการกระบวนการจากผลการประเมิน 
    5) เรียนรู้โดยด าเนินการตามวงจร PDCA  
  
7.  ตัวบ่งชี้ผลการด าเนินงาน (Key Performance Indicators) 

ผลการด าเนินการบรรลุตามเป้าหมายตัวบ่งชี้ทั้งหมดอยู่ในเกณฑ์ดีต่อเนื่อง 2 ปีการศึกษาเพ่ือ
ติดตามการด าเนินการตาม TQF ต่อไป ทั้งนี้เกณฑ์การประเมินผ่าน คือ มีการด าเนินงานตามข้อ 1–5 
และอย่างน้อยร้อยละ 80 ของตัวบ่งชี้ผลการด าเนินงานที่ระบุไว้ในแต่ละปี 
 

ดัชนีบ่งชี้ผลการด าเนินงาน 
ปีท่ี 
1 

ปีท่ี 
2 

ปีท่ี 
3 

ปีท่ี 
4 

ปีท่ี 
5 

1. อาจารย์ประจ าหลักสูตรอย่างน้อยร้อยละ 80 มีส่วนร่วมในการ
ประชุมเพ่ือวางแผน ติดตาม และทบทวนการด าเนินงานหลักสูตร 

X X X X X 

2. มีรายละเอียดของหลักสูตร ตามแบบ มคอ. 2 ที่สอดคล้องกับ
กรอบมาตรฐานคุณวุฒิ แห่งชาติ  หรือ  มาตรฐานคุณวุฒิ สาขา/
สาขาวิชา (ถ้ามี) 

X X X X X 

3. มีรายละเอียดของรายวิชา และประสบการณ์ภาคสนาม (ถ้ามี) 
ตามแบบ มคอ. 3 และ มคอ. 4 อย่างน้อยก่อนการเปิดสอนในแต่ละ
ภาคการศึกษาให้ครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

4. จัดท ารายงานผลการด าเนินการของรายวิชา และประสบการณ์
ภาคสนาม (ถ้ามี) ตามแบบ มคอ. 5 และ มคอ. 6 ภายใน 30 วันหลัง
สิ้นสุดภาคการศึกษาท่ีเปิดสอนให้ครบทุกรายวิชา 

X X X X X 

5. จัดท ารายงานผลการด าเนินการของหลักสูตร ตามแบบ มคอ. 7 
ภายใน 60 วัน หลังสิ้นสุดปีการศึกษา 

X X X X X 

6. มีการทวนสอบผลสัมฤทธิ์ของนักศึกษาตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ 
ที่ก าหนดใน มคอ. 3 และ มคอ. 4 (ถ้ามี) อย่างน้อยร้อยละ 25 ของ
รายวิชาที่เปิดสอนในแต่ละปีการศึกษา 

X X X X X 

7. มีการพัฒนา/ปรับปรุงการจัดการเรียนการสอน กลยุทธ์การสอน 
หรือ การประเมินผลการเรียนรู้ จากผลการประเมินการด าเนินงานที่
รายงานใน มคอ. 7 ปีที่แล้ว 

 X X X X 
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ดัชนีบ่งชี้ผลการด าเนินงาน 
ปีท่ี 
1 

ปีท่ี 
2 

ปีท่ี 
3 

ปีท่ี 
4 

ปีท่ี 
5 

8. อาจารย์ใหม่ (ถ้ามี) ทุกคน ได้รับการปฐมนิเทศหรือค าแนะน าด้าน
การจัดการเรียนการสอน  

X X X X X 

9. อาจารย์ประจ าทุกคนได้รับการพัฒนาทางวิชาการ และ/หรือ
วิชาชีพ อย่างน้อยปีละหนึ่งครั้ง 

X X X X X 

10. จ านวนบุคลากรสนับสนุนการเรียนการสอน (ถ้ามี) ได้รับการพัฒนา
วิชาการ และ/หรือวิชาชีพ ไม่น้อยกว่าร้อยละ 50 ต่อปี 

X X X X X 

11. ระดับความพึงพอใจของนักศึกษาปีสุดท้าย/บัณฑิตใหม่ที่มีต่อ
คุณภาพหลักสูตร เฉลี่ยไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนน 5.0 

   X X 

12. ระดับความพึงพอใจของผู้ใช้บัณฑิตที่มีต่อบัณฑิตใหม่ เฉลี่ย 
ไม่น้อยกว่า 3.5 จากคะแนนเต็ม 5.0 

    X 
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หมวดที่ 8 การประเมิน และปรับปรุงการด าเนินการของหลักสูตร 
 

1. การประเมินประสิทธิผลของการสอน 
1.1  การประเมินกลยุทธ์การสอน 

ช่วงก่อนการสอนให้มีการประเมินกลยุทธ์การสอนโดยทีมผู้สอนหรือระดับหลักสูตร         
และ/หรือ การปรึกษา หารือกับผู้เชี่ยวชาญด้านหลักสูตรหรือวิธีการสอน ส่วนช่วงหลังการสอนให้มี
การวิเคราะห์ผลการประเมินการสอนโดยนักศึกษา และการวิเคราะห์ผลการเรียนของนักศึกษา  

ด้านกระบวนการน าผลการประเมินไปปรับปรุง ท าโดยรวบรวมปัญหา/ข้อเสนอแนะเพ่ือ
ปรับปรุง และก าหนดประธานกรรมการประจ าหลักสูตรและทีมผู้สอนน าไปปรับปรุงและรายงานผล
ต่อไป 

1.2  การประเมินทักษะของอาจารย์ในการใช้แผนกลยุทธ์การสอน 
การประเมินทักษะดังกล่าวสามารถท าโดยการ 
1.2.1 ประเมินโดยนักศึกษาในแต่ละวิชา 
1.2.2 การสังเกตการณ์ของผู้รับผิดชอบหลักสูตร/ประธานหลักสูตร และ/หรือทีมผู้สอน  
1.2.3 ภาพรวมของหลักสูตรประเมินโดยบัณฑิตใหม่จาก มคอ. 3 
การทดสอบผลการเรียนรู้ของนักศึกษาเทียบเคียงกับสถาบันการศึกษาอ่ืนในหลักสูตรเดียวกัน 

 
2.  การประเมินหลักสูตรในภาพรวม 

การประเมินหลักสูตรในภาพรวม โดยส ารวจข้อมูลจาก 
2.1 นักศึกษาปีสุดท้าย/ บัณฑิตใหม่ 
2.2 ผู้ใช้บัณฑิต 
2.3 ผู้ทรงคุณวุฒิภายนอก 
รวมทั้งส ารวจสัมฤทธิผลของบัณฑิต 
 

3.  การประเมินผลการด าเนินงานตามรายละเอียดหลักสูตร 
ประเมินคุณภาพการศึกษาประจ าปี ตามตัวบ่งชี้ในหมวดที่ 7 ข้อ 7 โดยคณะกรรมการประเมิน

อย่างน้อย 3 คน ประกอบด้วยผู้ทรงคุณวุฒิในสาขาวิชาอย่างน้อย 1 คน ที่ได้รับการแต่งตั้งจาก
มหาวิทยาลัย 
 
4.  การทบทวนผลการประเมินและวางแผนปรับปรุง 

4.1  รวบรวมข้อเสนอแนะ/ข้อมูล จากการประเมินจากนักศึกษา ผู้ใช้บัณฑิต ผู้ทรงคุณวุฒิ  และ
จาก มคอ. 7 
4.2  วิเคราะห์ทบทวนข้อมูลข้างต้น โดยผู้รับผิดชอบหลักสูตร /ประธานหลักสูตร 
4.3  เสนอการปรับปรุงหลักสูตรและแผนกลยุทธ์ 
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ภาคผนวก 
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ภาคผนวก ก 
ข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี  
พ.ศ. 2557 
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ข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี  

พ.ศ. 2557 
............................................. 

 โดยที่เป็นการสมควรปรับปรุงข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2551 เพ่ือให้        
การจัดการศึกษาและการบริหารการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี เป็นไปอย่าง                   
มีประสิทธิภาพ อาศัยอ านาจตามความในมาตรา 18(2) แห่งพระราชบัญญัติมหาวิทยาลัยราชภัฏ          
พ.ศ. 2547 และโดยมติสภามหาวิทยาลัย ในการประชุมครั้งที่  12/2557 เมื่อวันที่  6 พฤศจิกายน         
พ.ศ. 2557 จึงออกข้อบังคับไว้ ดังต่อไปนี้  
 ข้อ 1 ข้อบังคับนี้เรียกว่า “ข้อบังคับมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 
จังหวัดปทุมธานี ว่าด้วยการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี พ.ศ. 2557” 
 ข้อ 2 ข้อบังคับนี้ให้ใช้บังคับกับนักศึกษาที่เข้าศึกษาตั้งแต่ภาคการศึกษาที่ 1/2558 เป็นต้นไป 
 ข้อ 3 ในข้อบังคับนี้ 

“สถาบันอุดมศึกษา” หมายความว่า สถาบันการศึกษาที่มีการจัดการเรียนการสอน        
ในหลักสูตร ไม่ต่ ากว่าระดับอนุปริญญาหรือเทียบเท่า 

“มหาวิทยาลัย” หมายความว่า มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรม
ราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“สภามหาวิทยาลัย” หมายความว่า สภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์                         
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“สภาวิชาการ” หมายความว่า สภาวิชาการ มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์                                                                                                                                
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“อธิ การบดี ” หมายความว่ า อธิ การบดี มหาวิ ทยาลั ยราชภั ฏวไลยอลงกรณ์                                                                              
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“คณะ” หมายความว่า คณะหรือหน่วยงานที่มีหลักสูตรระดับอนุปริญญาหรือ
ปริญญาตรี ที่นักศึกษาสังกัด ม ห า วิท ย าล ัย ร าชภ ัฏ ว ไล ยอล งก รณ์  ในพระบรมราชูปถัมภ์          
จังหวัดปทุมธานี 

“คณบดี” หมายความว่า  คณบดีของคณะ  
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“คณะกรรมการวิชาการ” หมายความว่า คณะกรรมการวิชาการมหาวิทยาลัยราชภัฏ  
วไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“คณะกรรมการวิชาการคณะ” หมายความว่า คณะกรรมการวิชาการคณะที่นักศึกษาสังกัด 
“คณะกรรมการประจ าหลักสูตร” หมายความว่า คณะกรรมการบริหารและพัฒนา

หลักสูตร ที่มหาวิทยาลัยแต่งตั้งให้รับผิดชอบในการบริหารหลักสูตร การจัดการเรียนการสอนและพัฒนา
หลักสูตร 

“นายทะเบียน” หมายความว่า ผู้ซึ่ งได้รับแต่งตั้ งจากมหาวิทยาลัย ราชภัฏ            
วไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี ให้มีหน้าที่รับผิดชอบเกี่ยวกับงานทะเบียนของ
นักศึกษา 

“อาจารย์ที่ปรึกษา” หมายความว่า อาจารย์ที่มหาวิทยาลัยแต่งตั้งให้เป็นที่ปรึกษาของ
นักศึกษาแต่ละหมู่เรียน 

“อาจารย์ประจ า” หมายความว่า อาจารย์ที่สังกัดในมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์  
ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“นักศึกษา” หมายความว่า นักศึกษาที่ศึกษาในหลักสูตรระดับอนุปริญญาและ
ปริญญาตรีของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี  

“นักศึกษาสะสมหน่วยกิต” หมายความว่า นักศึกษาที่ลงทะเบียนเรียนและศึกษา
เป็นรายวิชาเพ่ือสะสมหน่วยกิต ในหลักสูตรระดับอนุปริญญาและปริญญาตรีของมหาวิทยาลัย       
ราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

“ภาคการศึกษาปกติ” หมายความว่า ภาคการศึกษาที่ 1 และภาคการศึกษาที่ 2 ที่มี       
การจัดการศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ 

“ภาคฤดูร้อน” หมายความว่า ภาคการศึกษาหลังภาคการศึกษาที่ 2 ของปีการศึกษา
ปัจจุบัน และก่อนภาคการศึกษาที่ 1 ของปีการศึกษาถัดไป 

“รายวิชา” หมายความว่า วิชาต่าง ๆ ที่เปิดสอนในระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี  
โดยเป็นไปตามหลักสูตรของคณะนั้น 

“หน่วยกิต” หมายความว่า มาตราที่ใช้แสดงปริมาณการศึกษาที่นักศึกษาได้รับ      
แต่ละรายวิชา 

“การเทียบโอนผลเรียน” หมายความว่า การน าหน่วยกิตและค่าระดับคะแนนของ
รายวิชาที่เคยศึกษาในหลักสูตรมหาวิทยาลัยมาใช้โดยไม่ต้องศึกษารายวิชานั้นอีก 

“การยกเว้นการเรียนรายวิชา” หมายความว่า การน าหน่วยกิตของรายวิชา          
ในหลักสูตรมหาวิทยาลัยและให้หมายความรวมถึงการน าเนื้อหาวิชาของรายวิชา กลุ่มวิชา             
จากหลักสูตรสถาบันอุดมศึกษาอ่ืนที่ได้ศึกษาแล้ว และการเทียบโอนความรู้และการให้หน่วยกิต      
จากการศึกษานอกระบบ การศึกษาตามอัธยาศัย การฝึกอาชีพหรือจากประสบการณ์การท างานมาใช้ 
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โดยไม่ต้องศึกษารายวิชาหรือชุดวิชาใดวิชาหนึ่งในหลักสูตรของมหาวิทยาลัย และมหาวิทยาลัยจะไม่
น ามาค านวณค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม 

“แฟ้มสะสมงาน (Portfolio)” หมายความว่า เอกสารหลักฐานที่แสดงว่ามีความรู้           
ตามรายวิชาหรือกลุ่มวิชาที่ขอยกเว้นการเรียนรายวิชา 

ข้อ 4 บรรดากฎ ระเบียบ ข้อบังคับ ประกาศ ค าสั่ง หรือมติอ่ืนในส่วนที่ก าหนดไว้แล้ว      
ในข้อบังคับนี้ หรือซึ่งขัดแย้งกับข้อบังคับนี้ ให้ใช้ข้อบังคับนี้แทน 

ข้อ 5 ให้อธิการบดีรักษาการให้เป็นไปตามข้อบังคับนี้ และให้มีอ านาจออกระเบียบ 
ประกาศ หรือค าสั่งเพ่ือปฏิบัติตามข้อบังคับนี้ 

ในกรณีที่มีปัญหาเกี่ยวกับการปฏิบัติตามข้อบังคับนี้ ให้อธิการบดีเป็นผู้มีอ านาจ
ตีความและวินิจฉัยชี้ขาด 

 
หมวด 1 

ระบบการบริหารงานวิชาการ 
 

ข้อ 6 มหาวิทยาลัยจัดการบริหารงานวิชาการ โดยให้มีหน่วยงาน บุคคล และคณะบุคคล 
ด าเนินงาน ดังต่อไปนี้ 

6.1 สภาวิชาการ 
6.2 คณะกรรมการวิชาการ 
6.3 คณะกรรมการวิชาการคณะ 
6.4 คณะกรรมการประจ าหลักสูตร 
6.5 อาจารย์ที่ปรึกษา 

ข้อ 7 การแต่งตั้งสภาวิชาการ ให้เป็นไปตามบทบัญญัติในมาตรา 19 แห่งพระราชบัญญัติ
มหาวิทยาลัยราชภัฏ พ.ศ. 2547 

ข้อ 8 อ านาจหน้าที่ของสภาวิชาการ ให้ เป็นไปตามบทบัญญัติในมาตรา 19 แห่ง
พระราชบัญญัติมหาวิทยาลัยราชภัฏ พ.ศ. 2547 

ข้อ 9 ให้อธิการบดีแต่งตั้งคณะกรรมการวิชาการ ประกอบด้วย 
9.1 อธิการบดี หรือรองอธิการบดีที่ได้รับมอบหมาย เป็นประธาน 
9.2 คณบดีทุกคณะและหัวหน้าหน่วยงานที่รับผิดชอบหมวดวิชาศึกษาทั่วไป        

เป็นกรรมการ 
9.3 นายทะเบียน  เป็นกรรมการ 
9.4 ผู้อ านวยการส านักส่งเสริมวิชาการและงานทะเบียน เป็นกรรมการและ

เลขานุการ 
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9.5 รองผู้อ านวยการส านักส่งเสริมวิชาการและงานทะเบียน จ านวน 1 คน       
เป็นกรรมการและผู้ช่วยเลขานุการ 

ข้อ 10 ให้คณะกรรมการวิชาการมีหน้าที่ ดังต่อไปนี้ 
10.1 พิจารณากลั่นกรองร่างประกาศ ระเบียบ หรือข้อบังคับที่เกี่ยวกับการ       

จัดการศึกษาก่อนน าเสนอสภาวิชาการ 
10.2 พิจารณากลั่นกรองบุคคลเพื่อแต่งตั้งเป็นอาจารย์พิเศษ อาจารย์ผู้ทรงคุณวุฒิ

และอาจารย์ผู้ประสานงานรายวิชา 
10.3 ก ากับดูแลการจัดการเรียนการสอนให้เป็นไปตามระเบียบ ข้อบังคับ 

ประกาศ และนโยบายของมหาวิทยาลัย 
10.4 พิจารณากลั่นกรองแผนการรับนักศึกษา 
10.5 พิจารณากลั่นกรองผู้ส าเร็จการศึกษาและเสนอชื่อผู้ที่มีคุณสมบัติจะส าเร็จ

การศึกษาระดับอนุปริญญาหรือปริญญาตรีต่อสภาวิชาการ 
10.6  พิจารณาแผนพัฒนาหลักสูตรและกลั่นกรองโครงการพัฒนาหลักสูตร 
10.7 ปฏิบัติหน้าที่อ่ืน ๆ ตามที่อธิการบดีมอบหมาย 

 ข้อ 11 ให้คณะเป็นหน่วยงานผลิตบัณฑิตตามนโยบายของมหาวิทยาลัย ซึ่งบริหาร         
งานวิชาการโดยคณบดีและคณะกรรมการวิชาการคณะ ซึ่งคณะกรรมการวิชาการคณะประกอบด้วย 

11.1 คณบดี เป็นประธาน 
11.2 ประธานคณะกรรมการประจ าหลักสูตรทุกหลักสูตร เป็นกรรมการ 
11.3 รองคณบดีที่ดูแลงานวิชาการ เป็นกรรมการและเลขานุการ 
11.4 หัวหน้าส านักงานคณบดี เป็นผู้ช่วยเลขานุการ 

ข้อ 12 ให้คณะกรรมการวิชาการคณะมีหน้าที่ ดังต่อไปนี้ 
12.1 พิจารณากลั่นกรองหลักสูตรการเรียนการสอนและการวัดผลประเมินผล

การศึกษา 
12.2 พิจารณากลั่นกรองโครงการพัฒนาสาขาวิชา เอกสาร ต ารา และสื่อ

ประกอบ     การเรียนการสอน  
12.3 พิจารณาและกลั่นกรองรายละเอียดของรายวิชา (มคอ. 3) รายละเอียดของ

ประสบการณ์ภาคสนาม (มคอ. 4) รายงานผลการด าเนินการของรายวิชา (มคอ. 5) รายงานผลการ
ด าเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม (มคอ. 6) ทุกรายวิชา และรายงานผลการด าเนินการของหลักสูตร 
(มคอ. 7)     ทุกสาขาวิชา  

12.4 พิจารณากลั่นกรองอัตราก าลังผู้สอน 
12.5 พิจารณากลั่นกรองการขอแต่งตั้งอาจารย์พิเศษ อาจารย์ผู้ทรงคุณวุฒิ และ

อาจารย์ผู้ประสานงานรายวิชา 
12.6 พิจารณากลั่นกรองการเสนอแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษา 

http://acad.vru.ac.th/TQF/Template/06_TQF-7.dot
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12.7 พิจารณากลั่นกรองการเสนอแผนการด าเนินการพัฒนานักศึกษาทุกชั้นปีตาม
วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

12.8 พิจารณากลั่นกรองการประเมินผลการผลิตบัณฑิตประจ าปีตามนโยบายของ
มหาวิทยาลัย 

12.9 พิจารณากลั่นกรองการด าเนินการประกันคุณภาพการศึกษา 
12.10 ปฏิบัติหน้าที่ตามที่คณบดีมอบหมาย 

ข้อ 13  ให้มหาวิทยาลัยแต่งตั้งคณะกรรมการประจ าหลักสูตรตามเกณฑ์มาตรฐาน
หลักสูตร จากอาจารย์ประจ าที่มีคุณวุฒิตรงหรือสัมพันธ์กับสาขาวิชานั้น ๆ 

 ข้อ 14  คณะกรรมการประจ าหลักสูตรมีหน้าที่ ดังต่อไปนี้  
            14.1  พัฒนาหรือปรับปรุงหลักสูตรให้ตรงตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร

ระดับอุดมศึกษาหรือประกาศอ่ืนใดของกระทรวงศึกษาธิการหรือสภาวิชาชีพ 
14.2  จัดท าโครงการพัฒนาสาขาวิชา เอกสาร ต ารา สื่อ ประกอบการเรียน     

การสอน และจัดท าแนวการสอน รายละเอียดของรายวิชา (มคอ. 3) รายละเอียดของประสบการณ์
ภาคสนาม (มคอ. 4) ทุกรายวิชา 

14.3  พิจารณาและกลั่นกรองรายงานผลการด าเนินการของรายวิชา (มคอ. 5) รายงาน
ผลการด าเนินการของประสบการณ์ภาคสนาม (มคอ. 6) ทุกรายวิชา และรายงานผลการด าเนินการของ
หลักสูตร (มคอ. 7) ทุกสาขาวิชา 

14.4  จัดท าอัตราก าลังผู้สอนเสนอต่อคณบดีและมหาวิทยาลัย 
14.5  เสนอขอแต่งตั้งอาจารย์พิเศษ อาจารย์ผู้ทรงคุณวุฒิและอาจารย์ผู้ประสานงาน

รายวิชา 
14.6  เสนอแต่งตั้งอาจารย์ที่ปรึกษาต่อคณบดีและมหาวิทยาลัย 
14.7  เสนอแผนการด าเนินการพัฒนานักศึกษาทุกชั้นปีตามวัตถุประสงค์ของ

หลักสูตร 
14.8  ด าเนินการประเมินผลการผลิตบัณฑิตประจ าปีตามนโยบายของ

มหาวิทยาลัย 
14.9  ด าเนินการประกันคุณภาพการศึกษาของหลักสูตร  
14.10 ด าเนินงานตามประกาศมาตรฐานภาระงานของคณะกรรมการประจ า

หลักสูตร 
14.11 ปฏิบัติหน้าที่ตามที่คณบดีมอบหมาย 

ข้อ 15 ให้มหาวิทยาลัยแต่งตั้ งบุคคลเพ่ือท าหน้าที่อาจารย์ที่ปรึกษา โดยมีหน้าที่              
ให้ค าปรึกษาดูแล สนับสนุนทางด้านวิชาการ วิธีการเรียน แผนการเรียน และให้มีส่วนในการ
ประเมินผลความก้าวหน้าในการศึกษาของนักศึกษา และภารกิจอื่นที่มหาวิทยาลัยมอบหมาย 
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หมวด 2 
ระบบการจัดการศึกษา 

 
ข้อ 16 การจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี ใช้ระบบทวิภาคโดย 1 ปี

การศึกษาแบ่งออกเป็น 2 ภาคการศึกษาปกติ คือ ภาคการศึกษาที่ 1 และภาคการศึกษาที่ 2 โดย     
แต่ละภาคการศึกษามีระยะเวลาศึกษาไม่น้อยกว่า 15 สัปดาห์ มหาวิทยาลัยอาจจัดการศึกษาภาคฤดูร้อน
ต่อจากภาคการศึกษาที่ 2 โดยให้มีจ านวนชั่วโมงการศึกษาในแต่ละรายวิชาเทียบเคียงกันได้กับ
การศึกษาภาคปกติ 

ข้อ 17 การก าหนดหน่วยกิตแต่ละรายวิชา ให้ก าหนดโดยใช้เกณฑ์ ดังนี้ 
17.1 รายวิชาภาคทฤษฎีที่ ใช้เวลาบรรยายหรืออภิปรายปัญหาไม่น้อยกว่า        

15 ชั่วโมงต่อภาคการศึกษาปกติ ให้มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิตระบบทวิภาค 
17.2 รายวิชาภาคปฏิบัติที่ ใช้ เวลาฝึกหรือทดลองไม่น้อยกว่า 30 ชั่ วโมงต่อ              

ภาคการศึกษาปกติ ให้มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิตระบบทวิภาค 
17.3 การฝึกงานหรือการฝึกภาคสนามที่ ใช้ เวลาฝึกไม่น้อยกว่า 45 ชั่วโมงต่อ              

ภาคการศึกษาปกติ ให้มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิตระบบทวิภาค 
17.4 การท าโครงงานหรือกิจกรรมอ่ืนใดที่ได้รับมอบหมายที่ใช้เวลาท าโครงงาน

หรือกิจกรรมไม่น้อยกว่า 45 ชั่วโมงต่อภาคการศึกษาปกติ ให้มีค่าเท่ากับ 1 หน่วยกิตระบบทวิภาค 
ข้อ 18 การจัดการศึกษา มีดังนี้ 

18.1 การศึกษาแบบเต็มเวลา (Full Time Education) เป็นการจัดการศึกษาที่มี 
การลงทะเบียนเรียนในภาคการศึกษาปกติไม่น้อยกว่า 9 หน่วยกิต  และไม่ เกิน 22 หน่วยกิต  และ         
ภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 9 หน่วยกิต 

18.2 การศึกษาแบบไม่เต็มเวลา (Part-time Education) เป็นการจัดการศึกษา
ที่มีการลงทะเบียนเรียนในภาคการศึกษาปกติและภาคฤดูร้อน ไม่เกิน 9 หน่วยกิต 

18.3 การศึกษาแบบเฉพาะบางช่วงเวลา (Particular Time Period Education) เป็น
การจัดการศึกษาในบางช่วงเวลาของปีการศึกษา หรือเป็นไปตามเงื่อนไขของหลักสูตร หรือตามประกาศของ
มหาวิทยาลัย 

18.4 การศึกษาแบบทางไกล (Distance Education) เป็นการจัดการศึกษาโดยใช้    
การสอนทางไกลผ่านระบบการสื่อสารหรือเครือข่ายสารสนเทศต่าง ๆ หรือเป็นไปตามเงื่อนไขของหลักสูตร 
หรือตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

18.5 การศึกษาแบบชุดวิชา (Module Education) เป็นการจัดการศึกษาเป็นชุด
รายวิชาหรือกลุ่มรายวิชา ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

18.6 การศึกษาแบบเรียนครั้งละรายวิชา (Block Course Education) เป็นการจัด
การศึกษาที่ก าหนดให้นักศึกษาเรียนครั้งละรายวิชาตลอดหลักสูตร ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
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18.7 ก า ร ศึ ก ษ าแ บ บ น าน าช าติ  (International Education) เป็ น ก า ร               
จัดการศึกษาโดยใช้ภาษาต่างประเทศทั้ งหมดซึ่ งอาจจะเป็นความร่วมมือของสถานศึกษา               
หรือหน่วยงานในประเทศ หรือต่างประเทศ และมีการจัดการให้มีมาตรฐานเช่นเดียวกับหลักสูตร
สากล 

18.8 การศึกษาแบบสะสมหน่วยกิต (Pre-degree Education) เป็นการศึกษาแบบ
รายวิชาเพ่ือสะสมหน่วยกิตในระดับอนุปริญญาหรือปริญญาตรี ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

18.9 การศึกษาหลักสูตรควบระดับปริญญาตรี 2 ปริญญา (Dual Bachelor’s 
Degree Program) เป็นการจัดการศึกษาที่ให้ผู้เรียนศึกษาในระดับปริญญาตรีพร้อมกัน 2 หลักสูตร 
โดยผู้ส าเร็จการศึกษาจะได้รับปริญญาจากท้ัง 2 หลักสูตร ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

18.10 การศึกษาหลักสูตรระดับปริญญาตรีปริญญาที่  2 (The Second 
Bachelor’s Degree Program) เป็นการจัดการศึกษาที่ให้ผู้เรียนที่ส าเร็จปริญญาตรีแล้วมาศึกษา     
ในระดับปริญญาตรีเพื่อรับปริญญาที่ 2 ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

18.11  การศึกษาหลักสูตรระดับปริญญาตรีแบบก้าวหน้า (Bachelor’s Honors 
Program) เป็นการจัดการศึกษาให้ผู้เรียนที่มีความสามารถพิเศษด้านสติปัญญา ความรู้ความสามารถ 
ได้ศึกษาตามศักยภาพ ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

18.12 การศึกษารูปแบบอ่ืน ๆ ที่มหาวิทยาลัยเห็นว่าเหมาะสม ตามประกาศของ
มหาวิทยาลัย 

 
หมวด 3 

หลักสูตรการศึกษาและระยะเวลาการศึกษา 
 

ข้อ 19 หลักสูตรการศึกษาจัดไว้ 2 ระดับ ดังนี้ 
19.1 หลักสูตรระดับอนุปริญญา 3 ปี ให้มีจ านวนหน่วยกิตรวมตลอดหลักสูตร     

ไม่น้อยกว่า 90 หน่วยกิต 
19.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรีซึ่งจัดไว้ 3 ประเภท ดังนี้ 

19.2.1 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (4 ปี ) ให้มีจ านวนหน่วยกิตรวม        
ตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 120 หน่วยกิต 

19.2.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (5 ปี ) ให้มีจ านวนหน่วยกิตรวม        
ตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 150 หน่วยกิต 

19.2.3 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ให้มีจ านวนหน่วยกิตรวม        
ตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า 72 หน่วยกิต 

ข้อ 20 ระยะเวลาการศึกษาของการลงทะเบียนเรียน ให้เป็นไปตามท่ีก าหนด ดังนี้ 
20.1 ระยะเวลาการศึกษาของการลงทะเบียนเรียนเต็มเวลาให้ใช้เวลาการศึกษา ดังนี้ 
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20.1.1 หลักสูตรระดับอนุปริญญา ใช้ เวลาในการศึกษาไม่น้ อยกว่า 5               
ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 6 ปีการศึกษา 

20.1.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (4 ปี) ใช้เวลาในการศึกษาไม่น้อยกว่า 6         
ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 8 ปีการศึกษา 

20.1.3 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (5 ปี) ใช้เวลาในการศึกษาไม่น้อยกว่า 8         
ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 10 ปีการศึกษา 

20.1.4 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ใช้เวลาในการศึกษาไม่น้อย
กว่า 4 ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 4 ปีการศึกษา 

20.2 ระยะเวลาการศึกษาของการลงทะเบียนเรียนไม่เต็มเวลาให้ใช้เวลาการศึกษา ดังนี้ 
20.2.1 หลักสูตรระดับอนุปริญญา ใช้ เวลาในการศึกษาไม่น้อยกว่า 10               

ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 9 ปีการศึกษา 
20.2.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (4 ปี) ใช้เวลาในการศึกษาไม่น้อยกว่า  

14 ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 12 ปีการศึกษา 
20.2.3 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (5 ปี) ใช้เวลาในการศึกษาไม่น้อยกว่า  

17 ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 15 ปีการศึกษา 
20.2.4 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ใช้เวลาในการศึกษาไม่น้อย

กว่า 8 ภาคการศึกษาปกติและไม่เกิน 6 ปีการศึกษา 
20.3 ระยะเวลาการศึกษาของการลงทะเบียนเรียนแบบอ่ืน ๆ ให้เป็นไปตามมาตรฐาน

หลักสูตรระดับอุดมศึกษาและตามประกาศของมหาวิทยาลัย  
 

หมวด 4 
การรับนักศึกษาและคุณสมบัติของผู้สมัครเข้าเป็นนักศึกษา 

 
ข้อ 21 การรับสมัคร การคัดเลือก การรับเข้าศึกษา และการรายงานตัวเข้าเป็นนักศึกษา 

ให้เป็นไปตามเง่ือนไข หลักเกณฑ์ และวิธีการ ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
ข้อ 22 คุณสมบัติของผู้สมัครเข้าเป็นนักศึกษา 

22.1 หลักสูตรระดับอนุปริญญา ปริญญาตรี 4 ปี และปริญญาตรี 5 ปี ต้องส าเร็จ
การศึกษาไม่ต่ ากว่าชั้นมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท่าจากสถาบันการศึกษาที่กระทรวงศึกษาธิการ
รับรอง 

22.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ต้องส าเร็จการศึกษาระดับอนุปริญญา
หรือเทียบเท่าจากสถาบันการศึกษาที่กระทรวงศึกษาธิการรับรอง  

22.3 ไม่เคยเป็นผู้มีความประพฤติเสียหายร้ายแรง 
22.4 ไม่เป็นคนวิกลจริตและไม่เป็นโรคติดต่อร้ายแรงหรือโรคอ่ืนซึ่งสังคมรังเกียจ 
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22.5 มีคุณสมบัติตามที่ก าหนดไว้ในหลักสูตรที่จะเข้าศึกษาหรือตามประกาศของ
มหาวิทยาลัย 

ข้อ 23 คุณสมบัติของผู้สมัครเข้าเป็นนักศึกษาสะสมหน่วยกิต  
23.1 ส าเร็จการศึกษาไม่ต่ ากว่าชั้นมั ธยมศึกษาตอนต้นหรือเที ยบเท่ าจาก

สถาบันการศึกษาที่กระทรวงศึกษาธิการรับรอง  
23.2 ไม่เคยเป็นผู้มีความประพฤติเสียหายร้ายแรง 
23.3 ไม่เป็นคนวิกลจริตและไม่เป็นโรคติดต่อร้ายแรงหรือโรคอ่ืนซึ่งสังคมรังเกียจ 
23.4 มีคุณสมบัติตามที่ก าหนดไว้ในประกาศของมหาวิทยาลัย 
 

หมวด 5 
การขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษาและการลงทะเบียนเรียน 

 
ข้อ 24 การข้ึนทะเบียนเป็นนักศึกษา 

24.1 ผู้ที่ได้รับคัดเลือกเป็นนักศึกษาต้องมารายงานตัว ส่งหลักฐาน และช าระเงิน
ค่าธรรมเนียมการศึกษาตามที่มหาวิทยาลัยก าหนดจึงจะมีสภาพเป็นนักศึกษา 

24.2 ผู้ที่ได้รับคัดเลือกเป็นนักศึกษาไม่มารายงานตัว ส่งหลักฐาน และช าระเงิน
ค่าธรรมเนียมการศึกษาตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด ให้ถือว่าผู้นั้นสละสิทธิ์การเป็นนักศึกษา เว้นแต่จะ
ได้รับอนุมัติจากมหาวิทยาลัย 

ข้อ 25 ประเภทนักศึกษา แบ่งออกเป็น 2 ประเภท ได้แก่ 
25 .1  นั กศึ กษาเต็ ม เวลา  หมายถึ ง นั กศึ กษ าที่ มี ก ารลงทะเบี ยน เรียน                                                              

ในภาคการศึกษาปกติไม่น้อยกว่า 9 หน่วยกิต และไม่เกิน 22 หน่วยกิต และภาคฤดูร้อนไม่เกิน          
9 หน่วยกิต 

25.2 นั กศึ กษาไม่ เต็ ม เวลา หมายถึ ง นั กศึ กษาที่ มี การลงทะเบี ยน เรี ยน                                                                      
ในภาคการศึกษาปกติและภาคฤดูร้อนไม่เกิน 9 หน่วยกิต 

ข้อ 26 การลงทะเบียนเรียน 
26.1 นักศึกษาต้องลงทะเบียนเรียนและช าระเงินตามที่มหาวิทยาลัยก าหนดในแต่ละ 

ภาคการศึกษาหากพ้นก าหนดจะถือว่าพ้นสภาพการเป็นนักศึกษา เว้นแต่มีการช าระเงินเพ่ือรักษาสภาพ
นักศึกษา 

26.2 ก าหนดการลงทะเบียนเรียน วิธีการลงทะเบียนเรียน และการช าระเงิน
ค่าธรรมเนียมการศึกษาให้เป็นไปตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

26.3 การลงทะเบียนเรียนแบบเต็มเวลาในแต่ละภาคการศึกษาปกติ ให้ลงทะเบียนเรียน     
ไม่น้อยกว่า 9 หน่วยกิต และไม่เกิน 22 หน่วยกิต ส าหรับการลงทะเบียนเรียนในภาคฤดูร้อนให้ลงทะเบียนเรียน
ไม่เกิน 9 หน่วยกิต ในกรณีการลงทะเบียนเรียนแบบไม่เต็มเวลาให้ลงทะเบียนเรียนในแต่ละภาคการศึกษาปกติ
และภาคฤดูร้อนไม่เกิน 9 หน่วยกิต ส าหรับภาคการศึกษาที่นักศึกษาออกฝึกประสบการณ์วิชาชีพหรือสหกิจศึกษา 
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หรือภาคการศึกษาที่นักศึกษาจะส าเร็จการศึกษา หรือนักศึกษาที่ขอยกเว้นการลงทะเบียนรายวิ ชา 
สามารถลงทะเบียนเรียนน้อยกว่า 9 หน่วยกิตได้ 

ในกรณีที่มีความจ าเป็นหรือกรณีจะขอส าเร็จการศึกษาในภาคการศึกษานั้น 
นักศึกษาที่ลงทะเบียนเรียนแบบเต็มเวลาลงทะเบียนเรียนไม่เกิน 25 หน่วยกิตในภาคการศึกษาปกติ ส าหรับ
การลงทะเบียนเรียนแบบไม่เต็มเวลาลงทะเบียนได้ไม่เกิน 15 หน่วยกิต และไม่เกิน 12 หน่วยกิตในภาคฤดูร้อน 
ทั้งนี้ให้คณบดีเป็นผู้พิจารณาอนุมัติ โดยค าแนะน าของอาจารย์ที่ปรึกษา ประธานคณะกรรมการประจ า
หลักสูตร ก่อนการลงทะเบียน  

การเปิดสอนรายวิชาใดในภาคฤดูร้อน ให้เป็นไปตามที่หลักสูตรก าหนด
หรือตามประกาศของมหาวิทยาลัย โดยมีเวลาการจัดการศึกษาให้จัดเวลาการเรียนการสอนไม่น้อยกว่า     
8 สัปดาห์ แต่ไม่เกิน 12 สัปดาห์ ในกรณีมีความจ าเป็นอาจจัดเวลาการเรียนการสอน 6 สัปดาห์ โดยต้องมี
จ านวนชั่วโมงเรียนต่อหน่วยกิตในแต่ละรายวิชาเท่ากันกับการเรียนการสอนในภาคการศึกษาปกติ  

นักศึกษาที่เรียนแบบเต็มเวลาอาจลงทะเบียนเรียนในภาคฤดูร้อนได้ใน
รายวิชาที่มหาวิทยาลัยก าหนดข้อใดข้อหนึ่งดังต่อไปนี้ 

26.3.1 วิชาที่ก าหนดไว้ในแผนการศึกษาที่หลักสูตรให้เปิดสอนในภาคฤดูร้อน 
และจะต้องมีนักศึกษาลงทะเบียนเรียนไม่น้อยกว่า 10 คน 

26.3.2 วิชาในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปและหมวดวิชาเฉพาะ จะเปิดสอน
ให้แก่นักศึกษาที่เคยเรียนวิชานั้นมาก่อนและมีผลการประเมินไม่ผ่านเท่านั้น  

26.3.3 วิชาในหมวดวิชาเลือกเสรี ให้เปิดสอนได้ตามความจ าเป็นโดยความ
เห็นชอบของมหาวิทยาลัย 

26.3.4 วิชาที่ต้องศึกษาเป็นภาคการศึกษาสุดท้าย เพ่ือให้ครบตามโครงสร้าง
หลักสูตร 

26.3.5 วิชาอ่ืน ๆ ตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
26.4 นักศึกษาที่ไม่ลงทะเบียนเรียนตามวันและเวลาที่มหาวิทยาลัยก าหนด จะถูก

ปรับค่าลงทะเบียนเรียนล่าช้าเป็นรายวันตามอัตราที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
26.5 เมื่อพ้นระยะเวลาที่มหาวิทยาลัยก าหนด มหาวิทยาลัยจะไม่อนุญาตให้

นักศึกษาลงทะเบียนเรียน เว้นแต่จะมีเหตุผลอันควรและต้องได้รับอนุมัติจากอธิการบดี หรือรอง
อธิการบดีที่ได้รับมอบหมายก่อนหมดก าหนดการลงทะเบียนเรียน 

26.6 นักศึกษาที่ขึ้นทะเบียนเป็นนักศึกษาในหลักสูตรหนึ่ง สามารถขอลงทะเบียน
เรียนในหลักสูตรอ่ืนได้อีกหนึ่งหลักสูตร และขอรับปริญญาได้ทั้ งสองหลักสูตร ทั้งนี้ต้องเป็นไปตาม
ประกาศของมหาวิทยาลัย 

26.7 นักศึกษามีสิทธิ์ขอเทียบโอนผลการเรียนหรือยกเว้นการเรียนรายวิชาตามที่
มหาวิทยาลัยก าหนด 

26.8 นักศึกษาที่เรียนครบหน่วยกิตตามหลักสูตรระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี 
และได้คะแนนเฉลี่ยสะสมอยู่ในเกณฑ์ท่ีส าเร็จการศึกษาแล้ว จะลงทะเบียนเรียนอีกไม่ได้ เว้นแต่ศึกษา
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อยู่ในระยะเวลาตามที่หลักสูตรก าหนด หรือเป็นนักศึกษาที่ก าลังศึกษาอยู่ในหลักสูตรเพ่ือขออนุมัติ    
2 ปริญญา 

26.9 ในกรณีท่ีมีเหตุอันควร มหาวิทยาลัยอาจงดสอนรายวิชาใดรายวิชาหนึ่ง หรือ
จ ากัดจ านวนนักศึกษาท่ีลงทะเบียนเรียนในรายวิชาใดวิชาหนึ่ง 

26.10 นักศึกษาต้องตรวจสอบสถานสภาพการเป็นนักศึกษาก่อน ถ้าไม่มีสิทธิใน
การลงทะเบียนเรียน แต่ได้ลงทะเบียนเรียนและช าระค่าธรรมเนียมการศึกษาไปแล้ว จะไม่มีสิทธิ์ขอ
ค่าธรรมเนียมการศึกษานั้น ๆ คืน 

26.11 ผู้พ้นสภาพการเป็นนักศึกษา ไม่มีสิทธิ์ลงทะเบียนเรียน หากผู้พ้นสภาพการ
เป็นนักศึกษาลงทะเบียนเรียน ให้ถือว่าการลงทะเบียนเรียนนั้นไม่สมบูรณ์ 

26.12 นักศึกษาสามารถลงทะเบียนเรียนต่างมหาวิทยาลัยได้ โดยความเห็นชอบ
ของมหาวิทยาลัย 

ข้อ 27 การลงทะเบียนเรียนรายวิชาที่มีวิชาบังคับก่อน (Pre-requisite) 
นักศึกษาจะต้องลงทะเบียนเรียนรายวิชาที่เป็นวิชาบังคับและได้ผลการเรียนไม่ต่ ากว่า 

D หรือ P ก่อนลงทะเบียนรายวิชาต่อเนื่อง มิฉะนั้นให้ถือว่าการลงทะเบียนเรียนรายวิชาต่อเนื่องเป็น
โมฆะ เว้นแต่บางหลักสูตรที่มีลักษณะเฉพาะหรือภายใต้การควบคุมขององค์กรวิชาชีพให้เป็นไปตาม
มาตรฐานของหลักสูตรนั้นอาจมีผลการเรียนเป็น F ได้ ยกเว้นการลงทะเบียนในภาคการศึกษาสุดท้าย
เพ่ือให้ครบตามโครงสร้างของหลักสูตร 

ข้อ 28 การลงทะเบียนเรียนซ้ าหรือเรียนแทน 
28.1 รายวิชาใดที่นักศึกษาสอบได้ D+ หรือ D นักศึกษาจะลงทะเบียนเรียนซ้ าได้

ต่อเมื่อได้รับอนุมัติจากคณบดีของคณะที่รายวิชาสังกัด โดยจ านวนหน่วยกิตและค่าคะแนนของ
รายวิชาที่เรียนซ้ านี้ต้องน าไปคิดรวมในระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมทุกครั้งเช่นเดียวกับรายวิชาอ่ืน 

28.2 นักศึกษาที่ได้ F หรือ NP ในรายวิชาบังคับ จะต้องลงทะเบียนเรียนรายวิชา
นั้นซ้ าอีก จนกว่าจะได้รับผลการเรียนไม่ต่ ากว่า D หรือ P  

28.3 นักศึกษาที่ได้รับ F หรือ NP ในรายวิชาเลือกหมวดวิชาเฉพาะ สามารถลงทะเบียน
เรียนรายวิชาอ่ืน ๆ ในกลุ่มเดียวกันแทนได้ เพ่ือให้ครบตามเงื่อนไขที่ก าหนดไว้ในหลักสูตร 

28.4 นักศึกษาที่ได้รับ F หรือ NP ในรายวิชาเลือกเสรี สามารถลงทะเบียนเรียนรายวิชา
อ่ืน ๆ แทนได้ ทั้งนี้หากเรียนครบตามเงื่อนไขที่ก าหนดไว้ในหลักสูตรแล้ว จะไม่เลือกรายวิชาเรียนแทน
ก็ได้ 

ข้อ 29 การลงทะเบียนเรียนรายวิชาโดยไม่นับหน่วยกิต (Audit) 
29.1 การลงทะเบียนเรียนรายวิชาโดยไม่นับหน่วยกิต หมายถึง การลงทะเบียน

เรียนรายวิชาโดยไม่นับหน่วยกิตรวมเข้ากับจ านวนหน่วยกิตในภาคการศึกษาและจ านวนหน่วยกิตตาม
หลักสูตร 
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29.2  นักศึกษาจะลงทะเบียนเรียนรายวิชาโดยไม่นับหน่วยกิตได้ก็ต่อเมื่อได้รับความ
เห็นชอบจากอาจารย์ผู้สอนรายวิชานั้น  

29.3  มหาวิทยาลัยอาจอนุมัติให้บุคคลภายนอกที่ไม่ใช่นักศึกษาเข้าเรียนบางรายวิชาเป็น
พิเศษได้ แต่ผู้นั้นจะต้องมีคุณสมบัติและพ้ืนฐานการศึกษาตามที่มหาวิทยาลัยเห็นสมควร และจะต้อง
ปฏิบัติตามข้อบังคับและระเบียบต่าง ๆ ของมหาวิทยาลัยทั้งนี้ต้องเสียค่าธรรมเนียมการศึกษาเช่นเดียวกับ
นักศึกษาที่เรียนแบบไม่เต็มเวลา 

ข้อ 30 การขอเปิดหมู่เรียนพิเศษ  
มหาวิทยาลัยเปิดหมู่เรียนพิเศษที่เปิดสอนนอกเหนือแผนการเรียน ให้เฉพาะกรณี

ดังต่อไปนี้ 
30.1 เป็นภาคการศึกษาสุดท้ายที่นักศึกษาจะส าเร็จการศึกษา แต่รายวิชาที่จะ

เรียนตามโครงสร้างของหลักสูตรไม่เปิดสอนหรือเปิดสอนแต่นักศึกษาไม่สามารถลงทะเบียนเรียนได้ 
30.2 รายวิชาดังกล่าวจะไม่มีเปิดสอนอีกเลย ตลอดแผนการเรียน 
30.3 รายวิชาที่ขอเปิดจะต้องมีเวลาเรียนและเวลาสอบไม่ซ้ าซ้อนกับรายวิชาอ่ืน ๆ  

ในตารางเรียนปกต ิ
30.4 นักศึกษาต้องยื่นค าร้องขอเปิดหมู่ พิ เศษภายในสัปดาห์แรกของการเปิด        

ภาคการศึกษา 
ข้อ 31 การขอเพ่ิม ขอถอน และขอยกเลิกรายวิชา 

31.1 การขอเพ่ิม ขอถอน และยกเลิกรายวิชาต้องได้รับอนุมัติจากคณบดี โดย        
ความเห็นชอบจากอาจารย์ผู้สอนและอาจารย์ที่ปรึกษาก่อน 

31.2 การขอเพ่ิมหรือขอถอนรายวิชาต้องกระท าภายใน 3 สัปดาห์แรกของ              
ภาคการศึกษาปกติหรือภายในสัปดาห์แรกของภาคฤดูร้อน หากมีความจ าเป็นอาจขอเพ่ิมหรือขอถอน
รายวิชาได้ภายใน 6 สัปดาห์แรกของภาคการศึกษาปกติ ทั้งนี้ต้องเป็นไปตามข้อ 26.3 แต่จ านวนหน่วยกิต    
ที่คงเหลือจะต้องไม่น้อยกว่า 9 หน่วยกิต 

31.3 การขอยกเลิกรายวิชา ต้องด าเนินการให้เสร็จสิ้นก่อนการสอบปลายภาค
การศึกษาไม่น้อยกว่า 1 สัปดาห์ 

ข้อ 32 การลงทะเบียนเพื่อรักษาสภาพนักศึกษา 
32.1 นักศึกษาที่ลาพักการเรียนหรือถูกมหาวิทยาลัยสั่งให้พักการเรียน จะต้องช าระ

เงินค่าธรรมเนียมรักษาสภาพนักศึกษาตามประกาศของมหาวิทยาลัยมิฉะนั้นจะพ้นสภาพนักศึกษา 
32.2 การลงทะเบียนเพ่ือรักษาสภาพนักศึกษาให้ด าเนินการให้แล้วเสร็จภายใน                                                         

3 สัปดาห์แรก นับจากวันเปิดภาคการศึกษาปกติหรือภายในสัปดาห์แรกจากวันเปิดภาคการศึกษา       
ภาคฤดูร้อน มิฉะนั้นจะต้องเสียค่าปรับตามอัตราที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

ข้อ 33 การวัดผลและการประเมินผลการศึกษารายวิชา ให้เป็นไปตามหมวด 7 การวัดและ     
การประเมินผล 
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หมวด 6 
การเรียน การฝึกประสบการณ์วิชาชีพ สหกิจศึกษา 

 
ข้อ 34 การเรียน 

นักศึกษาต้องมีเวลาเรียนไม่น้อยกว่าร้อยละ 80 ของเวลาเรียนทั้งหมดของรายวิชา
นั้น จึงจะมีสิทธิ์สอบปลายภาค ในกรณีที่นักศึกษามีเวลาเรียนน้อยกว่าร้อยละ 80 แต่ไม่ต่ ากว่าร้อยละ 60 
ให้ยื่นค าร้องขอมีสิทธิ์สอบพร้อมหลักฐานแสดงเหตุจ าเป็นของการขาดเรียนต่ออาจารย์ผู้สอน โดยผ่าน
ความเห็นชอบของอาจารย์ที่ปรึกษาและให้อยู่ในดุลยพินิจของคณะกรรมการวิชาการคณะของรายวิชานั้น ๆ 
ก่อนการสอบปลายภาคการศึกษา 1 สัปดาห์ ส าหรับนักศึกษาที่มีเวลาเรียนน้อยกว่าร้อยละ 60 ให้ได้รับผล
การเรียนเป็น F หรือ NP 

ข้อ 35 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพ สหกิจศึกษา 
35.1 นักศึกษาต้องฝึกประสบการณ์วิชาชีพหรือสหกิจศึกษาตามที่ระบุไว้ในหลักสูตร     

ถ้าผู้ใดปฏิบัติไม่ครบถ้วน ให้ถือว่าการศึกษายังไม่สมบูรณ์ 
35.2 ในระหว่างการฝึกประสบการณ์วิชาชีพหรือสหกิจศึกษา นักศึกษาจะต้อง

ประพฤติตนตามระเบียบและปฏิบัติตามข้อก าหนดทุกประการ หากฝ่าฝืน อาจารย์นิเทศหรือพ่ีเลี้ยง
ในหน่วยงานฝึกประสบการณ์วิชาชีพหรือสหกิจศึกษาอาจพิจารณาส่งตัวกลับและด าเนินการให้ฝึก
ประสบการณ์วิชาชีพหรือสหกิจศึกษาใหม่ 

 
หมวด 7 

การวัดและการประเมินผล 
 

ข้อ 36 ให้มีการประเมินผลการศึกษาในรายวิชาต่าง ๆ ตามหลักสูตรเป็น 2 ระบบ ดังนี้ 
36.1 ระบบมีค่าระดับคะแนน แบ่งเป็น 8 ระดับ 
 

ระดับคะแนน ความหมาย ค่าระดับคะแนน 
A ดีเยี่ยม (Excellent) 4.0 
B+ ดีมาก (Very Good) 3.5 
B ดี (Good) 3.0 

C+ ดีพอใช้ (Fairly Good) 2.5 
C พอใช้ (Fair) 2.0 

D+ อ่อน (Poor) 1.5 
D อ่อนมาก (Very Poor) 1.0 
F ตก (Fail) 0 
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ระบบนี้ใช้ส าหรับการประเมินผลการศึกษาในรายวิชาที่บังคับเรียนตาม
หลักสูตร ระดับคะแนนที่ถือว่าได้รับการประเมินผ่านต้องไม่ต่ ากว่า “D” ถ้านักศึกษาได้ระดับคะแนน
ในรายวิชาใดต่ ากว่า “D” ต้องลงทะเบียนเรียนใหม่จนกว่าจะสอบได้ กรณีวิชาเลือกถ้าได้ระดับคะแนน F  
สามารถเปลี่ยนไปเลือกเรียนรายวิชาอ่ืนได้ ส่วนการประเมินผลการศึกษาในรายวิชาเตรียมฝึกประสบการณ์
วิชาชีพ รายวิชาฝึกประสบการณ์วิชาชีพ รายวิชาเตรียมสหกิจศึกษา และรายวิชาสหกิจศึกษา ถ้าได้ระดับ
คะแนนต่ ากว่า “C” ถือว่าสอบตก นักศึกษาจะต้องลงทะเบียนเรียนใหม่ 

36.2 ระบบไม่มีค่าระดับคะแนน  ก าหนดสัญลักษณ์การประเมินผล ดังนี้ 
 

สัญลักษณ ์ ความหมาย 
 PD (Pass with Distinction) ผลการประเมินผ่านดีเยี่ยม 
P (Pass) ผลการประเมินผ่าน 
NP (No Pass) ผลการประเมินไม่ผ่าน 
W (Withdraw) การยกเลิกการเรียนโดยได้รับอนุมัติ 
T (Transfer of Credits) การยกเว้นการเรียนรายวิชา 
I (Incomplete) ผลการประเมินยังไม่สมบูรณ์ 
Au (Audit) การลงทะเบียนเรียนรายวิชาเป็นพิเศษ โดยไม่นับ

หน่วยกิต 
 

ระบบนี้ใช้ส าหรับการประเมินผลรายวิชาที่หลักสูตรบังคับให้เรียนเพ่ิมตาม
ข้อก าหนดเฉพาะ และรายวิชาที่สภามหาวิทยาลัยก าหนดให้เรียนเพ่ิม หรือใช้ส าหรับการลงทะเบียน
เรียนรายวิชา โดยไม่นับหน่วยกิต 

กรณีรายวิชาที่หลักสูตรบังคับให้เรียนเพ่ิมตามข้อก าหนดเฉพาะและรายวิชา 
ที่สภามหาวิทยาลัยก าหนดให้เรียนเพ่ิมถ้าได้ผลการประเมินไม่ผ่าน (NP) นักศึกษาต้องลงทะเบียน
เรียนใหม่จนกว่าจะผ่าน    

ข้อ 37 ข้อก าหนดเพ่ิมเติมตามสัญลักษณ์ต่างๆ  มีดังนี้ 
37.1  Au (Audit) ใช้ส าหรับการประเมินผ่านในรายวิชาที่มีการลงทะเบียนเรียน

เป็นพิเศษโดยไม่นับหน่วยกิต      
37.2  W (Withdraw) ใช้ส าหรับการบันทึกรายวิชาที่ได้รับอนุมัติให้ยกเลิก

รายวิชานั้น โดยต้องด าเนินการให้เสร็จสิ้นก่อนก าหนดสอบปลายภาคไม่น้อยกว่า 1 สัปดาห์หรือตามที่
มหาวิทยาลัยก าหนดและใช้ในกรณีที่นักศึกษาลาพักการศึกษาหรือถูกสั่งให้พักการศึกษาหลังจาก
ลงทะเบียนเรียนในภาคการศึกษานั้นแล้ว 

37.3  T (Transfer of Credits) ใช้ส าหรับบันทึกการยกเว้นการเรียนรายวิชา 
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37.4  I  (Incomplete) ใช้ส าหรับการบันทึกการประเมินผลในรายวิชาที่ผลการ
เรียนไม่สมบูรณ์เมื่อสิ้นภาคการศึกษา นักศึกษาท่ีได้ “I” จะต้องด าเนินการขอรับการประเมินผลเพ่ือ
เปลี่ยนระดับคะแนนให้เสร็จสิ้นในภาคการศึกษาถัดไป การเปลี่ยนระดับคะแนน “I” ให้ด าเนินการดังนี้ 

37.4.1 กรณีนักศึกษายังท างานไม่สมบูรณ์ ไม่ติดต่อผู้สอนหรือไม่สามารถส่ง
งานได้ตามเวลาที่ก าหนด ให้ผู้สอนประเมินผลการศึกษาจากคะแนนที่มีอยู่ให้เสร็จสิ้นภายในภาค
การศึกษาถัดไป หากอาจารย์ผู้สอนไม่ส่งผลการศึกษาตามก าหนด มหาวิทยาลัยจะเปลี่ยนผลการศึกษา
เป็น “F” เว้นแต่กรณีท่ีไม่ใช่ความบกพร่องของนักศึกษา อธิการบดีอาจให้ขยายเวลาต่อไปได้ 

37.4.2 กรณีนักศึกษาขาดสอบปลายภาค และได้รับอนุญาตให้สอบ แต่ไม่
มาสอบภายในเวลาที่ก าหนด หรือส าหรับนักศึกษาที่ไม่ได้รับอนุญาตให้สอบ ให้อาจารย์ผู้สอนประเมินผล
การศึกษาจากคะแนนที่มีอยู่ให้เสร็จสิ้นภายในภาคการศึกษาถัดไป หากอาจารย์ไม่ส่งผลการศึกษาตาม
ก าหนดมหาวิทยาลัยจะเปลี่ยนผลการศึกษาเป็น “F”  
                ข้อ 38  รายวิชาที่ได้รับการยกเว้นการเรียน ให้ได้รับผลการประเมินเป็น “T” และมหาวิทยาลัยจะ
ไม่น ามาคิดค่าคะแนนเฉลี่ยสะสม 

ข้อ 39 นักศึกษาที่เข้าศึกษาในหลักสูตรปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) จะลงทะเบียนเรียนรายวิชา
ซ้ ากับรายวิชาที่ศึกษามาแล้วในระดับอนุปริญญาไม่ได้ หากลงทะเบียนซ้ าให้เว้นการนับหน่วยกิตเพ่ือ
พิจารณาวิชาเรียนครบตามโครงสร้างของหลักสูตรที่ก าลังศึกษาอยู่ ยกเว้นได้รับอนุมัติจากคณบดีที่
รายวิชานั้นสังกัดอยู่ 

ข้อ 40 การนับจ านวนหน่วยกิตสะสมของนักศึกษาตามโครงสร้างของหลักสูตรให้นับเฉพาะ
หน่วยกิตของรายวิชาที่ได้รับการประเมินผลการเรียนว่าผ่านเท่านั้น 

ข้อ 41 ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยเฉพาะรายภาคการศึกษาให้ค านวณจากผลการศึกษาของ
นักศึกษาในภาคการศึกษานั้น โดยเอาผลรวมของผลคูณของจ านวนหน่วยกิตกับค่าระดับคะแนนของแต่ละ
รายวิชาเป็นตัวตั้งและหารด้วยจ านวนหน่วยกิตของภาคการศึกษานั้น การค านวณดังกล่าวให้ตั้งหารถึง
ทศนิยม 2 ต าแหน่งโดยไม่ปัดเศษ 

ข้อ 42 ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมให้ค านวณจากผลการศึกษาของนักศึกษาตั้งแต่เริ่มเข้าศึกษา
จนถึงภาคการศึกษาสุดท้าย โดยเอาผลรวมของผลคูณของจ านวนหน่วยกิตกับค่าระดับคะแนนของแต่ละ
รายวิชาที่ศึกษาทั้งหมดเป็นตัวตั้งและหารด้วยจ านวนหน่วยกิตทั้งหมด การค านวณดังกล่าวให้ตั้งหาร
ถึงทศนิยม 2 ต าแหน่งโดยไม่ปัดเศษ 

ข้อ 43 รายวิชาที่ได้ผลการศึกษาเป็น F ให้น ามาคิดค่าระดับคะแนนเฉลี่ยหรือค่าระดับคะแนน
เฉลี่ยสะสม 

ข้อ 44 ผลการศึกษาระบบไม่มีค่าระดับคะแนน ไม่ต้องนับรวมหน่วยกิตเป็นตัวหารแต่ให้นับ
หน่วยกิตเพ่ือพิจารณาวิชาเรียนครบตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร 

ข้อ 45 ในภาคการศึกษาใดที่นักศึกษาได้ I ให้ค านวณค่าระดับคะแนนเฉลี่ยรายภาค
การศึกษานั้นโดยนับเฉพาะรายวิชาที่ไม่ได้ I เท่านั้น 
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ข้อ 46 เมื่อนักศึกษาเรียนครบตามโครงสร้างหลักสูตรแล้ว และได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ย
สะสมตั้งแต่ 1.80 ขึ้นไป แต่ไม่ถึง 2.00 นักศึกษาสามารถลงทะเบียนเรียนรายวิชาเดิมที่ได้รับผล
การศึกษาเป็น D+ หรือ D หรือเลือกเรียนรายวิชาใหม่เพ่ิมเติม เพ่ือท าค่าระดับคะแนนเฉลี่ยให้ถึง 
2.00 กรณีเป็นการลงทะเบียนเรียนรายวิชาเดิมให้ฝ่ายทะเบียนน าค่าระดับคะแนนทุกรายวิชามาคิด
ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสม และต้องอยู่ในระยะเวลาที่หลักสูตรก าหนด 

ข้อ 47 ในกรณีที่มีความจ าเป็นอันไม่อาจก้าวล่วงเสียได้ ที่อาจารย์ผู้สอนไม่สามารถ
ประเมินผลการศึกษาได้ ให้มหาวิทยาลัยแต่งตั้งคณะกรรมการเพื่อประเมินผลการศึกษาในรายวิชานั้น 

 
หมวด 8 

การย้ายคณะ การเปลี่ยนหลักสูตร และการรับโอนนักศึกษา 
 

ข้อ 48 การย้ายคณะหรือการเปลี่ยนหลักสูตร 
48.1 นักศึกษาที่จะขอย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตรจะต้องศึกษาในคณะหรือหลักสูตร

เดิมไม่น้อยกว่า 1 ภาคการศึกษาและมีคะแนนเฉลี่ยไม่น้อยกว่า 2.50 ทั้งนี้ไม่นับภาคการศึกษาที่ลาพัก
การเรียนหรือถูกสั่งให้พักการเรียนและไม่เคยได้รับอนุมัติให้ย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตรมาก่อน 

48.2 ในการยื่นค าร้องขอย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตร นักศึกษาต้องแสดงเหตุผล
ประกอบ และผ่านการพิจารณา หรือด าเนินการตามท่ีหลักสูตร หรือมหาวิทยาลัยก าหนด 

48.3 การย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตรต้องด าเนินการให้เสร็จสิ้นก่อนการลงทะเบียน
เรียนในภาคการศึกษานั้น ๆ  

48.4 รายวิชาต่าง ๆ ที่นักศึกษาย้ายคณะ เรียนมา ให้เป็นไปตามหมวดที่  9       
การเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว้นการเรียนรายวิชา 

48.5 ระยะเวลาเรียน ให้นับตั้งแต่เริ่มเข้าเรียนในคณะหรือหลักสูตรเดิม 
48.6 การพิจารณาอนุมัติการขอย้ายให้เป็นไปตามประกาศมหาวิทยาลัย 
48.7 นักศึกษาที่ย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตรจะต้องศึกษาในคณะหรือหลักสูตร

ที่ย้ายไปไม่น้อยกว่า 1 ปีการศึกษาจึงจะขอส าเร็จการศึกษาได้ ทั้งนี้ไม่นับภาคการศึกษาที่ลาพักการ
เรียนหรือถูกสั่งให้พักการเรียน 

48.8 นักศึกษาที่ย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตรจะต้องช าระค่าธรรมเนียมตามที่
มหาวิทยาลัยก าหนด 

ข้อ 49 การรับโอนนักศึกษาจากสถาบันการศึกษาอ่ืน 
49.1 มหาวิทยาลัยอาจพิจารณารับโอนนักศึกษาจากสถาบันอุดมศึกษาอ่ืนที่มี          

วิทยฐานะเทียบเท่ามหาวิทยาลัยและก าลังศึกษาในหลักสูตรที่มีระดับและมาตรฐานเทียบเคียงได้กับหลักสูตร
ของมหาวิทยาลัยมาเป็นนักศึกษาได้โดยได้รับความเห็นชอบจากคณะกรรมการประจ าหลักสูตรและคณบดี 
และขออนุมัติจากมหาวิทยาลัย 

49.2 คุณสมบัติของนักศึกษาที่จะได้รับการพิจารณารับโอน 
49.2.1 มีคุณสมบัติครบถ้วนตามข้อ 22 
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49.2.2 ไม่เป็นผู้ที่พ้นสภาพนักศึกษาจากสถาบันเดิมด้วยมีกรณีความผิด
ทางวินัย 

4 9 .2 .3  ได้ ศึ ก ษ าอยู่ ใน ส ถ าบั น อุ ด ม ศึ ก ษ าม าแ ล้ ว ไม่ น้ อ ย ก ว่ า                                               
1 ภาคการศึกษาปกติ ทั้งนี้ไม่นับภาคการศึกษาที่ลาพักหรือถูกสั่งให้พักการเรียน และต้องได้ค่าระดับ
คะแนนเฉลี่ยสะสมตั้งแต่ 2.00 ขึ้นไป 

49.2.4 นักศึกษาที่ประสงค์จะโอนมาศึกษาในมหาวิทยาลัย จะต้องส่งใบ
สมัครถึงมหาวิทยาลัยไม่น้อยกว่า 6 สัปดาห์ ก่อนเปิดภาคการศึกษาที่ประสงค์จะเข้าศึกษานั้ นพร้อม
กับแนบเอกสารตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด 

49.2.5 นักศึกษาที่โอนมาต้องมีเวลาศึกษาในมหาวิทยาลัยไม่น้อยกว่า 1 ปี
การศึกษา โดยการเทียบโอนผลการเรียนและการขอยกเว้นการเรียนรายวิชาให้เป็นไปตามหมวด 9 
การเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว้นการเรียนรายวิชา 

 
หมวด 9 

การเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว้นการเรียนรายวิชา 
 
ข้อ 50 ผู้มีสิทธิได้รับการเทียบโอนผลการเรียน ต้องมีคุณสมบัติข้อใดข้อหนึ่ง ดังต่อไปนี้ 

50.1 ก าลังศึกษาอยู่ในหลักสูตรใดหลักสูตรหนึ่งของมหาวิทยาลัยแล้วโอนย้าย
คณะหรือเปลี่ยนหลักสูตร 

50.2 ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีของมหาวิทยาลัยและเข้าศึกษาระดับปริญญา
ตรีที่ 2 

50.3 ผ่านการศึกษาในรายวิชาใดวิชาหนึ่งตามหลักสูตรมหาวิทยาลัย 
50.4 เป็นไปตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

ข้อ 51 การพิจารณาเทียบโอนผลการเรียน  
51.1 ต้องเป็นรายวิชาที่ศึกษาจากมหาวิทยาลัยซึ่งเป็นส่วนหนึ่งของหลักสูตรที่

โอนย้ายคณะหรือเปลี่ยนหลักสูตร โดยนักศึกษาเป็นผู้เลือก 
51.2 ต้องเป็นรายวิชาที่มีค าอธิบายรายวิชาเดียวกันหรือสัมพันธ์และเทียบเคียง

กันได้ 
51.3 ต้องไม่ใช่รายวิชาดังต่อไปนี้ สัมมนา ปัญหาพิเศษ เตรียมฝึกประสบการณ์

วิชาชีพ ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ เตรียมสหกิจศึกษา และสหกิจศึกษา  
ข้อ 52 ผู้มีสิทธิได้รับการยกเว้นการเรียนรายวิชา ต้องมีคุณสมบัติข้อใดข้อหนึ่ง ดังต่อไปนี้ 

52.1 ส าเร็จการศึกษาหรือเคยศึกษาในสถาบันอุดมศึกษา 
52.2 ผ่านการศึกษาหรืออบรมในรายวิชาใดวิชาหนึ่งตามหลักสูตรมหาวิทยาลัย 
52.3 ขอย้ายสถานศึกษามาจากสถาบันอุดมศึกษาอ่ืน 
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52.4 ศึกษาจากการศึกษานอกระบบ การศึกษาตามอัธยาศัย การฝึกอาชีพ หรือ
ประสบการณ์ท างานและต้องมีความรู้พ้ืนฐานระดับมัธยมศึกษาตอนปลายหรือเทียบเท่าส าหรับ
นักศึกษาปริญญาตรี 

52.5 ส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีจากสถาบันอุดมศึกษาและเข้าศึกษา
ปริญญาตรีใบที่ 2 สามารถยกเว้นการเรียนรายวิชาหมวดวิชาการศึกษาทั่วไป จ านวน 30 หน่วยกิต 
และต้องเรียนเพิ่มรายวิชาตามประกาศของมหาวิทยาลัย 

ข้อ 53 การพิจารณายกเว้นการเรียนรายวิชา 
  53.1 การเรียนจากมหาวิทยาลัยหรือสถาบันการศึกษา 

53.1.1 เป็นรายวิชาหรือกลุ่มรายวิชาในหลักสูตรระดับอุดมศึกษาหรือเทียบเท่า 
ที่ส านักงานคณะกรรมการการอุดมศึกษาหรือหน่วยงานของรัฐที่มีอ านาจตามกฎหมายรับรอง 

53.1.2 เป็นรายวิชาหรือกลุ่มรายวิชาที่มีเนื้อหาสาระครอบคลุมไม่น้อยกว่า      
สามในสี่ของรายวิชาหรือกลุ่มรายวิชาที่ขอยกเว้นการเรียนรายวิชา 

53.1.3 เป็นรายวิชาหรือกลุ่มวิชาที่ได้ระดับคะแนนไม่ต่ ากว่า C หรือได้       
ค่าระดับคะแนน 2.00 หรือเทียบเท่าในรายวิชาที่มีการประเมินผลเป็นค่าระดับ และได้ผลการ
ประเมินผ่านในรายวิชาที่ไม่ประเมินผลเป็นค่าระดับไม่ต่ ากว่า P ทั้งนี้ต้องเป็นไปตามเงื่อนไขของ
หลักสูตรนั้นก าหนด 

53.1.4 จ านวนหน่วยกิตที่ได้รับการยกเว้นการเรียนรายวิชารวมแล้วต้องไม่เกิน
สามในสี่ของจ านวนหน่วยกิตรวมของหลักสูตรที่ก าลังศึกษา  

53.1.5 รายวิชาหรือกลุ่มวิชาที่ได้รับการยกเว้นการเรียนรายวิชา ให้บันทึกใน    
ใบรายงานผลการเรียนของนักศึกษา โดยใช้อักษร T 

53.1.6 ต้องไม่ใช่รายวิชาดังต่อไปนี้ สัมมนา ปัญหาพิเศษ เตรียมฝึกประสบการณ์
วิชาชีพ ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ เตรียมสหกิจศึกษา และสหกิจศึกษา  

53.1.7 ในกรณีที่มหาวิทยาลัยเปิดหลักสูตรใหม่ เทียบโอนนักศึกษาเข้าศึกษาได้
ไม่เกินชั้นปีและภาคการศึกษาที่ได้รับอนุญาตให้มีนักศึกษาเรียนอยู่ ตามหลักสูตรที่ได้รับความ
เห็นชอบแล้ว 

53.1.8 กรณีที่ไม่เป็นไปตามข้อ 53.1.1 – 53.1.7 ให้อยู่ในดุลยพินิจของ
คณะกรรมการประจ าหลักสูตร 

53.2 การศึกษานอกระบบ การศึกษาตามอัธยาศัย หรือประสบการณ์ท างาน         
เข้าสู่การศึกษาในระบบ 

53.2.1 การเทียบความรู้จากการศึกษานอกระบบ การศึกษาตามอัธยาศัย 
ประสบการณ์ท างาน จะเทียบเป็นรายวิชาหรือกลุ่มวิชาตามหลักสูตรและระดับการศึกษาที่เปิดสอน     
ในมหาวิทยาลัย 

53.2.2 การประเมินการเทียบความรู้และการให้หน่วยกิตส าหรับการศึกษานอก
ระบบการศึกษาตามอัธยาศัย หรือประสบการณ์ท างาน เข้าสู่การศึกษาในระบบให้คณะกรรมการประเมิน



88 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี                                                           

หน้า88 

การยกเว้นการเรียนรายวิชาใช้วิธีการอย่างใดอย่างหนึ่งหรือหลายอย่างดังต่อไปนี้ เป็นหลักเกณฑ์ในการ
ประเมิน 

(1) การทดสอบมาตรฐาน (Credits from Standardized Tests) 
(2) การทดสอบที่ คณะ หรือหลักสูตรจัดสอบเอง (Credits from 

Examination) 
(3) การประเมินหรืออบรมที่จัดโดยหน่วยงานต่างๆ (Credits from 

Training)  
(4) การเสนอแฟ้มสะสมงาน (Credits from Portfolio) 
ผลการประเมินจะต้องเทียบได้ไม่ต่ ากว่าคะแนน C หรือ ค่าระดับ

คะแนน 2.00 หรือเทียบเท่าส าหรับรายวิชาหรือกลุ่มวิชา จึงจะให้จ านวนหน่วยกิตของรายวิชาหรือ
กลุ่มวิชานั้น แต่จะไม่ให้ระดับคะแนน และไม่มีการน ามาคิดค่าระดับคะแนน หรือค่าระดับคะแนน
เฉลี่ยสะสม  

53.2.3  ให้มีการบันทึกผลการเรียนตามวิธีการประเมินดังนี้ 
(1) หน่วยกิตที่ได้จากการทดสอบมาตรฐาน ให้บันทึกเป็น “CS” 

(Credits from Standardized Tests) 
(2) หน่วยกิตที่ได้จากการทดสอบที่คณะหรือหลักสูตรจัดสอบเองให้

บันทึกเป็น “CE”  (Credits from Examination) 
(3) หน่วยกิตที่ได้จากการประเมินหรืออบรมที่จัดโดยหน่วยงานต่าง 

ๆ ให้บันทึกเป็น “CT” (Credits from Training)  
(4) หน่วยกิตที่ได้จากการเสนอแฟ้มสะสมงาน ให้บันทึกเป็น “CP” 

(Credits from Portfolio) 
53.2.4 นักศึกษาที่ขอยกเว้นการเรียนรายวิชาจะต้องมีเวลาเรียนในมหาวิทยาลัย     

อย่างน้อย 1 ปีการศึกษา จึงจะมีสิทธิส าเร็จการศึกษา 
53.2.5 ให้มหาวิทยาลัยแต่งตั้งคณะกรรมการเทียบโอนผลการเรียนและการ

ยกเว้นการเรียนรายวิชา ประกอบด้วย 
(1) คณบดีคณะที่รับผิดชอบการจัดการเรียนการสอนรายวิชาหรือ

กลุ่มวิชาที่จะขอยกเว้นการเรียนรายวิชาเป็นประธาน 
(2) อาจารย์หรือผู้เชียวชาญในหลักสูตรที่จะขอยกเว้นการเรียน

รายวิชาจ านวนอย่างน้อยหนึ่งคนแต่ไม่เกินสามคนโดยค าแนะน าของคณบดีตาม (1) เป็นกรรมการ 
(3) ประธานคณะกรรมการประจ าหลักสูตรของรายวิชาที่จะขอยกเว้น

การเรียนรายวิชาเป็นกรรมการและเลขานุการ 
เมื่อคณะกรรมการประเมินการยกเว้นการเรียนรายวิชาด าเนินการ

เสร็จสิ้นแล้ว ให้รายงานผลการประเมินการยกเว้นการเรียนรายวิชาไปยังส านักส่งเสริมวิชาการและ
งานทะเบียนเพื่อเสนอให้มหาวิทยาลัยอนุมัติต่อไป 

ข้อ 54 ก าหนดเวลาการเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว้นการเรียนรายวิชา 
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นักศึกษาที่ประสงค์จะเทียบโอนผลการเรียนและยกเว้นการเรียนรายวิชาหรือกลุ่มวิชา 
จะต้องยื่นค าร้องต่อมหาวิทยาลัยภายใน 6 สัปดาห์ นับจากวันเปิดภาคการศึกษาแรกที่เข้าศึกษา เว้นแต่
ได้รับอนุมัติจากอธิการบดี แต่ทั้งนี้ต้องไม่เกิน 2 ภาคการศึกษา โดยมีสิทธิขอเทียบโอนผลการเรียนและ
ยกเว้นการเรียนรายวิชาได้เพียงครั้งเดียว 

ข้อ 55 การนับจ านวนภาคการศึกษาของผู้ที่ได้รับการเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว้น
การเรียนรายวิชาให้ถือเกณฑ์ดังนี้ 

55.1 นักศึกษาเรียนแบบเต็มเวลาให้นับจ านวนหน่วยกิต ได้ไม่เกิน 22 หน่วยกิต
เป็น 1 ภาคการศึกษา 

55.2 นักศึกษาเรียนแบบไม่เต็มเวลาให้นับจ านวนหน่วยกิตได้ไม่เกิน 9 หน่วยกิต
เป็น 1 ภาคการศึกษา 

ข้อ 56 การเทียบโอนผลการเรียนและการยกเว้นการเรียนรายวิชา ต้องช าระค่าธรรมเนียม
ตามท่ีมหาวิทยาลัยก าหนด 
 

หมวด 10 
การลาพักการเรียน การลาออก และการพ้นสภาพการเป็นนักศึกษา 

 
ข้อ 57 การลาพักการเรียน 

57.1 นักศึกษาอาจยื่นค าขอลาพักการเรียนได้ในกรณีต่อไปนี้ 
57.1.1 ถูกเกณฑ์หรือเรียกระดมพลเข้ารับราชการทหารกองประจ าการ 
57.1.2 ได้รับทุนแลกเปลี่ยนนักศึกษาระหว่างประเทศหรือทุนอ่ืนใด          

ที่มหาวิทยาลัยเห็นสมควรสนับสนุน 
57.1.3 เจ็บป่วยจนต้องพักรักษาตัวเป็นเวลานานเกินกว่าร้อยละ 20 ของเวลา

เรียนทั้งหมดในภาคการศึกษานั้น โดยมีใบรับรองแพทย์จากสถานพยาบาลของทางราชการหรือ
สถานพยาบาลของเอกชนตามกฎหมายว่าด้วยสถานพยาบาล  

57.1.4 เมื่อนักศึกษามีความจ าเป็นส่วนตัวอาจยื่นค าร้องขอลาพักการเรียนได้ 
ถ้าลงทะเบียนเรียนมาแล้วอย่างน้อย 1 ภาคการศึกษา 

57.1.5 เหตุผลอื่นตามท่ีมหาวิทยาลัยเห็นสมควร 
57.2 นักศึกษาที่ต้องลาพักการเรียนให้ยื่นค าร้องภายในสัปดาห์ที่  3 ของ          

ภาคการศึกษาท่ีลาพักการเรียน โดยการอนุมัติให้ลาพักการเรียนให้เป็นอ านาจของคณบดี 
นักศึกษามีสิทธิ์ขอลาพักการเรียนโดยขออนุมัติต่อคณบดี ไม่ เกิน                

1 ภาคการศึกษา ถ้านักศึกษามีความจ าเป็นที่จะต้องลาพักการเรียนมากกว่า 1 ภาคการศึกษา หรือ
เมื่อครบก าหนดพักการเรียนแล้วยังมีความจ าเป็นที่จะต้องพักการเรียนต่อไปอีก ให้ยื่นค าร้องขอพัก
การเรียนใหม่และต้องได้รับอนุมัติจากมหาวิทยาลัย 
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57.3 ในกรณีที่นักศึกษาได้รับอนุมัติ ให้ลาพักการเรียนให้นับระยะเวลาที่            
ลาพักการเรียนเข้ารวมในระยะเวลาการศึกษาด้วย 

57.4 นักศึกษาที่ได้รับอนุมัติให้ลาพักการเรียน เมื่อจะกลับเข้าเรียนจะต้องยื่นค าร้อง
ขอกลับเข้าเรียนก่อนวันเปิดภาคการศึกษาไม่น้อยกว่า 2 สัปดาห์ และเมื่อได้รับความเห็นชอบจาก
คณบดีแล้วจึงจะกลับเข้าเรียนได้ 

ข้อ 58 นักศึกษาที่ประสงค์จะลาออกจากความเป็นนักศึกษาของมหาวิทยาลัย ให้ยื่น
หนังสือลาออก และต้องได้รับอนุมัติจากมหาวิทยาลัยก่อน การลาออกจึงจะสมบูรณ์ 

ข้อ 59 การพ้นสภาพการเป็นนักศึกษา 
59.1 ส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร 
59.2 ได้รับอนุมัติให้ลาออก 
59.3 ไม่รักษาสภาพนักศึกษาในแต่ละภาคการศึกษา 
59.4 ได้ ระดับคะแนนรายวิช าเตรียมฝึกประสบการณ์ วิชาชีพ รายวิชา               

ฝึกประสบการณ์วิชาชีพ รายวิชาเตรียมสหกิจศึกษา หรือรายวิชาสหกิจศึกษา ต่ ากว่า C เป็นครั้งที่ 2 
ยกเว้นนักศึกษาระดับปริญญาตรีที่ประสงค์จะรับวุฒิอนุปริญญาในสาขาเดียวกัน 

59.5 ผลการประเมินได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ ากว่า 1.60 เมื่อสิ้นปีการศึกษา
ปกติที่ 1 หรือมีผลการประเมินได้รับค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมต่ ากว่า 1.80 เมื่อสิ้นปีการศึกษาปกติ
ที่ 2 นับตั้งแต่เริ่มเข้าเรียน และในทุก ๆ ปีการศึกษาปกติถัดไป ยกเว้นนักศึกษาระดับปริญญาตรีที่
ประสงค์จะรับวุฒิอนุปริญญาในสาขาเดียวกัน 

ส าหรับนักศึกษาเรียนแบบไม่ เต็มเวลาให้น าภาคฤดูร้อนมารวมเป็ น             
ภาคการศึกษาด้วย 

ในกรณีที่ภาคการศึกษานั้นมีผลการเรียน “I” ไม่ต้องน ามาคิด ให้คิดค่า
ระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมเฉพาะรายวิชาที่มีค่าระดับคะแนน 

59.6 ใช้เวลาการศึกษาเกินระยะเวลาที่ก าหนด 
59.7 ขาดคุณสมบัติตามข้อ 22 อย่างใดอย่างหนึ่ง 
59.8 ตาย 

ข้อ 60  นักศึกษาพ้นสภาพการเป็นนักศึกษาอันเนื่องมาจากการไม่รักษาสภาพนักศึกษา
สามารถยื่นค าร้อง พร้อมแสดงเหตุผลอันสมควร ขอคืนสภาพการเป็นนักศึกษาต่อมหาวิทยาลัย และเมื่อ
ได้รับอนุมัติแล้วต้องช าระเงิน ค่าธรรมเนียมขอการคืนสภาพการเป็นนักศึกษา และค่าธรรมเนียมการ
รักษาสภาพการเป็นนักศึกษาตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
 

หมวด 11 
การส าเร็จการศึกษา 

 
ข้อ 61 นักศึกษาที่ถือว่าส าเร็จการศึกษาตามหลักสูตร ต้องมีคุณสมบัติครบถ้วนทุกข้อดังนี้ 

61.1 มีความประพฤติดี  
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61.2 สอบได้รายวิชาต่าง ๆ ครบตามโครงสร้างของหลักสูตรตามเกณฑ์             
การประเมินผล 

61.3 ได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 2.00 
61.4 สอบผ่านการประเมินความรู้และทักษะตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด  
61.5 ผ่านการเข้าร่วมกิจกรรมตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 
61.6 มีเวลาศึกษาในมหาวิทยาลัยตามเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตร 

ข้อ 62 การขออนุมัติส าเร็จการศึกษา 
62.1 ในภาคการศึกษาใดที่นักศึกษาคาดว่าจะส าเร็จการศึกษาให้ยื่นค าร้องขอส าเร็จ 

การศึกษาต่อส านักส่งเสริมวิชาการและงานทะเบียน โดยมหาวิทยาลัยจะพิจารณานักศึกษาที่ยื่นความจ านง
ขอส าเร็จการศึกษาที่มีคุณสมบัติตามข้อ 61 และต้องไม่ค้างช าระค่าธรรมเนียมต่าง ๆ ไม่ติดค้างวัสดุ
สารสนเทศ หรืออยู่ระหว่างถูกลงโทษทางวินัย เพ่ือขออนุมัติอนุปริญญาหรือปริญญาตรี  

62.2 คณะกรรมการวิชาการตรวจสอบคุณสมบัติของนักศึกษาว่าครบถ้วนตาม
ข้อบังคับการจัดการศึกษาระดับอนุปริญญาและปริญญาตรี และให้ถือวันที่คณะกรรมการวิชาการ
ตรวจสอบคุณสมบัติว่าครบถ้วนเป็นวันส าเร็จการศึกษา  

ในกรณีที่ศึกษาในหลักสูตรระดับปริญญาตรีมาแล้วไม่น้อยกว่า 3 ปี  และ
จ าเป็นต้องยุติการศึกษา สามารถยื่นขอส าเร็จการศึกษาในระดับอนุปริญญาของแต่ละหลักสูตรตาม
ประกาศของมหาวิทยาลัย โดยศึกษารายวิชามาไม่น้อยกว่า 90 หน่วยกิต ประกอบด้วยวิชาศึกษาทั่วไปไม่
น้อยกว่า 30 หน่วยกิต วิชาเฉพาะไม่น้อยกว่า 45 หน่วยกิต วิชาเลือกเสรีไม่น้อยกว่า 3 หน่วยกิต และ
คะแนนเฉลี่ยสะสมไม่น้อยกว่า 2.00 หรือ 

กรณีศึกษาในหลักสูตรระดับปริญญาตรีมาแล้วไม่น้อยกว่า 4 ปี สอบได้รายวิชา
ต่าง ๆ ครบตามโครงสร้างของหลักสูตรและมีคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่น้อยกว่า 1.75 สามารถยื่นขอ
ส าเร็จการศึกษาในระดับอนุปริญญาของแต่ละหลักสูตรตามประกาศของมหาวิทยาลัย  

ข้อ 63 นักศึกษาส าเร็จการศึกษาระดับปริญญาตรีและจะได้รับเกียรตินิยม ต้องมีคุณสมบัติ
ดังนี้ 

63.1 หลักสูตรระดับปริญญาตรี 4 ปี หรือปริญญาตรี 5 ปี เมื่อเรียนครบหลักสูตร
แล้วได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่น้อยกว่า 3.60 จะได้รับเกียรตินิยมอันดับหนึ่ง และได้ค่าระดับคะแนน
เฉลี่ยสะสมไม่น้อยกว่า 3.25 แต่ไม่ถึง 3.60 จะได้รับเกียรตินิยมอันดับสอง  

หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) สอบได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมจาก
ระดับอนุปริญญาหรือเทียบเท่าไม่น้อยกว่า 3.60 และเรียนครบหลักสูตรได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมจาก
การศึกษาในระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ไม่น้อยกว่า 3.60 จะได้รับเกียรตินิยมอันดับหนึ่ง และได้รับ
ระดับค่าคะแนนเฉลี่ยสะสมจากระดับอนุปริญญาหรือเทียบเท่าไม่น้อยกว่า 3.25 ขึ้นไป และเรียนครบ
หลักสูตรได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมจากการศึกษาในระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ไม่น้อยกว่า 3.25 
แต่ไม่ถึง 3.60 จะได้รับเกียรตินิยมอันดับสอง 

63.2 สอบได้ในรายวิชาใด ๆ ไม่ต่ ากว่า C ตามระบบค่าระดับคะแนนหรือไม่ได้ 
“NP” ตามระบบไม่มีค่าระดับคะแนน 
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63.3 มีระยะเวลาเรียนดังนี้ 
63.3.1 หลักสูตรระดับปริญญาตรี 4 ปี ส าหรับนักศึกษาเรียนแบบเต็มเวลา

ใช้เวลาในการศึกษาไม่เกิน 8 ภาคการศึกษาปกติติดต่อกัน และส าหรับนักศึกษาเรียนแบบไม่เต็มเวลา
ใช้เวลาไม่เกิน 12 ภาคการศึกษาปกติติดต่อกัน ทั้งนี้เป็นไปตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

63.3.2 หลักสูตรระดับปริญญาตรี 5 ปี ส าหรับนักศึกษาเรียนแบบเต็มเวลา
ใช้เวลาในการศึกษาไม่เกิน 10 ภาคการศึกษาปกติติดต่อกัน และส าหรับนักศึกษาเรียนแบบไม่เต็ม
เวลาใช้เวลาไม่เกิน 15 ภาคการศึกษาปกติติดต่อกัน ทั้งนี้เป็นไปตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด 

63.3.3 หลักสูตรระดับปริญญาตรี (ต่อเนื่อง) ส าหรับนักศึกษาเรียนแบบ
เต็มเวลาใช้เวลาในการศึกษาไม่เกิน 4 ภาคการศึกษาปกติติดต่อกัน และส าหรับนักศึกษาเรียนแบบไม่
เต็มเวลาใช้เวลาไม่เกิน 8 ภาคการศึกษาปกติติดต่อกัน ทั้งนี้เป็นไปตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด  

63.4 ต้องไม่เคยขอยกเว้นการเรียนรายวิชา ยกเว้นกรณีการเทียบโอนผลการเรียน 
ของมหาวิทยาลัย  

63.5 นักศึกษาที่จะได้รับปริญญาเกียรตินิยมจะต้องเป็นผู้มีความประพฤติดี และไม่เคย
ถูกลงโทษทางวินัยตลอดระยะเวลาที่ศึกษาในมหาวิทยาลัย 

ข้อ 64 การให้รางวัลเหรียญทองซึ่งมีรูปร่างลักษณะและขนาดตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด
ส าหรับนักศึกษาท่ีส าเร็จการศึกษาจะต้องมีคุณสมบัติดังนี้ 

64.1 ได้เกียรตินิยมอันดับหนึ่งและมีค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมไม่ต่ ากว่า 3.75 
64.2 ได้ค่าระดับคะแนนเฉลี่ยสะสมสูงสุดในกลุ่มผู้ส าเร็จการศึกษาในปีเดียวกันใน      

แต่ละคณะ 
 

หมวด 12 
การควบคุมคุณภาพ 

 
ข้อ 65 ให้มหาวิทยาลัยประเมินการสอนของอาจารย์ผู้สอนอย่างน้อยภาคการศึกษาละ                         

1 ครั้ง และให้น าผลการประเมินมาใช้ในการพัฒนาคุณภาพการจัดการเรียนการสอน 
ข้อ 66 ให้คณะและหลักสูตรมีการวิจัยเพ่ือติดตาม และประเมินผลการใช้หลักสูตรอย่างต่อเนื่อง

ภายใน 5 ปี ตามประกาศของมหาวิทยาลัย 
 
ประกาศ ณ  วันที่ 24 เดือน พฤศจิกายน   พ.ศ. 2557                                  

                      
   (นายจรูญ  ถาวรจักร์) 

                                           นายกสภามหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ 
           ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
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ภาคผนวก ข 
หลักสูตรหมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
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หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 
มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวดัปทมุธาน ี

ปรับปรุงเล็กน้อย พ.ศ. 2559 
 

1. ชื่อหลักสูตร 
 ชื่อภาษาไทย : วิชาศึกษาทั่วไป  

ภาษาอังกฤษ : General Education 
 

2. หน่วยงานที่รับผิดชอบ   
งานวิชาศึกษาท่ัวไป มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
 

3. ความเป็นมาของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป ปรับปรุง พ.ศ. 2557 
 กระทรวงศึกษาธิการไดมีประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับ
ปริญญาตรี พ.ศ. 2548 ซึ่งประกาศในราชกิจจานุ เบกษา เล่ม 122 ตอนพิเศษ 39 ง วันที่  25 
พฤษภาคม 2548 โดยในข้อ 8.1 ให้ความหมายวิชาศึกษาทั่วไปไว้ว่า “วิชาศึกษาทั่วไป หมายถึงวิชาที่
มุง่พัฒนา ผู้เรียนให้มีความรอบรูอย่างกว้างขวาง มีโลกทัศน์ทีก่ว้างไกล มีความเข้าใจธรรมชาติ ตนเอง 
ผู้อ่ืน และสังคม เป็นผู้ใฝ่รู้ สามารถคิดอย่างมีเหตุผล สามารถใช้ภาษาในการติดต่อสื่อสารความหมาย
ไดดี มีคุณธรรม ตระหนักในคุณค่าของศิลปะและวัฒนธรรมทั้งของไทย และของประชาคมนานาชาติ 
สามารถน าความรูไปใช้ในการด าเนินชีวิต และด ารงตนอยู่ในสังคมไดเป็นอย่างดี” ส าหรับวิชาศึกษา
ทั่วไปของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี เดิมมีการใช้
หลักสูตรวิชาศึกษาทั่วไปหลักสูตรกลางของสถาบันราชภัฏ ในปี พ.ศ. 2549 ได้มีการพัฒนาวิชาศึกษา
ทั่วไปใช้ในมหาวิทยาลัย และในปี พ.ศ. 2556 ได้พัฒนาวิชาศึกษาทั่วไปขึ้นมาใหม่ เพ่ือให้เข้าสู่กรอบ
มาตรฐานคุณวุฒิการศึกษา TQF โดยให้สอดคล้องกับกับเกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี 
พ.ศ. 2548 ที่ระบุไว้ว่า มหาวิทยาลัยอาจจัดวิชาศึกษาทั่วไปในลักษณะจ าแนกเป็นรายวิชา หรือ
ลักษณะบูรณาการใดๆ ก็ได้ โดยให้ครอบคลุมสาระของกลุ่มวิชามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์ ภาษา 
วิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ โดยมีหน่วยกิตไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต 
 วิชาศึกษาท่ัวไปตามหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2557 นั้น มีลักษณะบูรณาการศาสตร์เนื้อหาวิชาต่างๆ 
(Integrated) อันได้แก่ กลุ่มวิชาภาษาและการสื่อสาร กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์ กลุ่ม
วิชาวิทยาศาสตร์และคณิตศาสตร์ รวม 5 รายวิชา รายวิชาละ 6 หน่วยกิต รวม 30 หน่วยกิต โดย
จัดการเรียนการสอนแบบเน้นกิจกรรม (Active Learning) ให้นักศึกษาได้มีทักษะการเรียนรู้ใน
ศตวรรษที่ 21 (21st Century Learning Skills) ให้นักศึกษาได้ปฏิบัติจริง เรียนรู้จากเหตุการณ์ 
สถานการณ์จริงน าความรู้ที่ ได้ ไปใช้ ในชีวิตประจ าวัน มีจิตอาสา ให้นักศึกษาได้ เรียนรู้จาก
กระบวนการวิจัย (Research-based) และท าโครงการต่างๆ (Project-based) ให้นักศึกษาน ามา
อภิปราย แลกเปลี่ยนเรียนรู้กัน (Discussions) โดยให้อาจารย์สอนเป็นทีม (Team Teaching) ลด
การสอนแบบบรรยาย นอกจากนี้ให้นักศึกษาได้เรียนรู้จากเอกสารประกอบการสอน เว็บไซต์ บทเรียน
ออนไลน์ และการฝึกทักษะภาษาอังกฤษด้วยบทเรียนออนไลน์ โดยมุ่งเน้นการพัฒนาคุณลักษณะและ
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ความรู้ของนักศึกษาให้มีทักษะการเรียนรู้ในศตวรรษท่ี 21 เพ่ือการด าเนินชีวิตและการประกอบอาชีพ
ต่อไปในบริบทของสังคมไทยและสังคมโลกได้ โดยมีความตระหนักและส านึกในความเป็นไทย ส าหรับ
อาจารย์ผู้สอน มหาวิทยาลัยได้พิจารณาคัดเลือกอาจารย์ผู้สอนและจัดอบรมอาจารย์ผู้สอนให้มีความรู้
ความเข้าใจในโครงสร้างหลักสูตร และกระบวนการจัดการเรียนรู้ 
   หลังจากที่ใช้หลักสูตรดังกล่าวมาเป็นเวลา 2 ปี คณะกรรมการบริหารหลักสูตรจึงได้จัดประชุมเพ่ือ
ปรึกษาหารือเกี่ยวกับข้อดี-ข้อเสียของหลักสูตร และแนวทางในการแก้ปัญหาพบว่ายังขาดการฝึก
ทักษะบางส่วน ซึ่งอาจส่งผลต่อนักศึกษาในอนาคต จึงเห็นควรปรับปรุงแก้ไขโดยจัดท าเป็นเอกสาร 
สมอ.08 น าเสนอต่อสภามหาวิทยาลัย และสภามหาวิทยาลัยมีมติอนุมัติในการประชุมครั้งที่ 6/2559 
เมื่อวันที่ 2 มิถุนายน 2559 ด้วยเหตุผลดังต่อไปนี้ 

1. การเปิดเสรีทางการค้าเข้าสู่ประชาคมอาเซียน และการสอบวัดมาตรฐานภาษาอังกฤษ ท า
ให้นักศึกษามีความจ าเป็นต้องเรียนรู้ และมีทักษะด้านภาษาทั้งภาษาไทย และภาษาอังกฤษเพ่ิมขึ้น 
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2557 นั้น ได้บูรณาการวิชาภาษาไทย ภาษาอังกฤษ และเทคโนโลยี
สารสนเทศ ไว้ในรายวิชา GE101 ภาษา การสื่อสาร และเทคโนโลยีสารสนเทศ ท าให้กระบวนการ
จัดการเรียนการสอนในรายวิชาเน้นหนักไปในทางบูรณาการ ไม่ได้ฝึกทักษะของภาษาอย่างโดดเด่น
จริงจัง รวมถึงไม่มีรายวิชาด้านภาษาปรากฏในใบรายงานผลการเรียน ซึ่งอาจส่งผลต่อการศึกษาต่อ
หรือการท างานในอนาคต คณะกรรมการบริหารจึงเห็นควรให้เพ่ิมรายวิชา ภาษาไทย 1 รายวิชา และ
ภาษาอังกฤษ 2 รายวิชา เพื่อให้การฝึกทักษะชัดเจนขึ้น และปรากฏในใบรายงานผลการเรียน 

2. การเรียนรู้เกี่ยวกับพระบาทสมเด็จพระเจ้าอยู่หัว เป็นเอกลักษณ์ที่ส าคัญของมหาวิทยาลัย
ซึ่งจะช่วยให้นักศึกษาได้เรียนรู้เกี่ยวกับพระราชประวัติ พระอัจฉริยภาพ และการด าเนินชีวิตตามแนว
ปรัชญาเศรษฐกิจพอเพียงนั้น รายวิชาตามหลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2557 นั้น ได้บูรณาการรวมกับ
ความเป็นพลเมือง จิตอาสา และหลักสูตรโตไปไม่โกง ของส านักงานป้องกัน และปราบปรามการ
ทุจริตแห่งชาติ ท าให้การเรียนรู้ และฝึกทักษะตามรอยเบื้องพระยุคลบาทไม่ชัดเจน  

3. การเพ่ิมรายวิชา 4 รายวิชา จึงจ าเป็นต้องปรับลดจ านวนหน่วยกิตบางรายวิชาลงเพ่ือให้
จ านวนหน่วยกิต รวมไม่เกิน 30 หน่วยกิต 

4. จากการประชุมคณบดี และประธานหลักสูตร เพ่ือปรับรหัสวิชาของทุกรายวิชาใน
มหาวิทยาลัยให้เป็นมาตรฐานเดียวกัน ซึ่งจะส่งผลให้สามารถจ าแนกสังกัดของรายวิชา รวมถึงระดับ
ความยากง่ายเพ่ือให้สามารถจัดแผนการเรียนได้สะดวกขึ้น ที่ประชุมดังกล่าวมีมติให้ปรับตัวอักษรน า
หน้าวิชาจาก GE เป็น VGE ประกอบกับการเพ่ิมรายวิชา ตามข้อ 1 และ 2 งานวิชาศึกษาทั่วไปจึงได้
ปรับรหัสรายวิชาใหม่ ให้สอดคล้องตามมติที่ประชุม 

5. จากการประชุมคณบดี และประธานหลักสูตร เพ่ือปรับปรุงการพัฒนาผลการเรียนรู้ 5 ด้าน 
ของทุกหลักสูตรในมหาวิทยาลัย หมวดวิชาศึกษาทั่วไปจึงมีความจ าเป็นต้องปรับกระบวนการพัฒนา
ผลการเรียนรู้ทั้ง 5 ด้าน ให้สอดคล้องตามมติของที่ประชุม 
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4. ปรัชญา และวัตถุประสงค์ของหลักสูตร 
4.1 ปรัชญา 

 เสริมสร้างความเป็นมนุษย์ที่สมบูรณ์ รู้ เข้าใจ และเห็นคุณค่าของตนเอง ผู้ อ่ืน สังคม 
ศิลปวัฒนธรรม และธรรมชาติ ใส่ใจต่อความเปลี่ยนแปลงของสรรพสิ่ง พัฒนาตนเองอย่างต่อเนื่อง 
ด าเนินชีวิตอย่างมีคุณธรรม มีความรักและความปรารถนาดี พร้อมให้ความช่วยเหลือเพ่ือนมนุษย์ และ
เป็นพลเมืองที่มีคุณค่าของสังคมไทย และสังคมโลก 

4.2 วัตถุประสงค์ 
วิชาศึกษาท่ัวไปมีวัตถุประสงค์ในการพัฒนานักศึกษาให้มีคุณลักษณะดังต่อไปนี้ 
4.2.1 มีความรู้พื้นฐานการด ารงชีวิตในสังคมพหุวัฒนธรรม ได้แก่ การรู้จักตนเอง รู้จักท้องถิ่น 

รู้จักประชาคมอาเซียน และประชาคมโลก รู้เท่าทันเทคโนโลยี  
4.2.2 มีความสามารถคิดวิเคราะห์ อย่างมีวิจารณญาณ สามารถเชื่อมโยงความสัมพันธ์

ระหว่างมนุษย์ สังคม และธรรมชาติ  
4.2.3 มีทักษะในการด ารงชีวิต การใช้ภาษา การติดต่อสื่อสาร การใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

การน าเสนอ ทกัษะการเรียนรู้ในศตวรรษท่ี 21 และทักษะการแสวงหาความรู้ตลอดชีวิต 
4.2.4 ใช้คุณธรรมจริยธรรมในการด าเนินชีวิต น้อมน าแนวทางการด าเนินชีวิตตามปรัชญา

ของเศรษฐกิจพอเพียง และมีจิตอาสา มีส่วนร่วมในการแก้ปัญหาพัฒนาสังคม 
 

5. ก าหนดการเปิดสอน 
 เปิดสอน หมวดวิชาศึกษาทั่วไป ปรับปรุงเล็กน้อย พ.ศ. 2559 ตั้งแต่ ภาคการศึกษาที่ 1 ปีการศึกษา 
2559 เป็นต้นไป  
 
6. อาจารย์ผู้สอน 
 อาจารย์ผู้ สอนมีทั้ งอาจารย์ประจ าจาก หมวดวิชาศึกษาทั่ ว ไป  คณ าจารย์ คณ ะต่ างๆ                   
ของมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี และอาจารย์พิเศษ        
ที่มหาวิทยาลัยเชิญมา โดยอาจารย์ผู้สอนจะต้องเป็นผู้มีความสามารถในการจัดการเรียนการสอน 
และเข้ารับการอบรมวิธีการจัดการเรียนการสอน แบบ Active Learning และกิจกรรมเป็นฐาน 
(Project Based Learning : PBL) ของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป เพ่ือให้นักศึกษาส าเร็จไปเป็นบัณฑิต   
ที่มีคุณลักษณะตามวัตถุประสงค์ของหมวดวิชาศึกษาทั่วไป ทั้งนี้  อาจารย์ผู้สอนรายวิชาเดียวกัน
จะต้องร่วมกันจัดท ารายละเอียดของรายวิชา (มคอ.3) เพ่ือให้การสอนเป็นไปในแนวทางเดียวกัน 
 
7. นักศึกษา 
 นักศึกษาทุกคนที่เข้าศึกษาในหลักสูตรระดับปริญญาตรีของมหาวิทยาลัย ที่เข้าศึกษาในปีการศึกษา 
2559 จะต้องเรียนรายวิชาในหมวดวิชาศึกษาทั่วไปปรับปรุงเล็กน้อย พ.ศ.2559 ให้ครบตามโครงสร้าง    
ซึ่งถูกบรรจุไว้ในหลักสูตรของสาขาวิชานั้น 

 
 



97 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี                                                           

หน้า97 

8. หลักสูตร และค าอธิบายรายวิชา 
 ประกาศกระทรวงศึกษาธิการ เรื่อง เกณฑ์มาตรฐานหลักสูตรระดับปริญญาตรี พ.ศ. 2548 ซึ่งประกาศ
ในราชกิ จจานุ เบกษา เลม 122 ตอนพิ เศษ 39 ง วั นที่  25 พฤษภาคม 2548 โดยใน ข้อ 8.1
สถาบันอุดมศึกษาอาจจัดวิชาศึกษาทั่วไปในลักษณะเป็นรายวิชาหรือลักษณะบูรณาการใดๆ ก็ได้  โดย
ผสมผสานเนื้อหาวิชาครอบคลุมสาระของกลุ่มวิชาสั งคมศาสตร์ มนุษยศาสตร์ ภาษา และกลุ่ม
วิทยาศาสตร์ กับคณิตศาสตร์    ในสัดส่วนที่เหมาะสม เพ่ือให้บรรลุวัตถุประสงค์ของวิชาศึกษาทั่วไป โดย
ให้มีจ านวนหน่วยกิต รวมไม่น้อยกว่า 30 หน่วยกิต  

8.1 จ านวนหน่วยกิต รวมตลอดหลักสูตรไม่น้อยกว่า    30 หน่วยกิต 
8.2 โครงสร้างหลักสูตร แบ่งเป็น 4 รายวิชา และ 5 ชุดการเรียนรู้ บังคับเรียนทั้งหมด ดังนี้ 

  8.2.1 กลุ่มวิชาภาษา      11  หน่วยกิต 
 VGE102  การใช้ภาษาไทยอย่างมีวิจารณญาณเพ่ือการสื่อสาร  3(2-2-5) 
   Critical Thai Language for Communication 
 VGE103 ภาษาอังกฤษเพ่ือการสื่อสาร    2(1-2-3) 
   English for Communication 
 VGE104 ภาษาอังกฤษเพ่ือพัฒนาทักษะทางการเรียน   2(1-2-3) 
   English for Study Skills Development 

VGE105 ภาษา การสื่อสาร และเทคโนโลยีสารสนเทศ           4(2-4-6) 
   Language, Communication and Information Technology  
  8.2.2 กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์   11  หน่วยกิต 

VGE101 ตามรอยพระยุคลบาท     3(2-2-5) 
   To Follow in the Royal Foot Steps of His Majesty the King 

VGE108 ความเป็นสากลเพ่ือการด าเนินชีวิตในประชาคมอาเซียน 
และประชาคมโลก              4(2-4-6) 
Internationalization for Living in the ASEAN and  
Global Communities 

VGE109 อัตลักษณ์บัณฑิตวไลยอลงกรณ์               4(2-4-6) 
VRU Identities 

  8.2.3 กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์คณิตศาสตร์และเทคโนโลยี  8  หน่วยกิต 
VGE106 นวัตกรรมและการคิดทางวิทยาศาสตร์         4(2-4-6)  

   Innovation and Scientific Thinking  
VGE107 สุขภาพเพ่ือคุณภาพชีวิต              4(2-4-6) 

    Health for Quality of Life 
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8.3 ค าอธิบายรายวิชา  
รหัสวิชา  ชื่อ และค าอธิบายรายวิชา          น(ท-ป-ศ) 
 
VGE101 ตามรอยพระยุคลบาท 3(2-2-5) 
 To Follow in the Royal Foot Steps of His Majesty the King 
 พระราชประวัติพระบาทสมเด็จพระเจ้าอยู่หัวภูมิพลอดุลยเดช พระอัจฉริยภาพ 
พระจริยวัตร หลักการทรงงาน การพัฒนาทรัพยากรมนุษย์ ทรัพยากรธรรมชาติ เศรษฐกิจ และสังคม 
โครงการอันเนื่องมาจากพระราชด าริ ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง ทศพิธราชธรรมในการปกครอง
ระบอบประชาธิปไตย 
 
VGE102 การใช้ภาษาไทยอย่างมีวิจารณญาณเพื่อการสื่อสาร 3(2-2-5) 
 Critical Thai Language for Communication 
  ความส าคัญของภาษาไทย การสื่อสาร พัฒนาทักษะการฟัง การพูด การอ่าน       
การเขียน ทักษะการสรุปความ การขยายความ การแปลความ การตีความ การพิจารณาสาร         
การน าเสนอสารด้วยวาจา ลายลักษณ์อักษร อย่างมีวิจารณญาณ และการใช้สื่อผสมในทางวิชาการ 
และสถานการณ์จริงในชีวิตประจ าวัน 
 
VGE103 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร 2(1-2-3) 
 English for Communication 
 ฝึก และพัฒนาทักษะการสื่อสารภาษาอังกฤษ โดยเน้นการฟัง การพูด ในสถานการณ์
ต่างๆ ในชีวิตประจ าวัน โดยค านึงถึงบริบทของสังคมไทย และสากล การแนะน าตนเอง และผู้อ่ืน   
การทักทาย การกล่าวลา การถามข้อมูล การซื้อสินค้า การบอกทิศทาง และสถานที่ตั้ง การนัดหมาย 
และการขอร้อง 
 
VGE104 ภาษาอังกฤษเพื่อพัฒนาทักษะทางการเรียน  2(1-2-3) 
 English for Study Skills Development 
      ฝึก และพัฒนาการใช้ภาษาอังกฤษเพ่ือพัฒนาทักษะการเรียน โดยเน้นการอ่าน   
เพ่ือหาหัวเรื่อง การอ่านจับใจความส าคัญ และรายละเอียด การเขียนสรุปความเรื่องที่อ่านจาก      
สื่อต่างๆ เช่น สื่อสิ่งพิมพ์ และสื่ออิเลคทรอนิกส์ รวมถึงทักษะในการสืบค้นข้อมูล เป็นต้น 
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รหัสวิชา ชื่อและค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
 
VGE105 ภาษา การสื่อสาร และเทคโนโลยีสารสนเทศ 4(2-4-6) 
 Language, Communication and Information Technology  
 ส่งเสริม และพัฒนาให้ผู้เรียนเกิดความรู้ ความเข้าใจ ในการใช้ภาษาไทย และ
ภาษาอังกฤษ ในชีวิตประจ าวัน และการท างาน เพ่ือการสื่อสารอย่างมีประสิทธิภาพ รู้จักประยุกต์ใช้
เทคโนโลยีสารสนเทศเพ่ือการค้นคว้า และน าเสนองานในรูปแบบต่างๆ มีทักษะการสื่อสาร การสื่อสาร
ในสังคมพหุวัฒนธรรม ใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ และการสื่อสารอย่างรู้เท่าทัน ตระหนักถึงความเสี่ยง
ในสังคมออนไลน์ ตระหนักถึงคุณธรรม จริยธรรม ในการใช้ภาษา และเทคโนโลยี ตลอดจนมีทักษะ
การรู้สารสนเทศเพ่ือการเรียนรู้ในศตวรรษท่ี 21 และมีทักษะในการแสวงหาความรู้ตลอดชีวิต 
 
VGE106 นวัตกรรม และการคิดทางวิทยาศาสตร์ 4(2-4-6) 
 Innovation and Scientific Thinking  
 ส่งเสริม และพัฒนาให้ผู้เรียนมีความรู้ ความเข้าใจ เกี่ยวกับวิทยาศาสตร์ เทคโนโลยี 
และนวัตกรรมที่ใช้ในชีวิตประจ าวัน เพ่ือให้เกิดแนวคิดในการเลือกใช้ที่เหมาะสม รู้เท่าทัน มีความคิด
สร้างสรรค์ คิดอย่างมีวิจารณญาณ คิดอย่างมีเหตุผล มีทักษะกระบวนการทางวิทยาศาสตร์ และมี  
เจตคติทางวิทยาศาสตร์ มีความรู้พ้ืนฐานการค านวณทางคณิตศาสตร์ และสถิติเพ่ือน าไปสู่การ
ประยุกต์ใช้ในชีวิตประจ าวัน 
 
VGE107  สุขภาพเพื่อคุณภาพชีวิต  4(2-4-6) 
            Health for Quality of Life 
            ส่งเสริม และพัฒนาผู้เรียนให้มีพฤติกรรมการสร้างสุขภาพกาย จิต และสังคม        
มีทักษะชีวิต มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกับสุขภาพผู้บริโภค การใช้ยา การออกก าลังกายที่เหมาะสม
กับเพศ และวัย ป้องกันอุบัติภัย และเตรียมความพร้อมในภาวะฉุกเฉิน การปฐมพยาบาลเบื้องตน           
มีความรู้ ความเข้าใจ สามารถรับรู้ถึงความงาม ความรู้สึกสุนทรียะในงานศิลปะ และสภาพแวดล้อม
ในชีวิตประจ าวัน และชีวิตการท างาน 
 
VGE108      ความเป็นสากลเพื่อการด าเนินชีวิตในประชาคมอาเซียน 
            และประชาคมโลก 4(2-4-6) 
            Internationalization for Living in the ASEAN  
            and Global Communities 
                     ศึกษาความหมาย ที่มาของความเป็นสากล ตลอดจนความร่วมมือที่เกิดขึ้นจาก     
การเข้าสู่ความเป็นสากล เช่น ประชาคมอาเซียน ประชาคมโลก เรียนรู้ และปรับตัวให้เข้ากับ         
การเปลี่ยนแปลงทางการเมือง เศรษฐกิจ สังคม วัฒนธรรม ทรัพยากรธรรมชาติ และสิ่งแวดล้อมจาก
การเข้าสู่ความเป็นสากล และเข้าใจผลกระทบต่อความเป็นไทยจากการเข้าสู่ความเป็นสากล 
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รหัสวิชา ชื่อและค าอธิบายรายวิชา น(ท-ป-ศ) 
 
VGE109 อัตลักษณ์บัณฑิตวไลยอลงกรณ์  4(2-4-6)  
 VRU Identities 
      ส่งเสริม และพัฒนาผู้เรียนให้มีความภาคภูมิใจในความเป็น “วไลยอลงกรณ์”  มีจิต
อาสา มีคุณธรรม จริยธรรม เคารพกฎระเบียบ มีความรับผิดชอบต่อตนเอง มหาวิทยาลัย และสังคม 
มีทักษะชีวิตความเป็นมนุษย์ที่สมบูรณ์ มีบทบาทความเป็นผู้น า และผู้ตาม มีส่วนร่วมในการแก้ไข
ปัญหา พัฒนาสังคม และอนุรักษ์สิ่งแวดล้อม 
 
9. การพัฒนาผลการเรียนรู้ในแต่ละด้าน 

9.1 คุณธรรม จริยธรรม 
9.1.1 การเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

1) ปฏิบัติตนเป็นผู้มีคุณธรรม จริยธรรม ในด้านความซื่อสัตย์สุจริต เสียสละ มีวินัย 
ตรงต่อเวลา และมีความรับผิดชอบต่อตนเอง     

2) ปฏิบัติตนเป็นผู้มีจิตอาสา และมีความรับผิดชอบต่อสังคม 
9.1.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 

    1) ผู้สอนปฏิบัติตนเป็นแบบอย่าง 
    2) ก าหนดกติกาในห้องเรียน เช่น การเข้าชั้นเรียนให้ตรงเวลา การแต่งกายที่เป็นไป
ระเบียบของมหาวิทยาลัย 
    3) จัดท าโครงการและกิจกรรมเพ่ือเสริมสร้างคุณธรรม จริยธรรม ใน และนอก
สถาบันการศึกษา โดยให้นักศึกษามีโอกาสคิด ตัดสินใจด าเนินการด้วยตนเอง 
    4) สอดแทรกคุณธรรม จริยธรรม สอดแทรกในโครงงานที่นักศึกษาท า โดยอาจารย์ เป็นผู้
ชี้น าให้นักศึกษาสามารถคิดตาม 

9.1.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านคุณธรรม จริยธรรม 
    1) นักศึกษาประเมินผลการเรียนรู้ด้วยตนเอง ก่อนและหลังเรียน 
    2) สังเกตพฤติกรรมการแสดงออกตามปกติของนักศึกษา 
    3) ประเมินจากความรับผิดชอบในหน้าที่ที่ได้รับมอบหมาย 
    4) สังเกตพฤติกรรมในชั้นเรียน และการจัดกิจกรรม 
    5) ประเมินผลจากโครงการที่ท า และการรายงานผลโครงการ รวมทั้งการอภิปราย  
    6) เปิดโอกาสให้ผู้เรียนแสดงความคิดเห็นแลกเปลี่ยนเรียนรู้ซึ่งกันและกัน 

9.2 ความรู้ 
9.2.1 การเรียนรู้ด้านความรู้ 

1) มีความรู้ในหลักการแนวคิดทฤษฎีที่ส าคัญในรายวิชาหรือศาสตร์ของตน 
2) มีความเข้าใจ และสามารถอธิบายหลักการ แนวคิด ทฤษฎีที่ส าคัญในรายวิชาหรือ

ศาสตร์ของตนได้อย่างถูกต้อง 
9.2.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้พัฒนาการเรียนรู้ด้านความรู้ 
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    ใช้กระบวนการเรียนรู้เชิงผลิตภาพ (Productivity Based Learning) ซึ่งเป็นรูปแบบการ
เรียนรู้ที่มุ่งเน้นให้ผู้เรียนสร้างผลงาน สร้างผลผลิต สร้างองค์ความรู้จากการเรียนรู้เรื่องนั้นๆ โดยผ่าน
กระบวนการและวิธีการสอนแบบต่างๆ เช่น 
    1) การจัดท าโครงการ/โครงงานประจ าวิชา (Project Based Learning) 
    2) การสอนแบบสืบเสาะหาความรู้ และวัฏจักรการสืบเสาะหาความรู้ (Inquiry, Inquiry 
Cycle)    
    3) อภิปรายเป็นกลุ่มโดยให้ผู้สอนตั้งค าถามตามเนื้อหา โดยยึดผู้เรียนเป็นศูนย์กลาง 
    4) ศึกษานอกสถานที่ เช่น ศึกษาดูงาน เข้าร่วมโครงการกับหน่วยงานอ่ืน การท าโครงการ
ร่วมกับชุมชน การศึกษาพ้ืนที่จริงก่อนท าโครงการ 

9.2.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านความรู้ 
    1) ตรวจสอบกระบวนการท างาน ผลผลิตและผลลัพธ์ของงาน 
    2) ตรวจผลงานการศึกษาค้นคว้าที่มีเนื้อหาครบถ้วนถูกต้อง 
    3) ประเมินจากการรวบรวมข้อมูลประกอบโครงการ 
    4) การน าเสนอผลงานของนักศึกษา 
   5) ผลการทดสอบของนักศึกษา 

9.3 ทักษะทางปัญญา 
9.3.1 การเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

1) สามารถแสดงทักษะการคิดอย่างเป็นระบบ คิดอย่างมีวิจารณญาณอย่างสม่ าเสมอ 
2) สามารถวิเคราะห์ สังเคราะห์ บูรณาการความรู้และทักษะที่เกี่ยวข้องในศาสตร์ของตน

เพ่ือน าไปประยุกต์ใช้ได้อย่างถูกต้องเหมาะสม 
9.3.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 

    1) การถามตอบ กรณีเนื้อหาภาคทฤษฎี โดยเน้นให้นักศึกษาคิดวิเคราะห์จากสถานการณ์
จริง หรือใช้กรณีศึกษา 
    2) จัดกิจกรรมอภิปราย ระดมสมอง การคิดวิเคราะห์ สังเคราะห์ เชื่อมโยงความรู้และ
สรุปผลการเรียนรู้ เชื่อมโยงสู่การน าไปใช้จริง 
    3) จัดท าโครงการ โดยมีอาจารย์เป็นผู้ให้ค าปรึกษา และควบคุมดูแล 

9.3.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะทางปัญญา 
    1) ประเมินจากใบกิจกรรม การเขียนรายงานประกอบโครงการ และการน าเสนอโครงการ 
   2) ประเมินจากการอภิปราย และการน าเสนอผลที่ได้จากการอภิปรายในแต่ละครั้ง 
    3) ประเมินจากผลงานโครงการที่ได้รับมอบหมาย 

9.4 ทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล และความรับผิดชอบ 
9.4.1 การเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล และความรับผิดชอบ  

1) สามารถแสดงบทบาทผู้น า ผู้ตาม และการเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มได้อย่างเหมาะสม
กับบทบาทและสถานการณ์  

2) มีความรับผิดชอบในงานที่ได้รับมอบหมายทั้งของตนเองและของส่วนรวม  
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9.4.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล 
และความรับผิดชอบ 
    1) มอบหมายงานเป็นกลุ่มย่อยหรือโครงการ และแบ่งหน้าที ่ความรับผิดชอบ 
    2) การจัดกิจกรรมของกลุ่ม 

9.4.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคล และความ
รับผิดชอบ 
    1) ให้ผู้เรียนประเมินซึ่งกันและกัน และประเมินตนเอง 
    2) สังเกตพฤติกรรมในการเรียน ความรับผิดชอบ การแสดงบทบาท ผู้น า ผู้ตาม การเป็น
สมาชิก และความสัมพันธ์ระหว่างผู้เรียน 
   3) ประเมินจากผลของงานที่ได้รับมอบหมาย 
   4) การจัดกิจกรรมสะท้อนความคิด (Reflection) 

9.5 ทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
9.5.1 การเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 
1) สามารถประยุกต์ความรู้ทางคณิตศาสตร์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้

เทคโนโลยีสารสนเทศ ในการแก้ปัญหา ค้นคว้าข้อมูลและน าเสนอได้อย่างเหมาะสม 
2) สามารถใช้ภาษาไทย ภาษาอังกฤษในการสื่อสารได้อย่างมีประสิทธิภาพ รวมถึง

การใช้ภาษาในการค้นคว้าข้อมูลเพื่อจัดท ารายงานและ 
น าเสนออย่างถูกต้องเหมาะสม   

9.5.2 กลยุทธ์การสอนที่ใช้ในการพัฒนาการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข     
การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

1) บูรณาการ การใช้ภาษา และเทคโนโลยีสารสนเทศ ในการเรียนการสอนและกิจกรรม     
ในชั้นเรียน 

2) มอบหมายให้สืบค้นข้อมูลในรูปแบบต่างๆ จาก หนังสือ เอกสาร งานวิจัย อินเทอร์เน็ต 
และฐานข้อมูลต่างๆ  

3) การฝึกวิเคราะห์เชิงตัวเลขด้านต่างๆ  
9.5.3 กลยุทธ์การประเมินผลการเรียนรู้ด้านทักษะในการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และ

การใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 
    1) ประเมินผลจากการการใช้ทักษะวิเคราะห์ เชิงตัวเลข การสื่อสารและเทคโนโลยี
สารสนเทศในการด าเนินโครงการ 
    2) ประเมินจากการสืบค้นข้อมูล การน าเสนอข้อมูล และการวิเคราะห์เชิงตัวเลขต่างๆ  
         3) ผลงานการท ารายงาน และการน าเสนองาน 
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10. แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่รายวิชา
(Curriculum Mapping) 
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แผนที่แสดงการกระจายความรับผิดชอบมาตรฐานผลการเรียนรู้จากหลักสูตรสู่กระบวนวิชา (Curriculum Mapping) 
 ความรับผิดชอบหลัก   ความรับผิดชอบรอง 

 

ที ่ รายวิชา 

คุณธรรม 
จริยธรรม 

ความรู ้
ทักษะ 

ทางปญัญา 

ทักษะความสัมพันธ์
ระหว่างบุคคล  

และ 
ความรับผิดชอบ 

ทักษะ 
การวิเคราะห ์
เชิงตัวเลข  

การสื่อสาร และ
การใช้เทคโนโลยี

สารสนเทศ 

1 2 1 2 1 2 1 2 1 2 
1 VGE101 ตามรอยพระยุคลบาท           

2 VGE102 การใช้ภาษาไทยอย่างมีวจิารณญาณ           

3 VGE103 ภาษาอังกฤษเพื่อการสื่อสาร           

4 VGE104 ภาษาอังกฤษเพื่อพัฒนาทักษะทางการเรียน           

5 VGE105 ภาษา การสื่อสาร และเทคโนโลยสีารสนเทศ           

6 VGE106 นวัตกรรม และการคิดทางวิทยาศาสตร ์           

7 VGE107 สุขภาพเพื่อคณุภาพชีวิต           

8 
VGE108 ความเป็นสากลเพื่อการด าเนินชีวิตในประชาคมอาเซียน 
และประชาคมโลก    

          

9 VGE109 อัตลักษณ์บณัฑติวไลยอลงกรณ ์           
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ภาคผนวก ค 
ค าสั่งมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

ที่ 120/2559 
เรื่อง แต่งตั้งคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
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ภาคผนวก ง 
รายงานการประชุมคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
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รายงานการประชุมคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
ครั้งที่ 1/2559 

วันที่ 3 เดือน ตุลาคม พ.ศ. 2559 
ณ ห้องประชุม 2 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

********************************************* 
 
กรรมการผู้มาประชุม 

1. อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด ประธานกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
2. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เทดิศักดิ์  อินทโชติ กรรมการ    ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
3. อาจารย์วิชวุธ      บุญญานุกูล กรรมการ    ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
4. อาจารย์นภัสดล   สิงหะตา          กรรมการและเลขานุการ    ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

 
เริ่มประชุม    เวลา 13:00 น. 

 
ระเบียบวาระท่ี 1 เรื่องท่ีประธานแจ้งให้ท่ีประชุมทราบ 

1.1  คณะกรรมการพัฒนาหลักสูตรต้องด าเนินการร่างหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ และด าเนินการวิพากษ์หลักสูตรให้เสร็จสิ้นภายใน
เดือนพฤศจิกายน 2559 เพ่ือพร้อมเปิดรับนักศึกษาในภาคการศึกษาที่ 1/2560 

1.2  การท าหลักสูตรจะต้องยึดแบบฟอร์ม และจัดท ารูปเล่มตามที่ สสว.ได้ประกาศไว้ใน
สื่อออนไลน์ หรือเอกสารการพัฒนาหลักสูตรเป็นหลัก 

 
ที่ประชุม : รับทราบ 

 
ระเบียบวาระท่ี 2  เรื่องรับรองรายงานการประชุมครั้งที่แล้ว ค7 

ไม่มี 
 

ระเบียบวาระท่ี 3  เรื่องสืบเนื่องจากการประชุมครั้งที่แล้ว 
ไม่มี 

 
ระเบียบวาระท่ี 4  เรื่องเสนอเพื่อทราบ 

4.1 จากผลการส ารวจความต้องการใช้บัณฑิต (ตามภาคผนวก) ซึ ่งได้ท าการส ารวจ    
เพื่อพัฒนาหลักสูตร พบว่าภาคอุตสาหกรรมยังมีความต้องการใช้บัณฑิตที่มีความรู้ในสาขาวิชา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์อย่างต่อเนื่อง วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ไม่ใช่
สาขาใหม่ที ่เพิ่งมีขึ ้นในตลาด แต่ได้มีการเรียนการสอนในสาขาวิชานี ้มานานแล้ว เพียงแต่ชื ่อ
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ปริญญาอาจจะมีความแตกต่างกันในแต่ละสถาบัน เพื ่อเป็นการพัฒนาหลักสูตรให้ทันสมัย
สอดคล้องกับสถานการณ์ปัจจุบัน ด้วยเหตุนี ้ทางคณะกรรมจึงมีความเห็นตรงกันที่จะปรับปรุง
หลักสูตร วิศวกรรมศาสตรบัณฑิตสาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ขึ้น โดยมีการอ้างอิง
ข้อก าหนดจาก มคอ.1 และ มคอ.2 ของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรม        
เมคคาทรอนิกส์ 

 
มติที่ประชุม : รับทราบ 
 

ระเบียบวาระท่ี  5 เรื่องเสนอเพื่อพิจารณา 
5.1 ในส่วนการจัดท าร่างหลักสูตร ที่ประชุมได้เสนอให้มีการแบ่งหน้าที่ความรับผิดชอบดังนี้ 

หมวดที่ ผู้รับผิดชอบ 
1 และ 2 ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เทิดศักดิ์  อินทโชติ 
3 ถึง 5 อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด 
6 ถึง 8 อาจารย์วิชวุธ  บุญญานุกูล    
รวมเล่ม อาจารย์นภัสดล  สิงหะตา 

และให้คณะกรรมทุกท่านน ามาเสนอในการประชุมครั้งถัดไป 
5.2 ปรับปรุงรายวิชาให้ทันสมัยสอดคล้องกับสถานการณ์ปัจจุบันในภาคอุตสาหกรรม 

และนโยบายไทยแลนด์ 4.0 โดยมีการอ้างอิงข้อก าหนดจาก มคอ.1 และ มคอ.2 ท าการเพิ่ม ลด
และจัดรายวิชาในหมวดวิชาเฉพาะด้านวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์  
 

มติที่ประชุม: รับทราบ 
 
ปิดประชุม  เวลา   16:00  น 
 

(ลงชื่อ)................................................ ผู้บันทึกรายงานการประชุม 
                      (อาจารย์นภัสดล สิงหะตา) 

กรรมการและเลขานุการ 
 

 
(ลงชื่อ)................................................. ผู้ตรวจรายงานการประชุม 

(อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด) 
          ประธานกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
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รายงานการประชุมคณะกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
ครั้งที่ 2/2559 

วันที่ 17 เดือน ตุลาคม พ.ศ. 2559 
ณ ห้องประชุม 2 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

********************************************* 
 
กรรมการผู้มาประชุม 

1. อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด ประธานกรรมการปรับปรุงหลักสูตร 
2. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เทดิศักดิ์  อินทโชติ กรรมการ    ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
3. อาจารย์วิชวุธ      บุญญานุกูล กรรมการ    ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
4. อาจารย์นภัสดล   สิงหะตา          กรรมการและเลขานุการ    ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 

 
ผู้เข้าร่วมประชุม (ถ้ามี) 

 
เริ่มประชุม    เวลา 13.00 น. 

 
ระเบียบวาระท่ี 1 เรื่องที่ประธานแจ้งให้ท่ีประชุมทราบ 

1.1 ประธานในที่ประชุมแจ้งให้ทราบว่า ต้องท ารูปเล่มร่างหลักสูตรให้เรียบร้อย เพ่ือเสนอ
สภาวิชาการภายในเดือน ธันวาคม 2559 และเข้าสภามหาวิทยาลัยเดือน มกราคม 2560  

1.2 หมวดวิชาพื้นฐานเทคโนโลยีอุตสาหกรรมให้ใช้วิชาพื้นฐาน 5 วิชา ประกอบด้วย 
ปฏิบัติงานเทคโนโลยีอุตสาหกรรม เขียนแบบอุตสาหกรรม ภาษาอังกฤษในงานอุตสาหกรรม 
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงานอุตสาหกรรม และวัสดุอุตสาหกรรมเพ่ือให้นักศึกษาเรียนวิชาพื้นฐาน
ร่วมกันซึ่งเป็นวิชากลางของคณะ 
 

ที่ประชุม : รับทราบ 
 

ระเบียบวาระท่ี 2  เรื่องรับรองรายงานการประชุมครั้งที่แล้ว  
ประธานที่ประชุม เสนอรายงานการประชุมคณะกรรมการพัฒนาหลักสูตร เมื่อวันที่ 3 

ตุลาคม 2559 รายละเอียดดังเอกสารแนบท้ายระเบียบวาระประชุมให้ที่ประชุมเพ่ือพิจารณารับทราบ
และรับรองรายงานการประชุม 

 
มติที่ประชุม: รับทราบ และรับรองรายงานการประชุม 
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ระเบียบวาระท่ี 3  เรื่องสืบเนื่องจากการประชุมครั้งที่แล้ว 
3.1 คณะกรรมการพัฒนาหลักสูตรได้ร่วมกันตรวจสอบข้อมูลในหมวดต่างๆ รหัสรายวิชา 

และค าอธิบายรายวิชา 
3.2 ปรับปรุง ตรวจสอบรายวิชาที่จ าเป็นเข้าไปในหลักสูตร และจัดรายวิชาในหมวดต่างๆ 

โดยรายวิชาจะต้องมีความสอดคล้องกับสถานการณ ์ป ัจจ ุบ ัน ตรงตามความต้องการของ
ภาคอุตสาหกรรม และผู้ประกอบการ 

3 .3  การตรวจสอบ Curriculum Mapping ของหล ักส ูตรต ้องค าน ึงถ ึงการพ ัฒ นา
คุณสมบัติของบัณฑิตในรายวิชาต่าง ๆ ให้ครบถ้วนในทักษะทั้ง 5 ด้าน ตามที่มหาวิทยาลัยก าหนด
ไว้การพัฒนาหลักสูตร และศึกษาด้านที่ 6 คือทักษะพิสัย ส าหรับหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
ที่ประชุมจึงพิจารณาว่าการใส่กิจกรรมใน Curriculum Mapping ของรายวิชาต่างๆ ต้องพิจารณา
ให้ครบถ้วน และเหมาะสมตามค าอธิบายรายวิชา และการสอนที่เน้นทฤษฎี และปฏิบัติ  
 

มติที่ประชุม: รับทราบ 
 
ระเบียบวาระท่ี 4  เรื่องเสนอเพื่อทราบ 

4.1 ประธานในที่ประชุมแจ้งก าหนดการวิพากษ์หลักสูตร 2 ครั้งคือ ครั้งที่ 1 คือ วันที่ 14 
พฤศจิกายน 2559 และครั้งที่ 2 คือ วันที่ 17 พฤศจิกายน 2559 

 
มติที่ประชุม : รับทราบ 
 

ระเบียบวาระท่ี  5 เรื่องเสนอเพื่อพิจารณา 
5 .1  เสนอ  ผู้ช่ วยศาสตราจารย์  ดร.เดชฤทธิ์  มณี ธรรม อาจารย์ อิสรี  ศรีคุณ  และ             

คุณธีรวัฒน์ ชัยพิมลผลิน เป็นคณะกรรมการวิพากษ์หลักสูตรใน 14 พฤศจิกายน 2559 และ วันที่ 
17 พฤศจิกายน 2559 และท าหนังสือเชิญผู้ทรงคุณวุฒิเพื่อวิพากษ์หลักสูตร 

 
 

มติที่ประชุม: ที่ประชุมรับทราบ 
 
ปิดประชุม  เวลา   16.00  น 

(ลงชื่อ)................................................ ผู้บันทึกรายงานการประชุม 
                       (อาจารย์นภัสดล สิงหะตา) 

 กรรมการและเลขานุการ 
 

 
(ลงชื่อ)................................................. ผู้ตรวจรายงานการประชุม 

 (อาจารย์กิตติศักดิ์ วาดสันทัด) 
             ประธานกรรมการพัฒนาหลักสูตร  
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ภาคผนวก จ 
รายงานการวิพากษ์หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  

สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
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รายงานการวิพากษ์หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
ครั้งที่ 1/2559 

วันที่ 14 เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. 2559 
ณ ห้องประชุม 2 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

********************************************* 
 
ผู้เข้าร่วมวิพากษ์หลักสูตร 

1. อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด ประธานกรรมการ 
2. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เดชฤทธิ์   มณีธรรม กรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิ 
3. อาจารย์อิสรี  ศรีคุณ       กรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิ 
4. นายธีรวัฒน ์ชัยพิมลผลิน      กรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิ 
5. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เทิดศักดิ์  อินทโชติ     กรรมการ 
6. อาจารย์วิชวุธ  บุญญานุกูล                           กรรมการ 

7. อาจารย์นภัสดล  สิงหะตา      กรรมการและเลขานุการ 
  

เริ่มการวิพากษ์หลักสูตร    เวลา 9.00 น. 
 
ข้อเสนอแนะของผู้เข้าร่วมวิพากษ์หลักสูตร 

ข้อเสนอแนะของผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เดชฤทธิ์ มณีธรรม  มีดังนี้ 
-  รวมรายวิชาที่มีเนื้อหาใกล้เคียงกัน วิชาเปิดโลกหุ่นยนต์ และการออกแบบโครงสร้าง

หุ่นยนต์ 
- เสนอให้ปรับหน่วยกิตวิชาเซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์ 3(3-0-6) เป็น 3(2-2-5)  
- ย้ายวิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรมและเครื่องจักรอัตโนมัติ จากหมวดวิชาเฉพาะ(กลุ่มวิชาเลือก

ทางวิศวกรรม) เป็นหมวดวิชาเฉพาะ(กลุ่มวิชาบังคับทางวิศวกรรม)  
 
ข้อเสนอแนะของอาจารย์อิสรี ศรีคุณ มีดังนี้ 
- อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตรให้ครบตามจ านวน 
- ทบทวนรายวิชาให้สอดคล้องกับจุดประสงค์ในการผลิตบัณฑิตในการประกอบอาชีพหลัง

ส าเร็จการศึกษา 
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- เสนอให้ มีวิชาบังคับก่อนถ้าวิชามีความต่อเนื่องกัน เช่น การออกแบบระบบควบคุม
อัตโนมัติ และวิชาระบบควบคุมสมัยใหม่  

ข้อเสนอแนะของคุณธีรวัฒน์ ชัยพิมลผลินมี มีดังนี้ 
- ปรับปรุงค าอธิบายรายวิชาการเขียนแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ด้วย

คอมพิวเตอร์เพ่ือให้สอดคล้องกับภาคอุตสาหกรรมมากขึ้น 
 

ปิดการวิพากษ์หลักสูตร  เวลา 16.00 น. 
 

(ลงชื่อ)................................................ ผู้บันทึกรายงานการประชุม 
                       (อาจารย์นภัสดล สิงหะตา) 

 กรรมการและเลขานุการ 
 

 
(ลงชื่อ)................................................. ผู้ตรวจรายงานการประชุม 

 (อาจารย์กิตติศักดิ์ วาดสันทัด) 
             ประธานกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
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รายงานการวิพากษ์หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต  
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
ครั้งที่ 2/2559 

วันที่ 17 เดือน พฤศจิกายน พ.ศ. 2559 
ณ ห้องประชุม 2 คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 

********************************************* 
 
ผู้เข้าร่วมวิพากษ์หลักสูตร 

1. อาจารย์กิตติศักดิ์  วาดสันทัด ประธานกรรมการ 
2. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เดชฤทธิ์   มณีธรรม กรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิ 
3. อาจารย์อิสรี  ศรีคุณ       กรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิ 
4. นายธีรวัฒน ์ชัยพิมลผลิน      กรรมการ ผู้ทรงคุณวุฒิ 
5. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เทิดศักดิ์  อินทโชติ     กรรมการ 
6. อาจารย์วิชวุธ  บุญญานุกูล                           กรรมการ 

7. อาจารย์นภัสดล  สิงหะตา      กรรมการและเลขานุการ 
  

เริ่มการวิพากษ์หลักสูตร    เวลา 9.00 น. 
 
ข้อเสนอแนะของผู้เข้าร่วมวิพากษ์หลักสูตร 

ข้อเสนอแนะของผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เดชฤทธิ์ มณีธรรม  มีดังนี้ 
- ให้ตัดรายวิชาเฉพาะเลือกทางวิศวกรรมบางตัวออกเพ่ือให้เหมาะสมกับหลักสูตรมากข้ึน 
- ปรับปรุงค าอธิบายรายวิชาไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส เนื่องจากค าอธิบายเดิม

กว้างเกินไปให้ระบุวิธีการในการเรียน การสอน 
- เพ่ิมรายวิชาระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ จลนคณิตศาสตร์และพลศาสตร์ของหุ่นยนต์

เข้าไปในหลักสูตร 

ข้อเสนอแนะของอาจารย์อิสรี ศรีคุณ มีดังนี้ 
- ขอให้ปรับค าอธิบายรายวิชาระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในงานวิศวกรรมให้ชัดเจน เนื่องจาก

ค าอธิบายเดิมกว้างเกินไปให้ระบุวิธีการในการเรียน การสอน 
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ข้อเสนอแนะ คุณธีรวัฒน์ ชัยพิมลผลิน มีดังนี้ 
- เสนอให้แยกเนื้อหาระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส์ออกมาจากวิชาโปรแกรมเมเบิลลอจิก

คอนโทรลเลอร์ เพ่ือให้สอดคล้องกับภาคอุตสาหกรรม 
 
ผู้ทรงคุณวุฒิมีความเห็นตรงกันให้เปลี่ยนชื่อหลักสูตรเป็นวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์ให้

เปลี่ยนชื่อหลักสูตรเป็นวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ซึ่งสอดคล้องกับบริบทอุตสาหกรรม 
4.0 และคุณวุฒิของบุคลากร 

 
ปิดการวิพากษ์หลักสูตร  เวลา 16.00 น. 
 

(ลงชื่อ)................................................ ผู้บันทึกรายงานการประชุม 
                       (อาจารย์นภัสดล สิงหะตา) 

 กรรมการและเลขานุการ 
 

 
(ลงชื่อ)................................................. ผู้ตรวจรายงานการประชุม 

 (อาจารย์กิตติศักดิ์ วาดสันทัด) 
             ประธานกรรมการพัฒนาหลักสูตร 
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ภาคผนวก ฉ 
ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร และอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
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ผลงานทางวิชาการของอาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร และอาจารย์ประจ าหลักสูตร 
 
1. ชื่อ นายนภัสดล         นามสกุล  สิงหะตา 

1.1  ต าแหน่งทางวิชาการ อาจารย์ 
1.2  ประวัติการศึกษา 
ระดับ ชื่อปริญญา (สาขาวิชา) สถาบันการศึกษา ปีท่ีจบ 

ปริญญาโท วศ.ม. (แมคคาทรอนิกส์) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
สุรนารี 

2555 

ปริญญาตรี วศ.บ. (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีพระ
จอมเกล้าธนบุรี 

2549 

 
1.3 ผลงานทางวิชาการ  

1.3.1  หนังสือ ต ารา งานแปล 
ไม่มี 

1.3.2 บทความวิจัย  
เทิดศักดิ์ อินทโชติ, กิตติศักดิ์ วาดสันทัด, นภัสดล สิงหะตา และ วิชวุธ บุญญานุกูล. (2559). หุ่นยนต์ 

ท าความสะอาดแผงโซล่าเซลล์. การประชุมวิชาการระดับชาติด้านเทคโนโลยีอุตสาหกรรม
และวิศวกรรม ครั้งที่ 2 19 ตุลาคม 2559 มหาวิทยาลัยราชภัฏอุบลราชธานี อุบลราชธานี: 
308-319. 

นภัสดล สิงหะตา. (2558). การควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงด้วยตัวปรับค่า 
แบบเพิ่มก าลังขยายอินทิเกรท, งานประชุมวิชาการระดับชาติ ครั้งที่ 1 เทคโนโลยีเพ่ือการ 
พัฒนาชาติ 11 กรกฎาคม 2558 วิทยาลัยเทคโนโลยีสยาม กรุงเทพมหานคร: 0E-1-0E-8. 
1.3.3 บทความทางวิชาการ  

ไม่มี 
1.3.4 สิ่งประดิษฐ์และงานสร้างสรรค์ 

ไม่มี 
 1.4  ประสบการณ์ในการสอน 

       9 เดือน 
1.5  ภาระงานสอน 

1.5.1 วิชากลศาสตร์วิศวกรรม 
1.5.2 วิชาการเขียนแบบวิศวกรรม 
1.5.3. วิชาพลศาสตร์ของกระบวนการและการควบคุม 
1.5.4. วิชาคณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 
1.5.5. วิชาคณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 
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2. ชื่อ นายวิชวุธ          นามสกุล บุญญานุกูล 

2.1  ต าแหน่งทางวิชาการ อาจารย์  
2.2  ประวัติการศึกษา 
ระดับ ชื่อปริญญา (สาขาวิชา) สถาบันการศึกษา ปีท่ีจบ 

ปริญญาโท วศ.ม. (แมคคาทรอนิกส์) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี 
สุรนารี 

2558 

ปริญญาตรี วศ.บ. (วิศวกรรมอุตสาหการ) มหาวิทยาลัยขอนแก่น 2548 
 

2.3  ผลงานทางวิชาการ  
2.3.1  หนังสือ ต ารา งานแปล  
        ไม่มี 
2.3.2 บทความวิจัย  

เทิดศักดิ์ อินทโชติ, กิตติศักดิ์ วาดสันทัด, นภัสดล สิงหะตา และ วิชวุธ บุญญานุกูล. (2559). หุ่นยนต์ 
ท าความสะอาดแผงโซล่าเซลล์. การประชุมวิชาการระดับชาติด้านเทคโนโลยีอุตสาหกรรม
และวิศวกรรม ครั้งที่ 2 19 ตุลาคม 2559 มหาวิทยาลัยราชภัฏอุบลราชธานี อุบลราชธานี: 
308-319. 
2.3.3 บทความทางวิชาการ  
        ไม่มี 
2.3.4 สิ่งประดิษฐ์และงานสร้างสรรค์ 
        ไม่มี 

2.4  ประสบการณ์ในการสอน 
                    5 เดือน 
 2.5  ภาระงานสอน 

2.5.1 วิชาคณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 
2.5.2 วิชาทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล 
2.5.3 วิชาปฏิบัติการดิจิตอลและอิเล็กทรอนิกส์ 
2.5.4 วิชาโปรแกรมคอมพิวเตอร์ 
2.5.5 วิชาปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรมระบบควบคุม 
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3.  ชื่อ นายเทิดศักดิ์          นามสกุล  อินทโชติ 
3.1  ต าแหน่งทางวิชาการ ผู้ช่วยศาสตราจารย์ 
3.2  ประวัติการศึกษา 
ระดับ ชื่อปริญญา (สาขาวิชา) สถาบันการศึกษา ปีท่ีจบ 

ปริญญาเอก วศ.ด. (วิศวกรรมไฟฟ้า) สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2554 

ปริญญาโท วศ.ม. (วิศวกรรมระบบควบคุม)  
 

สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2547 

ปริญญาตรี วศ.บ. (วิศวกรรมระบบควบคุม) สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้า 
เจ้าคุณทหารลาดกระบัง 

2545 

 
3.3  ผลงานทางวิชาการ  

3.3.1  หนังสือ ต ารา งานแปล 
 ไม่มี 
3.3.2 บทความวิจัย  

เทิดศักดิ์ อินทโชติ, กิตติศักดิ์ วาดสันทัด, นภัสดล สิงหะตา และ วิชวุธ บุญญานุกูล. (2559). หุ่นยนต์ 
ท าความสะอาดแผงโซล่าเซลล์. การประชุมวิชาการระดับชาติด้านเทคโนโลยีอุตสาหกรรม
และวิศวกรรม ครั้งที่ 2 19 ตุลาคม 2559 มหาวิทยาลัยราชภัฏอุบลราชธานี อุบลราชธานี: 
308-319. 

เทิดศักดิ์ อินทโชติ วิชชุพงษ์ วิบูลเจริญ. Real Time Implementation of the State-PI  
           Feedback Control Scheme and State-Observer for a Magnetic Levitation  
           System. International Conference on Engineering and Applied Science (2014  
           ICEAS)  วันที่ 22-24 กรกฎาคม 2556 เมืองซับโปโร ประเทศญี่ปุ่น: 1245-1252. 
วิชชุพงษ์ วิบูลเจริญ   เทิดศักดิ์ อินทโชติ. PI Controller Design for FOPTD Systems Based- 
          on Pole-Placement and Experimental Results. International Conference on  
           Engineering and Applied Science (2014 ICEAS) วันที่ 22-24 กรกฎาคม 2556 
          เมืองซับโปโร ประเทศญี่ปุ่น: 1260-1270. 

3.3.3 บทความทางวิชาการ  
ไม่มี 

3.4  ประสบการณ์ในการสอน 
        11 ปี 

3.5  ภาระงานสอน 
1.5.1 วิชาการออกแบบระบบควบคุม 
1.5.2 วิชาปฏิบัติการระบบควบคุม          
1.5.3 วิชาระบบควบคุมป้อนกลับ 
1.5.4 วิชาโครงงาน 1          
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4.  ชื่อ นายกิตติศักดิ์         นามสกุล  วาดสันทัด 
4.1  ต าแหน่งทางวิชาการ อาจารย์  
4.2  ประวัติการศึกษา 
ระดับ ชื่อปริญญา (สาขาวิชา) สถาบันการศึกษา ปีท่ีจบ 

ปริญญาโท วท.ม. (หุ่นยนต์และระบบควบคุม
อัตโนมัติ) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี 

2548 

ปริญญาตรี วศ.บ.(วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
พระจอมเกล้าธนบุรี 

2540 

 
4.3  ผลงานทางวิชาการ  

4.3.1  หนังสือ ต ารา งานแปล 
ไม่มี 

4.3.2 บทความวิจัย  
เทิดศักดิ์ อินทโชติ, กิตติศักดิ์ วาดสันทัด, นภัสดล สิงหะตา และ วิชวุธ บุญญานุกูล. (2559). หุ่นยนต์ 

ท าความสะอาดแผงโซล่าเซลล์. การประชุมวิชาการระดับชาติด้านเทคโนโลยีอุตสาหกรรม
และวิศวกรรม ครั้งที่ 2 19 ตุลาคม 2559 มหาวิทยาลัยราชภัฏอุบลราชธานี อุบลราชธานี: 
308-319. 

4.3.3 บทความทางวิชาการ  
ไม่มี 

4.3.4 สิ่งประดิษฐ์และงานสร้างสรรค์ 
ไม่มี 

4.4  ประสบการณ์ในการสอน 
        9 ปี 

4.5  ภาระงานสอน 
4.5.1 วิชาเซนเซอร์และตัวขับส าหรับระบบควบคุม 
4.5.2 วิชาพ้ืนฐานวิทยาการหุ่นยนต์ 
4.5.3. วิชาหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 
4.5.4. วิชาวิทยาการหุ่นยนต์เคลื่อนที่         
4.5.5. วิชาไมโครโปรเซสเซอร์ 
4.5.6. วิชาปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ 
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5. ชื่อ นายพีรวัฒน์        นามสกุล อาทิตย์ตั้ง 
5.1  ต าแหน่งทางวิชาการ อาจารย์  
5.2  ประวัติการศึกษา 
ระดับ ชื่อปริญญา (สาขาวิชา) สถาบันการศึกษา ปีท่ีจบ 

ปริญญาโท วศ.ม. (วิศวกรรมไฟฟ้า) มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
มหานคร 

2553 

ปริญญาตรี วศ.บ. (วิศวกรรมไฟฟ้าแขนงวิศวกรรม
ระบบวัดคุม) 

มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี
มหานคร 

2549 

5.3  ผลงานทางวิชาการ  
5.3.1  หนังสือ ต ารา งานแปล  

ไม่มี 
5.3.2 บทความวิจัย  

Gantawong K., Artitthang P., and Mayavej V.  (2016).  A Novel Approach to Attitude 
Determination by vector measurement and the Nonlinear Complementary 
Filter.  The 39th proceeding of Electrical Engineering Conference, The Regent 
Cha Am Beach Resort, Phetchaburi, Thailand, November 2 - 4, 2016: 559-562. 

Artitthang P., et al. (2016). Simplify Attitude Determination System using Low-Cost 
IMU and 32 bit Microcontroller. The 8th proceeding of Electrical Engineering 
Network of Rajamangala University Conference, Duangjitt Resort & Spa, 
Phuket, Thailand, May 25-27, 2016: 409-412. 

พีรวัฒน์ อาทิตย์ตั้ง, องอาจ ทับบุรี, กันยารัตน์ เอกเอ่ียม, นรงฤทธิ์ เสนาจิตร และสุวิทย์ ฉุยฉาย. 
(2559).  การวิเคราะห์สมรรถนะของหลอดแอลอีดีแบบต่างๆ ที่ใช้กับโคมไฟถนนด้วยการ
ใช้พลังงานจากเซลล์แสงอาทิตย์.  การประชุมวิชาการเครือข่ายพลังงานแห่งประเทศไทย 
ครั้งที่ 12 8 – 10 มิถุนายน 2559 พิษณุโลก.  

 
5.3.3  บทความทางวิชาการ  

ไม่มี 
 

5.3.4 สิ่งประดิษฐ์และงานสร้างสรรค์  
ไม่มี 
 

5.4  ประสบการณ์ในการสอน 
7 ปี 
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5.5  ภาระงานสอน 
5.5.1 วิชาพ้ืนฐานวิศวกรรมไฟฟ้า (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.2 วิชาพีแอลซี (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.3 วิชาการป้องกันระบบไฟฟ้าก าลัง (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.4 วิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.5 วิชาเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.6 วิชาการวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า 1,2 (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.7 วิชาเครื่องมือและการวัดทางไฟฟ้า (บรรยายและปฏิบัติ) 
5.5.8 วิชาปฏิบัติการวิศวกรรมเมคาทรอนิกส์ 
5.5.9 วิชาปฏิบัติการออกแบบระบบควบคุม 
5.5.10 วิชาปฏิบัติการระบบควบคุมแบบดิจิตอล 
5.5.11 วิชาปฏิบัติการระบบควบคุมแบบป้อนกลับ 
5.5.12 วิชาปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง 
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ภาคผนวก ช 
รายงานสรุปคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามความต้องการของผู้ใช้บัณฑิต 

ตามกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแห่งชาติ 
และ 

ความต้องการและปัจจัยที่มีผลต่อการเลือกศึกษาต่อในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต 
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  
มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 
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สรุปผลการส ารวจคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามความต้องการของผู้ใช้บัณฑิต 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์  

คณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม  
มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี 

 
ผลการส ารวจคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามความต้องการของผู้ใช้บัณฑิตจ าแนก 

ในแต่ละด้านตามมาตรฐานผลการเรียนรู้ที่สอดคล้องกับกรอบมาตรฐานคุณวุฒิแห่งชาติ ได้ดังนี้ 
 

1. ด้านคุณธรรมจริยธรรม 
 

หัวข้อในการส ารวจ ค่าเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 
1.1 ความมีระเบียบวินัย 4.16 0.77 
1.2 ความซื่อสัตย์สุจริต 4.16 0.83 
1.3 ความรับผิดชอบ 4.26 0.87 
1.4 ความเสียสละ ความมีน้ าใจ จิตอาสา 4.21 0.71 
1.5 ความตรงต่อเวลา 4.26 0.90 
1.6 มีจรรยาบรรณวิชาชีพ 4.11 0.88 

รวม 4.19 0.82 
 

สรุป  ในภาพรวมผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิตมีคุณธรรมจริยธรรมอยู่ในระดับมาก 
(4.19) เมื่อจ าแนกในแต่ละข้อย่อยพบว่า ผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิต มีความซื่อสัตย์สุจริต
มากที่สุด (4.26) รองลงมาคือ มีความรับผิดชอบ (4.26) 
 
2. ด้านความรู้ 
 

หัวข้อในการส ารวจ ค่าเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 
2.1 มีความรู้ในสาขาวิชาที่ศึกษา 4.21 0.71 
2.2 มีทักษะในการปฏิบัติงานในสาขาวิชาชีพที่ศึกษา 4.21 0.71 
รวม 4.21 0.71 
 

สรุป  ในภาพรวมผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิตมีความรู้อยู่ในระดับมาก (4.21) เมื่อ
จ าแนกในแต่ละข้อย่อยพบว่า ผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิต มีความรู้ในสาขาวิชาที่ศึกษามาก
ที่สุด (4.21) 
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3. ด้านทักษะทางปัญญา 
 

หัวข้อในการส ารวจ ค่าเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 
3.1 มีความสามารถในการสืบค้น การวิเคราะห์    

การแปลความหมาย และการประเมินจาก
ข้อมูลสารสนเทศ 

4.32 0.67 

3.2 มีทักษะในการใช้ข้อมูลสารสนเทศเพ่ือแก้ปัญหา
ด้วยตนอง 

4.11 0.73 

3.3 มีความคิดริเริ่มสร้างสรรค์ในการแก้ปัญหา     
โดยใช้พื้นฐานจากความรู้และทักษะที่ศึกษา 

4.37 
 

0.76 

รวม 4.26 0.72 
 

สรุป  ในภาพรวมผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิตมีทักษะทางปัญญาอยู่ในระดับมาก (4.26) 
เมื่อจ าแนกในแต่ละข้อย่อยพบว่า ผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิต มีคิดริเริ่มสร้างสรรค์ในการ
แก้ปัญหา โดยใช้พื้นฐานความรู้และทักษะที่ศึกษา มากที่สุด (4.37) 
 
4. ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ 

 
หัวข้อในการส ารวจ ค่าเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 

4.1 มีบุคลิกภาพและมนุษยสัมพันธ์ดี  สามารถ
ท างานเป็นทีมได้ 

4.11 0.66 

4.2 สามารถเป็นผู้น าแลผู้ตามท่ีดี 4.21 0.78 
4.3 มีความสามารถในการพัฒนาตนเองและวิชาชีพ

อย่างต่อเนื่อง 
4.16 0.71 

รวม 4.16 0.71 
 

สรุป  ในภาพรวมผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิตมีทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและ
ความรับผิดชอบอยู่ในระดับมาก (4.16) เมื่อจ าแนกในแต่ละข้อย่อยพบว่า ผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการ
ให้บัณฑิตมีความสามารถสามารถเป็นผู้น าแลผู้ตามที่ดีได้ อยู่ในระดับมาก (4.21) และให้บัณฑิตมี
ความสามารถในการพัฒนาตนเองและวิชาชีพอย่างต่อเนื่อง อยู่ในระดับมาก (4.16) 
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5. ด้านทักษะการวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และเทคโนโลยีสารสนเทศ 
 

หัวข้อในการส ารวจ ค่าเฉลี่ย ส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 
5.1 ประยุกต์ใช้เทคนิคทางสถิติหรือคณิตศาสตร์ที่

เกี่ยวข้องอย่างเหมาะสมในการศึกษาค้นคว้า
และแก้ปัญหา 

4.37 0.83 

5.2 ใช้เทคโนโลยีในการสืบค้นข้อมูล เก็บรวบรวม
ข้อมูล ประมวลผลข้อมูล แปลความหมาย และ
น าเสนอข้อมูลได้อย่างถูกต้อง 

4.26 0.73 

5 .3 มีทั กษะการสื่ อสารและน าเสนอได้อย่ าง
เหมาะสม 

3.89 0.70 

5.4 มีความสามารถในการสื่ อสารได้มากกว่า  
1 ภาษาและมีความเป็นสากล 

3.81 0.65 

รวม 4.08 0.72 
 

สรุป  ในภาพรวมผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิตมีทักษะการวิเคราะห์ตัวเลข       
การสื่อสาร และเทคโนโลยีสารสนเทศ อยู่ในระดับมาก (4.08) เมื่อจ าแนกในแต่ละข้อย่อยพบว่า   
ผู้ใช้บัณฑิตมีความต้องการให้บัณฑิตสามารถประยุกต์ใช้เทคนิคทางสถิติหรือคณิตศาสตร์ที่เกี่ยวข้อง
อย่างเหมาะสมในการศึกษาค้นคว้าและแก้ปัญหา อยู่ในระดับมาก (4.37) 

 
จากผลการส ารวจคุณลักษณะบัณฑิตที่พึงประสงค์ตามความต้องการของผู้ใช้บัณฑิต

หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ พบว่าผู้ใช้บัณฑิต
ต้องการให้บัณฑิตมีคุณลักษณะทั้ง 5 ด้าน อยู่ในระดับมาก (4.18) เมื่อจ าแนกในแต่ละด้านพบว่า 
คุณลักษณะบัณฑิตที่ผู้ใช้บัณฑิตต้องการเรียงตามล าดับได้ดังนี้ ด้านคุณธรรมจริยธรรม ด้านความรู้ 
ด้านทักษะความสัมพันธ์ระหว่างบุคคลและความรับผิดชอบ ด้านทักษะทางปัญญา และด้านทักษะ 
การวิเคราะห์เชิงตัวเลข การสื่อสาร และการใช้เทคโนโลยีสารสนเทศ 

จากการส ารวจผู้ที่ก าลังศึกษาต่อระดับปริญญาตรี (ก าลังศึกษาระดับมัธยมศึกษาตอนปลาย 
ปวช. และ ปวส.) 

 
1. ข้อมูลทั่วไป 

แบบสอบถามมีจ านวนชาย ร้อยละ 77.4 หญิง ร้อยละ 22.6 ซึงเป็นผู้ชายมากกกว่าผู้หญิง 
อายุตั้งแต่15 – 41 ปี ขึ้นไป โดยส่วนใหญ่ เป็นนักศึกษาที่ก าลังจบการศึกษา มีอายุระหว่าง15-19 ปี
คิดเป็นร้อยละ 57.9 เป็นนักศึกษาที่ก าลังศึกษาชั้น มัธยมศึกษาปี่ที่ 6 คิดเป็นร้อยละ 54.3 พ้ืนที่พัก
อาศัย เขตปริมณฑล คิดเป็นร้อยละ 32 
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2. ปัจจัยในการเลือกศึกษาต่อในระดับปริญญาตรี 
ผู้ตอบแบบสอบถามเลือกศึกษาต่อในระดับปริญญาตรี เปิดรับนักศึกษาในหลักสูตรวิศวกรรม

ศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ คิดเป็นร้อยละ 54.7 สนใจจะเข้าศึกษาต่อ
ในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต มีความสนใจเรียนเต็มเวลาวันจันทร์ – ศุกร์ คิดเป็นร้อยละ 66.7 
ส่วนใหญ่ ให้สนใจในหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 
เพราะคิดว่ามีงานรองรับในอนาคต คิดเป็นร้อยละ 28 คิดว่าปัจจัยที่ท่านใช้ในการเลือกมหาวิทยาลัย
เพ่ือศึกษาต่อ จะพิจารณาจากรายวิชาในหลักสูตรคิดเป็นร้อยละ 36.5  ชื่อเสียงของมหาวิทยาลัย คิด
เป็นร้อยละ 35.1 มีทุนการศึกษา คิดเป็นร้อยละ 29.7 มหาวิทยาลัยอยู่ใกล้บ้าน คิดเป็นร้อยละ 29.7 
รางวัลที่หลักสูตรได้รับคิดเป็นร้อยละ 28.4 แนวทางงานวิจัยของคณาจารย์ คิดเป็นร้อยละ 27 
หลักสูตรเป็นภาษาอังกฤษ คิดเป็นร้อยละ 6.8 
 
3. ความสนใจในการศึกษาต่อในหลักสูตรระดับปริญญาตรี 

มีความสนใจจะเรียนในสาขาที่เกี่ยวกับหุ่นยนต์ คิดเป็นร้อยละ 53.9 มีความสนใจจะเรียน  
ในสาขาที่เกี่ยวกับระบบอัตโนมัติ คิดเป็นร้อยละ 46.1 มีความสนใจจะเรียนในสาขาที่เกี่ยวกับ   
ระบบเมคคาทรอนิกส์ คิดเป็นร้อยละ 59.2 มี หากทราบว่าคณะเทคโนโลยีอุตสาหกรรม มหาวิทยาลัย 
ราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จะเปิดหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วศ.บ) สาขา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ ระดับปริญญาตรี ความต้องการจะเข้าศึกษาต่อคิดเป็น ร้อยละ 
59.2 
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ภาคผนวก ซ 
ตารางเปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรที่ปรับปรุง 
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ตารางเปรียบเทียบข้อแตกต่างระหว่างหลักสูตรเดิมกับหลักสูตรที่ปรับปรุง 
1. เปรียบเทียบชื่อปริญญา 

 
หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 

วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมอัตโนมตัิ) วิศวกรรมศาสตรบัณฑิต (วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์) ให้มีความสอดคล้องกับแนวนโยบาย
อุตสาหกรรม 4.0 ของรัฐบาล ซึ่งจะมีการ
ส่งเสริมเทคโนโลยีหุ่นยนต์อุตสาหกรรม 

 

2. เปรียบเทียบโครงสร้าง 
 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
หน่วยกิตรวมไม่น้อยกว่า 136 หน่วยกิต หน่วยกิตรวมไม่น้อยกว่า 145 หน่วยกิต  
1) หมวดวิชาศึกษาทั่วไป         30 หน่วยกิต 1. หมวดวิชาศึกษาทั่วไป 30 หน่วยกิต ใช้หลักสูตรกลางของมหาวิทยาลัย 

1.1 กลุ่มวิชาภาษาและการสื่อสาร 9 หน่วยกิต 1.1 กลุ่มวิชาภาษาและการสื่อสาร 11 หน่วยกิต  
1.2 กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์ 
     และสังคมศาสตร ์ 13 หน่วยกิต 

1.2 กลุ่มวิชามนุษยศาสตร์ 
        และสังคมศาสตร ์ 11 หน่วยกิต  

1.3) กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์ 
          คณิตศาสตร์และเทคโนโลยี 8  

1.3) กลุ่มวิชาวิทยาศาสตร์ 
          คณิตศาสตร์และเทคโนโลยี 8 หน่วยกิต  

2) หมวดวิชาเฉพาะ 100 หน่วยกิต 2) หมวดวิชาเฉพาะ 109 หน่วยกิต ปรับโครงสร้างหน่วยกติหมวดวิชาเฉพาะ 
2.1) กลุ่มวิชาเนื้อหา 93 หน่วยกิต 2.1) วิชาเฉพาะพื้นฐาน 44 หน่วยกิต  

2.1.1) กลุ่มวิชาบังคับ 66 หน่วยกิต 2.1.1) กลุ่มวิชาพื้นฐานทาง       
2.1.2) กลุ่มวิชาเลือก 27 หน่วยกิต         เทคโนโลยีอุตสาหกรรม 13 หน่วยกิต  
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 

2.2) กลุ่มวิชาปฏิบัติการ   2.1.2) กลุ่มวิชาพื้นฐานทาง    
และฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 7 หน่วยกิต         คณิตศาสตร์ และ    

3) หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต         วิทยาศาสตร ์ 21 หน่วยกิต  
   2.1.3) กลุ่มวิชาพื้นฐานทาง    
           วิศวกรรม 10 หน่วยกิต  
   2.2) วิชาเฉพาะด้านวิศวกรรม    
             เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 65 หน่วยกิต  
   2.2.1) กลุ่มวิชาบังคับทางวิศวกรรม 48 หน่วยกิต  
   2.2.2) กลุ่มวิชาเลือกทางวิศวกรรม 10 หน่วยกิต  
   2.2.3) กลุ่มวิชาปฏิบัติการ    
                และฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 7 หน่วยกิต  

   3) หมวดวิชาเลือกเสรี 6 หน่วยกิต  
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
SCH102 
  
  

เคมีวิศวกรรม                
Engineering Chemistry 
ปริมาณสัมพันธ์และทฤษฏีอะตอม สมบัติ
ข อ งแ ก๊ ส  ข อ ง เห ล ว  ข อ งแ ข็ ง  แ ล ะ
สารละลาย สมดุลเคมี  ปริมาณสัมพันธ์ 
และพื้นฐานทฤษฎีอะตอม สมบัติของแก๊ส 
ของเหลว ของแข็ง และสารละลาย สมดุล
เคมี สมดุลไออกนิก เคมีจลนพลศาสตร์ 
โครงสร้างอะตอม พันธะเคมีสมบัติของธาตุ
ตาม  ตารางธาตุ ธาตุพรีเซนเททีฟ ธาตุ
อโลหะ และโลหะทรานซิชัน 

3(3-0-6) 
  
  

SCH102 
  
  

เคมีทั่วไป 
General Chemistry 
สารและการจ าแนก โครงสร้างอะตอม 
ตารางธาตุ  พั นธะ เคมี  ปริมาณ สาร
สั ม พั น ธ์  แ ก๊ ส  ข อ งแข็ ง  ข อ ง เห ล ว 
สารละลาย สมดุลเคมี กรด เบส เกลือ 
บัฟเฟอร์ เคมี ไฟฟ้า และเคมีอินทรีย์
เบื้องต้น 

3(3-0-6) 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
SCH103 
  
  

ปฏิบัติการเคมีวิศวกรรม 
Engineering  Chemistry  
Laboratory 
รายวิชาท่ีต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษา
พร้อมกัน : 4021707 เคมีวิศวกรรม                 
ปฏิบัติการต่างๆ ที่มีเนื้อหาสอดคล้อง และ
สนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชา
เคมีทั่วไป 

1(0-3-2) 
  
  

SCH103 
  
  

ปฏิบัติการเคมีทั่วไป 
Laboratory in General Chemistry 
ปฏิบัติการเกี่ยวกับเทคนิคการช่ังสาร   
การแยกของผสมการแยกสารโดยวิธี       
โครมาโทกราฟีแบบกระดาษ การเตรียม
ส า ร ล ะ ล า ย  เท ค นิ ค ก า ร ไท เท ร ต         
การเปลี่ยนแปลงทางกายภาพ และทาง
เคมี การหาผลึกน้ าเลี้ยงของสารประกอบ 
และปฏิบัติการอื่นๆ  ที่ สอดคล้องกับ
เนื้อหารายวิชาเคมีทั่วไป (SCH102) 

1(0-3-2) 
 
 

 
 

 
SPY104 
  
  

ฟิสิกส์ 1 
Physics 1 
การวัดความแม่นย าและความเที่ยงตรง    
ในการวัดหน่วย ปริมาณสเกลาร์ และ
เวคเตอร์ ต าแหน่งและการเคลื่อนที่ของ
วัตถุ กฎการเคลื่อนที่ของนิวตัน งานก าลัง 
พลังงาน กฎการอนุรักษ์ของพลังงาน และ
โมเมนตัม ความยืดหยุ่นของวัตถุคลื่นกล 
ปรากฏการณ์ทางความร้อน หลักการ
เบื้องต้นทางอุณหพลศาสตร์ การขยายตัว 
ก าร เป ลี่ ย น สถาน ะ  และการถ่ าย เท     
ความร้อน 

3(3-0-6) 
 
 

SPY104 
  
  

ฟิสิกส์ 1 
Physics 1 
กลศาสตร์ การเคลื่อนที่แบบฮาร์มอนิก 
ค ลื่ น  ก ล ศ า ส ต ร์ ข อ ง ไ ห ล  แ ล ะ            
อุณหพลศาสตร์ 

3(3-0-6) 
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SPY105 
  
  

ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
Physics  Laboratory 1 
รายวิชาที่ ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษา
พร้อมกัน : 4011305 ฟิสิกส์ 1 
ปฏิบัติการต่างๆ ที่มีเนื้อหาสอดคล้อง และ
สนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชา
ฟิสิกส์ 1 

1(0-3-2) 
 
 

SPY105 
  
  

ปฏิบัติการฟิสิกส์ 1 
 Physics Laboratory 1 
ปฏิบัติการส าหรับกลศาสตร์ การเคลื่อนที่
แบบฮาร์มอนิก คลื่น กลศาสตร์ของไหล 
และอุณหพลศาสตร์ 

1(0-3-2) 
 
 

 
 

 
SPY106 
  
  

ฟิสิกส์ 2 
Physics 2 
รายวิชาที่ต้องศึกษามาก่อน : 4011305 
ฟิสิกส์ 1 
ประจุไฟฟ้า กฎของคูลอมบ์ สนามไฟฟ้า  
กฎของเกาส์  ศักย์ ไฟฟ้ า ความจุ ไฟฟ้ า
กระแส ไฟฟ้ า  กฎ ของโอห์ ม  กฎ ของ       
เคอร์ ชอพฟ์  แรงของรอ เรน ซ์  สนาม 
แม่ เหล็กอัน เนื่ องมาจากกระแสไฟฟ้ า 
แรงเคลื่อนไฟฟ้าเหนี่ยวน า การแกว่งกวัด
ของสนาม  ไฟฟ้ า  แส งเชิ งเรข าคณิ ต 
สเปกตรัมของคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า ทฤษฎี
สัมพันธภาพพิ เศษ  โครงสร้างอะตอม 
กัมมันตภาพรังสี นิวเคลียส และการสลาย
นิวเคลียส 

3(3-0-6) 
 
 

SPY106 
  
  

ฟิสิกส์ 2 
Physics 2 
ไฟฟ้ าแม่ เหล็ ก  คลื่ น แม่ เหล็ ก ไฟฟ้ า     
ทัศนศาสตร์ ฟิสิกส์ยุคใหม่เบื้องต้น และ
นิวเคลียร์ฟิสิกส์ 

3(3-0-6) 
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SPY107 
  
  

ปฏิบัติการฟิสิกส์ 2 
Physics Laboratory 2 
รายวิชาที่ ต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษา
พร้อมกัน : 4011306 ฟิสิกส์ 2 
ปฏิบัติเกี่ยวกับเนื้อหาวิชาฟิสิกส์ 2 จ านวน
ไม่น้อยกว่า 10 ปฏิบัติการ ซึ่งมีรายละเอียด 
ดังนี้  ประจุไฟฟ้า กฎของคูลอมบ์ สนาม 
ไฟฟ้า กฎของเกาส์ ศักย์ไฟฟ้า ความจุไฟฟ้า 
กระแสไฟฟ้า กฎของโอห์ม กฎของเคอร์
ชอพฟ์ แรงของรอเรนซ์ สนามแม่เหล็กอัน
เนื่องมาจากกระแสไฟฟ้าแรงเคลื่อน ไฟฟ้า
เหนี่ยวน า สารแม่เหล็ก  การแกว่งกวัดของ
สนามไฟฟ้า แสงเชิงเรขาคณิต สเปกตรัม
ของคลื่นแม่เหล็กไฟฟ้า ทฤษฎีสัมพันธภาพ
พิ เศษ โครงสร้างอะตอม  กัมมันตรังสี 
นิวเคลียส และการสลายนิวเคลียส 

1(0-3-2) 
 
 

SPY107 
  
  

ปฏิบัติการฟิสิกส ์2 
Physics Laboratory 2 
ปฏิบัติการส าหรับไฟฟ้าแม่เหล็ก คลื่น
แม่เหล็กไฟฟ้า ทัศนศาสตร์ ฟิสิกส์ยุคใหม่
เบื้องต้น และนิวเคลียร์ฟิสิกส์ 

1(0-3-2) 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT101 
  
  

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 
Engineering Mathematics 1 
ลิมิต ความต่อเนื่อง อนุพันธ์ของฟังก์ชัน    
ที่นิยามโดยกราฟ ตาราง และสูตร อนุพันธ์
ของฟั งก์ ชัน เชิงก าลั ง ฟั งก์ ชันพหุนาม 
ฟั งก์ ชันเลขช้ีก าลัง ฟั งก์ ชันตรี โกณมิติ 
ฟังก์ชันลอการิทึม ฟังก์ชันตรีโกณมิติผกผัน 
และฟังก์ชันโดยปริยาย กฎการหาอนุพันธ์ 
กฎผลคูณ กฎผลหาร กฎลูกโซ่ฯ รูปแบบยัง
ไม่ก าหนด ปริพันธ์ของฟังก์ชันท่ีนิยาม โดย
กราฟ ตาราง และสูตร ทฤษฎีพื้นฐานของ
แคลคูลัส การหาค่าเหมาะที่สุด เทคนคิของ
ปริพันธ์ ปริพันธ์ไม่ตรงแบบ การลู่เข้าและ
การลู่ออกของปริพันธ์ ระเบียบวิธีเชิงเลข
ของปริพันธ์ การประยุกต์ของปริพันธ์ 
สมการเชิงอนุพันธ์ เชิงเส้นอันดับหนึ่ ง 
อันดับสอง  มีสัมประสิทธ์เป็นค่าคงตัวแบบ
เอกพันธ์ และมีสัมประสิทธ์เป็นค่าคงตัว
แบบไม่ เอกพันธ์  การประมาณค่าของ
ฟังก์ชันโดยใช้พหุนามเทเลอร์ อุปนัยเชิง
คณิตศาสตร์ ล าดับ อนุกรมเทเลอร์ อนุกรม
ก าลัง อนุกรมฟูริเยร์ 

3(3-0-6) 
  
  

TAT101 
  

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 1 
Engineering Mathematics 1 
เรขาคณิตวิเคราะห์ พิกัดเชิงขั้ว สมการ  
อิงตัวแปรเสริม พีชคณิตของเวกเตอร์                     
เส้นตรง และระนาบในปริภูมิสามมิติ 
ลิมิต ความต่อเนื่อง การหาอนุพันธ์ และ     
การอินทิเกรตฟังก์ชันค่าจริงของหนึ่ง   
ตัวแปรจริง และการประยุกต์รูปแบบยัง   
ไม่ก าหนด เทคนิคการอินทิเกรต การ
อินทิเกรตเชิงตัวเลข อินทิกรัลไม่ตรงแบบ 

3(3-0-6) 
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TAT102 
  
  

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 
Engineering Mathematics 2 
แคลคูลัสของฟังก์ชันหลายตัวแปรเบื้องต้น 
พิกัดเชิงขั้ว การวิเคราะห์ฟังก์ชันหลายตัว
แปร ฟังก์ชันค่าเวกเตอร์ อนุพันธ์ย่อย และ
ปริพันธ์หลายช้ัน การวิเคราะห์เวคเตอร์ 
เทคนิ คการหาค่ าเหมาะที่ สุ ดสมการ    
พาราเมตริก ปริพันธ์เชิงเส้น ปริพันธ์เชิง
พื้ นผิ ว และทฤษฎีบทหลักที่ เกี่ ย วกับ      
การประยุกต์  เช่น ทฤษฎีบทของกรีน 
ทฤษฎี  ไดเวอร์เจนซ์ ทฤษฎีบทของเกาส์ 
ทฤษฎีบทของสโตกส์  เป็นต้น ตัวแปร 
เชิงซ้อน  ฟั งก์ ชันของตั วแปรเชิ งซ้ อน 
อนุพันธ์และสมการคอชี-รีมันน์ ปริพันธ์ 
และทฤษฎีบทปริพันธ์ คอชี อนุกรมก าลัง
และอนุกรม ลอเรนต์ ทฤษฎีบทเรซิดิว การ
ส่งคงรูปและการประยุกต์ 

3(3-0-6) 
 
 

TAT102 
  
  

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 2 
Engineering Mathematics 2 
อุปนัยเชิงคณิตศาสตร์ ล าดับ และอนุกรม 
การกระจายอนุ ก รม เท ย์ เล อ ร์ ข อ ง  
ฟังก์ชันมูลฐาน อนุกรมฟูเรียร์ เมทริกซ์ 
และดีเทอร์มิแนนท์ ระบบสมการเชิงเส้น 
ค่าเจาะจง และเวกเตอร์เจาะจง พื้นผิวใน
ปริภูมิสามมิติ ลิมิต ความต่อเนื่อง การหา
อนุพันธ ์และการอินทิเกรตฟังก์ชันค่าจริง
ของหลายตัวแปร และการประยุกต์ 

3(3-0-6) 
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TAT203 
  
  

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 
Engineering  Mathematics 3 
ระบบสมการเชิงเส้นและผลเฉลย แนวคิด
เกี่ยวกับเวกเตอร์ ปริภูมิเวกเตอร์ ปริภูมิผล
คูณภายในฐานเชิงตั้งฉากปกติ และการ  
ประยุกต์ในอนุกรมฟูริเยร์ฯ การแปลงเชิง
เส้น การแปลง ลาปลาซ การแปลงแซด 
การแปลงฟูริเยร์ฯ แมตริกซ์ และตัวก าหนด 
รากลักษณะเฉพาะและฟังก์ชันลักษณะ 
เฉพาะ การหาสมการแบบจ าลองและการ
หาผลเฉลยของ สมการเชิงอนุพันธ์อันดับ
หนึ่ง เสถียรภาพของสมการออโตโนมัส 
สมการเชิงอนุพันธ์สามัญเชิงเส้นอันดับสูง 
ฐานของผลเฉลย รอนสเกียน และปัญหาค่า
เริ่ม ต้ น  ระบบ เชิงเส้นของสมการเชิ ง
อนุพันธ์อันดับหนึ่งซึ่งมีสัมประสิทธ์เป็นค่า
คงตัว วิธีหาผลเฉลยโดยวิธีก าจัด และวิธีหา
ค่าลักษณะเฉพาะ ผลเฉลยเชิงเลขของ
ปัญหาค่าเริ่มต้นของสมการเชิงอนุพันธ์
สามัญ สมการ ผลต่าง และผลเฉลยอันตะ 
การประยุกต์ทางวิศวกรรม 

3(3-0-6) TAT203 
  
  

คณิตศาสตร์วิศวกรรม 3 
Engineering Mathematics 3 
ฟั งก์ ชั น ค่ า เวก เต อ ร์ เส้ น โค้ งป ริ ภู มิ  
อนุพันธ์ และอินทิกรัลของฟังก์ชันค่า      
เวกเตอร์เกรเดียนท์ เคิร์ล และไดเวอร์
เจนซ์อินทิกรัลตามเส้น อินทิกรัลตาม
พื้นผิว บทน าสู่สมการเชิงอนุพันธ์ และ
การประยุกต์สมการเชิงอนุพันธ์เชิงเส้น 
การแปลงลาปลาซ ระบบสมการเชิง
อนุพันธ์เชิงเส้น ค าตอบแบบอนุกรม 

3(3-0-6)  
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   TEC101 ปฏิบัติงานเทคโนโลยีอุตสาหกรรม 1(0-3-2) วิ ช า พื้ น ฐ า น ท า ง เท ค โน โล ยี

อุตสาหกรรม ซึ่ งเป็นวิชาบั งคับ  
ของคณะ 

     Industrial Technology Workshop   
   

  

นักศึกษาฝึกฝีมือในโรงฝึกงาน เพื่อเสริม
ทักษะ และเรียนรู้ถึงการใช้เครื่องมือใน
งานอุตสาหกรรม เช่น งานตะไบ งานไส 
งาน เจี ยร  งาน เจาะ  งาน เช่ือม โลห ะ     
งานกลึ ง งานตั ด  และการอ่ านแบ บ       
ไปจนถึงการแปรรูปวัตถุดิบให้เป็นช้ินงาน
ตามแบบท่ีรับมอบหมาย 
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TAT110 เขียนแบบวิศวกรรม 3(2-2-5)  TEC102 เขียนแบบอุตสาหกรรม 3(2-2-5) วิ ช า พื้ น ฐ า น ท า ง เท ค โน โล ยี

อุตสาหกรรม ซึ่ งเป็นวิชาบั งคับ  
ของคณะ 

  Engineer Drawing     Industrial Drawing   

  

ศึกษาและฝึกเขียนสัญลักษณ์ที่ใช้งานทาง
ไฟฟ้าและอิ เล็กทรอนิกส์  ระบบเอสไอ   
แบบงานเดินสายไฟประกอบแสงสว่าง 
ระบบไฟฟ้าก าลัง งานเครื่องกล งานควบคุม
ร ะ บ บ  One line Diagram, Schematic 
Diagram, Wiring Diagram ศึ ก ษ า
สั ญ ลั ก ษ ณ์ ข อ ง วั ส ดุ อุ ป ก ร ณ์ ไฟ ฟ้ า
อิเล็กทรอนิกส์ แบบสากล บล๊อกไดอะแกรม 
ซิงเกิลไลน์ ไดอะแกรม วงจรแบบต่างๆ  
ก า ร แ ส ด งส่ ว น ต่ า ง ๆ  เฉ พ า ะ ว ง จ ร          
การบอกค่า การให้ขนาดความเหมาะสม 
ร าย ล ะ เอี ย ด ก าร เขี ย น ฟิ ค ท รอ เรี ย ล
ไดอะแกรม การเขียนแบบทางงานจริง 
วงจรไฟฟ้าภายในภายนอก อาคารและ
โรงงาน  

    

การเขียนแบบทั่วไปทางอุตสาหกรรม การ
เขียนภาพฉายการเขียนภาพคลี่ การเขียน 
ภาพตัดการก าหนดขนาดและลักษณะ   
ผิวงาน การอ่านและวิเคราะห์แบบทาง
อุตสาหกรรม การเขียนภาพประกอบ  
ภาพแยกช้ิน พิกัดความเผื่อ พิกัดการสวม 
พิกัดรูปร่างมาตรฐาน และสัญลักษณ์  
แบบทางอุตสาหกรรม   
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TAT108 โปรแกรมคอมพิวเตอร์  

Computer Programming 
3(2-2-5) TEC103 โปรแกรมคอมพิวเตอร์ในงาน

อุตสาหกรรม 
3(2-2-5) วิ ช า พื้ น ฐ า น ท า ง เท ค โน โล ยี

อุตสาหกรรม ซึ่ งเป็นวิชาบั งคับ  
ของคณะ 

  
การโปรแกรมด้ วยภาษาคอมพิ วเตอร์        
ที่เหมาะสมกับการใช้งานทางวิศวกรรม  

    
Computers Program for Industrial 
Works 

  

  

ศึกษาโครงสร้างของภาษา ผังงาน การสร้าง
ฟั งก์ ชันและโปรแกรมย่อย การพัฒนา
โปรแกรมประยุกต์ด้านการค านวณเชิง
ตัวเลขการออกแบบโปรแกรมการแก้ไข
ความผิดพลาด และแก้ปัญหาทางวิศวกรรม  
ฝึ กปฏิ บั ติ เพื่ อ เพิ่ ม ทั กษะ ในการเขี ยน
โปรแกรมคอมพิวเตอร์ 

    

ศึกษาโครงสร้างและองค์ประกอบของ
คอมพิวเตอร์โดยทั่วๆ ไปอุปกรณ์ต่างๆ  
ในระบบคอมพิวเตอร์ ภาษาคอมพิวเตอร์ 
และการน าคอมพิ วเตอร์ ไป ใช้ ในงาน
อุตสาหกรรม หลักการเขียนโปรแกรม
คอมพิ วเตอร์  การเขียนผั งงานภาษา 
คอมพิวเตอร์  ชนิดของข้อมูล ค่าคงที่    
ตัวแปรค าสั่ งต่างๆ การเขียนข้อความ
ภ าษ าคอม พิ ว เต อร์ ด้ วยค าสั่ งต่ างๆ 
โปรแกรมแบบเส้นตรง โปรแกรมลูป 
โปรแกรมย่อย ระบบไฟล์ การเก็บข้อมูล
เข้าไฟล์ และการน าข้อมูลออกจากไฟล์ 
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TAT109 วัสดุวิศวกรรม 3(3-0-6) TEC204 วัสดุอุตสาหกรรม 3(3-0-6) วิ ช า พื้ น ฐ า น ท า ง เท ค โน โล ยี

อุตสาหกรรม ซึ่ งเป็นวิชาบั งคับ  
ของคณะ 

  Engineering Materials     Industrial Materials   

  

โครงสร้างอะตอม พันธะอะตอม โครงสร้าง
ผลึก โครงสร้างจุลภาค สมบัติทางกล สมบัติ
ทางเคมี สมบัติทางความร้อน แผนภูมิสมดุล 
สมบัติทางไฟฟ้า สมบัติทางแม่เหล็ก สมบัติ
ทางแสง กระบวนการผลิตผลิตภัณฑ์ที่ใช้
วัสดุวิศวกรรม กระบวนการออกแบบ และ
การเลือกใช้วัสดุทางวิศวกรรม ประเภทของ
วัสดุทางวิศวกรรม ได้แก่ โลหะ พลาสติก 
ยางมะตอย ไม้ เซรามิกส์ และคอนกรีต 

    

ศึกษาคุณสมบัติพื้นฐานของวัสดุประเภท
ตา่ง ๆ ได้แก่ โลหะ อโลหะ โพลีเมอร์ วัสดุ
ผสม รวมไปจนถึงวัสดุที่มาจากธรรมชาติ 
ในเชิงกล เชิงเคมี เชิงไฟฟ้า เชิงความร้อน 
และเชิงแสง ศึกษาโครงสร้างและพันธะ
ของอะตอม ความบกพร่องของโครงสร้าง
ผลึกท่ีเป็นสาเหตุของการเสียหายของวัสดุ 
เพื่อน าไปสู่กระบวนการออกแบบและ  
การเลือกใช้วัสดุทางวิศวกรรมส าหรับ
อุตสาหกรรมได้อย่างเหมาะสม 

  

   TEC305 ภาษาอังกฤษในงานอุตสาหกรรม 3(3-0-6) วิ ช า พื้ น ฐ า น ท า ง เท ค โน โล ยี
อุตสาหกรรม ซึ่ งเป็นวิชาบั งคับ  
ของคณะ 

     English for Industrial Works   

 

 

   

ศึกษาภาษาอังกฤษ โดยฝึกทักษะทั้งสี่   
คือ ฟั ง พูด  อ่ าน เขียน  ในลักษณะที่
เช่ือมโยงประสานกันแต่จะเน้นไปในด้าน
การอ่าน นักศึกษาจะได้รับการฝึกฝน    
ให้ สามารถอ่ าน  และเข้ าใจข้อความ
ภาษาอังกฤษที่เป็นความรู้ทั่วไป โดยเน้น
ทักษะที่ใช้ในงานอุตสาหกรรม รวมไปถึง
ก าร เขี ย น ร าย งาน ท าง เท ค นิ ค แ ล ะ       
การน าเสนอในที่ประชุมวิชาการ 
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TAT104 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6) TEG203 กลศาสตร์วิศวกรรม 3(3-0-6)  
  Engineering Mechanics     Engineering Mechanics    

  

ระบบของแรง แรงลัพธ์ สมดุล สถิตยศาสตร์
ของของไหล จลน์ศาสตร์และจลน์พลศาสตร์
ของอนุภาคและ วัตถุเกร็ง กฎของที่ 2 ของ
นิ วตัน  งานและพลั งงาน แรงดล  และ
โมเมนตัม     

แน วคิ ด พื้ น ฐาน เกี่ ย วกั บ ก ล ศ าส ต ร์
วิ ศ ว ก ร ร ม  ผ ล ลั พ ธ์ ข อ ง ร ะ บ บ แ ร ง        
การสมดุลวิเคราะห์แรงในทรัส เฟรม และ
ในเครื่องจักร แรงกระจาย และของไหล
สถติ แรงเสียดทานประเภทต่างๆ และการ
ประยุกต์แรงเสียดทานในเครื่องจักรกล 
โมเมนต์ความเฉื่อยของพื้นที่ และโมเมนต์
ความเฉื่อยของมวล หลักการงานเสมือน
และพลังงานศักย ์

  

 
TAT106 วิศวกรรมไฟฟ้า 3(3-0-6) TEG204 ไฟฟ้าพ้ืนฐาน 3(3-0-6)  
  Electrical Engineering     Fundamentals of Electric    

  

การวิเคราะห์วงจรไฟฟ้ากระแสตรงและ
กระแสสลับ แรงดัน กระแส และก าลังไฟฟ้า 
หม้อแปลงไฟฟ้า บท น าของเครื่องจักรกล
ไฟฟ้า เครื่องก าเนิดไฟฟ้า มอเตอร์ ไฟฟ้า 
และการใช้งาน แนวคิดของระบบไฟฟ้าสาม
เฟส วิธีส่ง ก าลังไฟฟ้า บทน าของเครื่องมือ
วัดทางไฟฟ้าแบบพ้ืนฐานบางชนิด 

    

ศึกษาเกี่ยวกับพื้นฐานไฟฟ้ากระแสตรง
และไฟฟ้ากระแสสลับ เครื่องมือวัดทาง
ไฟฟ้า  ความปลอดภัยในงานอุตสาหกรรม 
ความปลอดภัยทางไฟฟ้า อุปกรณ์ไฟฟ้า
เบื้องต้น มอเตอร์ไฟฟ้า หลอดไฟฟ้าสวิตซ์
ไฟฟ้ า  การต่ อวงจรไฟฟ้ าแบบต่ างๆ 
อุปกรณ์ป้องกันทางไฟฟ้า 
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TAT120 ปฏิบัติการวงจรไฟฟ้า   1(0-3-2) TEG205 ปฏิบัติไฟฟ้าพ้ืนฐาน 1(0-3-2)  
  Electric Circuit Laboratory     Fundamentals of Electric Practice    

  

ท าการทดลองในห้องปฏิบัติการในหัวข้อ   
ที่เกี่ยวข้องกับ วงจรไฟฟ้า เครื่องมือวัดทาง
ไฟ ฟ้ าและอิ เล็ กท รอนิ กส์  ที่ มี เนื้ อห า
สอดคล้องกับวิชาการวิเคราะห์วงจรไฟฟ้า 

    

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุน
ทฤษฎี ในภาคบรรยายของวิชาไฟฟ้ า
พื้นฐาน 

  

 
TAT105 อุณหพลศาสตร์ 3(3-0-6) TEG306 เทอร์โมไดนามิกส์ 3(3-0-6)  
  Thermodynamics     Thermodynamics    

  

ค า จ า กั ด ค ว าม แ ล ะ แ น วคิ ด เกี่ ย ว กั บ        
อุณหพลศาสตร์ สมการพลังงาน คุณสมบัติ
ของสารบริสุทธ์ิ และก๊าซอุดมคติ กฎข้อหน่ึง
ขอ งอุณ ห พ ลศ าส ตร์  กฎ ข้ อ สอ งขอ ง       
อุณหพลศาสตร์และวัฏจักรของคาร์โนท์  
เอนโทรปี การถ่ายเทความร้อน และการ
เปลี่ยนรูปพลังงานเบื้องต้น การย้อนกลับได้
และการใช้ประโยชน์ได้ วัฏจักรความเย็น 
วัฏ จั กรมาตรฐานอากาศของคาร์ โนท์ 
และวัฏจักรก าลังมาตรฐานอากาศ 

    

หลักการและนิยามพื้นฐาน พลังงานงาน
และความร้อน คุณสมบัติและสถานะของ
สารบริสุทธิ์ ก๊าซตามอุดมคติ ตารางไอน้ า 
ระบบทางเทอร์โมไดนามิกส์ กฎข้อที่หนึ่ง
ของเทอร์โมไดนามิกส์ กฎข้อที่สองของ
เทอร์โมไดนามิกส์  วัฏจักรอากาศของ  
คาร์โนท์ วัฏจักรไอน้ า วัฏจักรความเย็น 
ประสิทธิภาพการเปลี่ยนพลังงานและ  
การปรับปรุง ทฤษฎีการเผาไหม้  และ   
การค านวณเบื้องต้นความสัมพันธ์ระหว่าง
เท อร์ โม ไดน ามิ ก ส์  แ ล ะก ารถ่ าย เท    
ความร้อน 
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   TRE101 หุ่นยนต์เบื้องต้น  3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     Introduction to Robotics   

   

  

ทฤษฎี และปฏิบัติการเกี่ยวกับพื้นฐาน
องค์ประกอบของหุ่นยนต์ โครงสร้าง กลไก 
อุปกรณ์ตรวจจับ อุปกรณ์ขับเคลื่อน การ
เขียนโปรแกรมเบื้องต้น การทดลองปฏิบัติ
เพื่อประยุกต์  และแก้ปัญหาหุ่นยนต์ใน
ลักษณะต่างๆ การออกแบบโครงสร้าง
หุ่นยนต์ โดยเน้นเทคนิคการออกแบบ    
การสร้างช้ินส่วน และกลไกการเคลื่อนที่
ขอ งหุ่ น ยนต์ เบื้ อ งต้ น  ตลอดจนการ
วิ เคราะห์ ผลจากการสร้าง  และการ
ออกแบบหุ่นยนต์ 
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TAT207 วงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส ์ 3(3-0-6) TRE201 ทฤษฎีวงจรและอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส ์ 3(3-0-6) ปรับรหัสรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา   

Electronic Devices and Circuit 
พื้นฐานสารกึ่งตัวน า และทฤษฎีโครงสร้าง 

    
Electronic Devices and Circuits 
Theory 

  

  

ร อ ย ต่ อ พี เ อ็ น  คุ ณ ลั ก ษ ณ ะ แ ล ะ             
การประยุกต์ใช้งานไดโอด และซีเนอร์ไดโอด 
วงจรจั ด รูป สัญ ญ าณ วงจรจ่ าย ไฟตรง    
อย่ าง ง่าย  และวงจรทวีแรงดั น ไฟตรง    
อย่ าง ง่าย  และวงจรทวีแรงดั น ไฟตรง 
ทรานซิสเตอร์ 2 รอยต่อ และทรานซิสเตอร์
สนามไฟฟ้าคุณสมบัติ  ข้อก าหนดต่างๆ และ
เทคนิคการจัดไบแอส การวิเคราะห์ และ
การออกแบบวงจรขยายทรานซิสเตอร์ 
ลั ก ษ ณ ะ  แล ะส ม บั ติ ข อ งออป แ อม ป์       
การประยุกต์ ใช้งานออปแอมป์  ทฤษฎี    
การท างาน คุณสมบัติ และข้อก าหนดเฉพาะ
ขอ งอุ ป ก รณ์ ใ ช้ งาน แ บ บ เป็ น เชิ ง เส้ น       
การวิเคราะห์ และออกแบบวงจรประยุกต์ใช้
งานวงจรอิเล็กทรอนิกส์ในระบบอัตโนมัติ  

    

การท างานของไดโอด วงจรประยุกต์ของ
ไดโอด วงจรแหล่งจ่ายไฟกระแสตรง   
วงจรควบคุมแรงดันไฟตรง การท างานของ
ซี เ น อ ร์ ไ ด โ อ ด  ก า ร ท า ง า น ข อ ง
ทรานซิสเตอร์ ทรานซิสเตอร์ในวงจรขยาย
สั ญ ญ า ณ  แ ล ะ ส วิ ต ช์  ก า ร ไบ แ อ ส
ท ร าน ซิ ส เต อ ร์  ห ลั ก ก า ร วิ เค ร าะ ห์
ว ง จ ร ข ย าย สั ญ ญ า ณ    ข น า ด เล็ ก 
แบบจ าลองทรานซิสเตอร์ ออปแอมป์ และ
วงจรประยุกต์ และอิเล็กทรอนิกส์ในงาน
อุตสาหกรรม 
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TRE202 ปฏิบัติการวงจรและอุปกรณ์

อิเล็กทรอนิกส ์
3(3-0-6) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     
Electronic Devices and Circuits 
Laboratory 

  

 
 

   
ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุน
ทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาทฤษฎีวงจร
และอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ 
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TAT222 ทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจรดิจิตอล 

Logic Theory and Digital Circuit 
Design 

3(3-0-6) TRE203 การออกแบบดิจิตอลลอจิก 
Digital Logic Design 
ระบบตัวเลข รหัส พีชคณิตบูลีน การลด
รูปฟังก์ช่ัน ตารางความจริง วิเคราะห์วงจร
คอมบิเนช่ัน แผนผังคาร์โน การลดรูป
ฟังก์ช่ันโดยใช้แผนผังคาร์โน วงจรแนน-
นอร์ วงจรบวก และวงจรลบ การเข้ารหัส 
และการถอดรหัส  ฟลิปฟลอป วงจร
มัลติเพล็กซ์ และวงจรดีมัลติเพล็กซ์ วงจร
เปลี่ยนอนาลอกเป็นดิจิตอล และวงจร
เปลี่ยนดิจิตอลเป็นอนาล็อก การออกแบบ 
และวิเคราะห์วงจรลอจิกพร้อมแก้ปัญหา
วงจรต่างๆ 

3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ
ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  

ระบบตัวเลข และรหัสต่างๆ ที่ใช้ในระบบ
คอมพิวเตอร์ พาริตี้บิท และวงจรเช็คพาริตี้
ทฤษฎีบูลีน และตารางความจริง ลอจิกเกท 
วิ เคราะห์ วงจรคอมบิ เน ช่ัน  การลดรูป
ฟังก์ ช่ัน การสวิทช์โดยใช้วิธีทฤษฎีบูลีน 
แผนผังคาร์ โน ระบบมัลติ เพิล เอาท์พุท     
วงจรแนน-นอร์ วงจรบวก และวงจรลบ 
ฟลิปฟลอป  การวิเคราะห์ และออกแบบ
วงจรซี เควนเช่ียล  วงจรซิงโครนัส  และ     
อะซิงโครนัส ไดอะแกรมการเปลี่ยนสภาวะ
และตารางการเปลี่ยนสภาวะ ไอซีดิจิตอล
ตระกูลต่างๆ ทฤษฎี และลักษณะการท างาน
ของไอซี การน าไอซีตระกูลต่างๆ มาต่อกัน 
ออกแบบวงจรดิจิตอลในระดับ SSI และ 
MSI วงจรถอดรหัส และวงจรเข้ารหัส วงจร
มัลติเพล็กซ์และวงจรดีมัลติเพล็กซ์ วงจรนับ
และวงเลื่อนข้อมูล วงจรเปลี่ยนอนาลอกเป็น
ดิ จิตอล  และวงจรเปลี่ ยนดิ จิ ตอล เป็ น
อนาล็อก การออกแบบ และวิเคราะห์พร้อม
แก้ปัญหาวงจรต่างๆ 
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TAT221 ปฏิบัติการดิจิตอลและอิเลก็ทรอนิกส ์

Electronics Laboratory            
1(0-3-1) TRE204 ปฏิบัติการดิจิตอลลอจิก 

Digital Logic Laboratory 
1(0-3-2) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  

ท าการทดลองในห้องปฏิบัติการในหัวข้อ   
ที่เกี่ยวข้องกับ ดิจิตอล ท่ีมีเนื้อหาสอดคล้อง
กับวิชาทฤษฎีลอจิกและการออกแบบวงจร
ดิจิตอล และวิชาวิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ 

    

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุน
ทฤษฎี ใน ภ าคบรรยายของวิ ช าการ
ออกแบบดิจิตอลลอจิก 
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TAT216 การวัดและเคร่ืองมือ 

Measurements and Instrumentation
บทน าของการวัด และการควบคุมใน 

3(3-0-6) TRE205 เคร่ืองมือวัดและการวัดทางไฟฟ้าและ
อิเล็กทรอนิกส ์ 
Electrical and Electronic 

3(2-2-5) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ
ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  

กระบวนการทางอุตสาหกรรม นิยาม และ   
ค าจ ากั ด ค วามของ  ระบ บ การวัด  และ
เครื่อ งมื อวัด  หลักการของเครื่ อ งมื อวัด       
ในกระบวนการที่ใช้วัดค่าอุณหภูมิ  ความดัน 
ระดับ และอัตราการไหล การเลือก และการ
ติ ดตั้ ง เค รื่ อ งมื อวั ด ในกระบ วนการทาง
อุตสาหกรรม     

Instruments and Measurements 
แนวคิดพื้นฐานเกี่ยวกับ วิธีท าการทดลอง
ที่เกี่ยวข้องกับหลักการเบื้องต้นของการวัด 
ค วาม ถู ก ต้ อ ง  ค ว าม เที่ ย งต ร ง ก าร
ปรับเทียบมาตรฐาน การจัดการข้อมูล ค่า
ความคลาดเคลื่อนของการวัด การขยาย
พิสัยการวัด ส าหรับเครื่องวัด ไฟฟ้าสถิต 
แม่เหล็กถาวร ขดลวดเคลื่อนที่ อิเล็กโตร
ไดนาโมมิเตอร์ เครื่องวัดแบบเหนี่ยวน า 
บริดจ์ และโพเทนชิโอมิเตอร์ เครื่องวัดที่
เกี่ยวข้องกับก าลัง หลักการเบื้องต้นของ
ออสซิลโลสโคป ความปลอดภัยส าหรับ
เครื่องวัดที่ใช้ในห้องปฏิบัติการ 
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TAT231 พ้ืนฐานวิทยาการหุ่นยนต ์  3(3-0-6) TRE206 
จลนคณิตศาสตร์และพลศาสตร์ของ
หุ่นยนต ์                

3(3-0-6) 
ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ
ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  
Foundation of Robotics 
พื้นฐานของการจ าลอง และการควบคุม 

    
Kinematics and Dynamics of 
Robotics 

  

  

หุ่นยนต์ แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของ
แขน หุ่ น ย น ต์  ไค เน ม าติ ก ส์ ต ร ง  แ ล ะ      
ไคเนมาติกส์ผกผัน  จาโคเบียนเมตริกซ์ 
แบบจ าลองทางพลศาสตร์ของนิวตัน -    
ออยเลอร์ และลากรองจ์  การวางแผนวิถี
ไคเนมาติกส์ซ้ าซ้อน การควบคุมต าแหน่ง
และการควบคุมแรงของหุ่นยนต์ 

   

วิชาบังคับก่อน : TRE101 หุ่นยนต์
เบ้ืองต้น 
การศึ กษาการเคลื่ อนที่ ของหุ่ นยนต์     
การควบคุมต าแหน่งและการควบคุมแรง
ของหุ่นยนต์ การจ าลอง และการควบคุม
หุ่นยนต์ แบบจ าลองทางคณิตศาสตร์ของ       
แขนหุ่นยนต์ ไคเนมาติกส์ตรง และไคเน
ม าติ ก ส์ ผ ก ผั น  จ า โค เบี ย น เม ต ริ ก ซ์ 
แบบจ าลองทางพลศาสตร์ของนิวตัน -  
ออยเลอร์ และลากรองจ์ การวางแผนวิถี 
ไคเนมาติกส์ซ้ าซ้อน  
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TAT213 ระบบควบคุมแบบป้อนกลับ  3(3-0-6) TRE301 ระบบควบคุมอัตโนมัติ 3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  Feedback control systems     Automatic Control Systems   

  

โครงสร้างการควบคุม  การควบคุมแบบ
วงรอบเปิด การควบคุมแบบวงรอบปิด และ
การควบคุมแบบป้อนล่วงหน้า แบบจ าลอง
คณิตศาสตร์ของระบบ การวิเคราะห์ฟังก์ชั่น
ถ่ายโอน การวิเคราะห์แบบจ าลองปริภูมิ
สถานะ บล็อกไดอะแกรม แผนผังการไหล
ของสัญญาณ การแปลงระบบเป็นเชิงเส้น 
การวิเคราะห์ที่สภาวะสมดุล การวิเคราะห์ที่
สภาวะช่ัวขณะและโดเมนเวลา เง่ือนไข
เสถียรภาพของรูทซ์ วิธีการตอบสนองเชิง
ความถี่  : การวัดการตอบสนองโดยตรง  
เสถียรภาพไนควิส โพลาพล็อต โบเดพล็อต 
แผนผังนิ โคล วงกลมเอ็มและเอ็น  การ
ออกแบบตัวชดเชยด้วยวิธีทางโดเมนความถี่ 
ทางเดินราก การออกแบบตัวชดเชยด้วยวิธี
ทางโดเมนเวลา การใช้โปรแกรมช่วยในการ
ออกแบบทางระบบควบคุม 

    

โครงสร้างการควบคุม การควบคุมแบบ
วงรอบเปิด การควบคุมแบบวงรอบปิด 
แบบจ าลองคณิตศาสตร์ของระบบ การ
วิ เ ค ร า ะ ห์ ฟั ง ก์ ช่ั น ถ่ า ย โ อ น 
บล็อกไดอะแกรม แผนผังการไหลของ
สัญญาณ การวิเคราะห์ระบบที่สภาวะ
ช่ัวขณะ และโดเมนเวลา การวิเคราะห์
ระบบด้วยตอบสนองเชิงความถี่  การ
วิเคราะห์ระบบด้วยทางเดินราก   
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TAT229 ปฏิบัติการระบบควบคุม 1(0-3-1) TRE302 ปฏิบัติการระบบควบคุมอัตโนมัติ 1(0-3-2) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา   

Control Laboratory  
ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อท่ีมีเนื้อหาสนบัสนุน 

    
Automatic Control System 
Laboratory 

  

  
ทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาระบบควบคุม
แบบป้อนกลับ     

ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุน
ทฤษฎี ในภาคบรรยายของวิชาระบบ
ควบคุมอัตโนมัติ 

  

TAT324 ไมโครโปรเซสเซอร์    TRE303 ไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ
ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  Microprocessors     Microprocessors and Interfacing   

  

โค รงส ร้ างสถาปั ต ยกรรม  ของระบ บ
ไมโครโปรเซสเซอร์  ระบบบัส วงรอบการ
ท างานของค าสั่ง สถาปัตยกรรมของระบบ
ไมโครโปรเซสเซอร์  หน้ าที่  และการใช้
รีจิสเตอร์ การจัดเนื้อที่ ของหน่วยความจ า 
วิธีเก็บค าสั่งและข้อมูลในหน่วยความจ า การ
จัดเนื้อที่ส าหรับอินพุท/เอาท์พุท วิธีการอ้าง
ต าแหน่งข้อมูล ชุดค าสั่งภาษาแอสเซมบลี 
ศึกษาการเขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลี 
และภาษาช้ันสู ง  และศึ กษาการเขี ยน
โปรแกรมอินเตอร์รัพท์ 

    

ระบบอิเล็กทรอนิกส์  แลระบบดิจิตอล 
สถาปัตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร์
และไมโครโปรเซสเซอร์ ออกแบบ และ
การอินเตอร์เฟสระบบสมองกลฝังตัวโดย
อาศัยไมโครคอนโทรลเลอร์ ศึกษาการ
เขียนโปรแกรมภาษาแอสเซมบลีเบื้องต้น 
และภาษาช้ันสูง การประยุกต์ใช้ระบบ
สมองกลฝังตัวกับงานที่ใช้เซนเซอร์ และ
สร้างระบบติดต่อผู้ใช้แบบกราฟิก 
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TAT325 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์ 

Microprocessors Laboratory   
1(0-3-1) TRE304 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการ

อินเตอร์เฟส 
1(0-3-2) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  
ท าการทดลองในห้องปฏิบัติการในหัวข้อที่
เกี่ยวข้องกับไมโครโปรเซสเซอร์ ที่มีเนื้อหา 

    
Microprocessors and Interfacing 
Laboratory   

  

  
สอดคล้องกับวิชาไมโครโปรเซสเซอร์ 

    
ป ฏิ บั ติ เกี่ ย ว กั บ หั ว ข้ อ ที่ มี เนื้ อ ห า         
สนับสนุนทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชา
ไมโครโปรเซสเซอร์และการอินเตอร์เฟส 

  

   TRE305 ระบบนิวแมติกส์และไฮดรอลิกส ์ 3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง
วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

   
  

Pneumatics and Hydraulics 
Systems 

  

   

  

พื้นฐานทางฟิสิกส์ของระบบนิวแมติกส์
และไฮดรอลิกส์ อุปกรณ์การท างาน และ 
ชนิดของวาล์วควบคุมของระบบนิวแมติกส์
และของไฮดรอลิกส์ วงจรพื้นฐานในระบบ 
นิวแมติกส์ และระบบไฮดรอลิกส์ วงจร
พื้นฐานในระบบนิวแมติกส์ไฟฟ้า และ  
ไฮดรอลิกส์ไฟฟ้า การควบคุมแบบต่อเนื่อง
ทางไฟฟ้า การประยุกต์ใช้งานในระบบ  
นิวแมติกส์ และไฮดรอลิกส์ร่วมกับพีแอลซี 
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TAT227 เซนเซอร์และตัวขับส าหรับระบบควบคุม 3(3-0-6) TRE306 เซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์ 

Sensors and Actuators 
โครงสร้าง คุณสมบัติ และการท างานของ
เซนเซอร์ชนิดต่างๆ การปรับแต่งสัญญาณ 
การเชื่อมต่อเซนเซอร์กับอุปกรณ์แสดงผล 
และอุ ปกรณ์ ควบ คุ ม  การออกแบ บ
ทรานสดิวเซอร์ที่ใช้ในงานอุตสาหกรรม 
การปรับสเกล และการชดเชยความไม่เป็น
เชิงเส้นของเซนเซอร์  การท างานของ  
แ อ ค ทู เอ เต อ ร์ ต่ า ง ๆ  ที่ ใ ช้ ใน ง า น
อุตสาหกรรม 

3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ
ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา   

Sensor and Actuator Control 
System 

      

  

หม้ อแป ลงไฟฟ้ า  เค รื่ อ งก า เนิ ด ไฟฟ้ า
กระแสตรง มอเตอร์กระแสตรง มอเตอร์
เหนี่ ย วน า  3 เฟส  เครื่ อ งก า เนิ ด ไฟฟ้ า
กระแสสลับ 3 เฟส มอเตอร์แบบซิงโครนัส 
มอเตอร์ เฟสเดียว หลักการท างานของ
เครื่องมือนิวเมติกและไฮดรอลิก การแปลง
รูปพลังงานของเซนเซอร์ เซนเซอร์ชนิดพาส
ซีปและเซน เซอร์ชนิ ดแอคทีป  ความรู้
เกี่ยวกับเซนเซอร์ วงจรส่งสัญญาณออกของ
เซน เซอร์  วงจรขยายรับสัญ ญ าณ ของ
เซนเซอร์ วงจรขยายส าหรับเซนเซอร์ การ
ป้องกันสัญญาณรบกวน อุปกรณ์วัดความเร่ง 
โพเทนชิออมิเตอร์ เอนโคดเดอร์ รีโซล์ฟเวอร์ 
อุปกรณ์ตรวจจับระยะ อุปกรณ์ตรวจจับแสง 
อุปกรณ์ตรวจจับการชน อุปกรณ์ส าหรับวัด
แรง วัสดุเพียโซเซรามิก อุปกรณ์ตรวจวัด
ความดันดีซีเซอร์โวมอเตอร์  สเตปเปอร์
มอเตอร์ การหาคุณสมบัติและแบบจ าลอง
ของอุปกรณ์จากการทดลอง 
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TAT315 การควบคุมแบบล าดับที่โปรแกรมได้  3(3-0-6) TRE307 โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  Programmable Logic Control      Programmable Logic Controllers   

  

ความรู้ทั่วไปเกี่ยวกับการควบคุมแบบล าดับ 
โครงสร้างและหลักการท างานของเครื่อง
ควบคุม แบบตรรกะที่ โปรแกรมได้ อุปกรณ์
ทางอินพุทและเอาท์พุท  เช่น  อุปกรณ์
ตรวจจับ สวิตช์ โซลินอด์ยวาล์ว เอ็นโคด
เดอร์ การเขียนโปรแกรมส าหรับเครื่อง
ควบคุมตามมาตรฐานสากล IEC1131 การ
ติดต่อสื่อสารส าหรับเครือข่ายระบบควบคุม 
การกระจาย และการรวมศูนย์การควบคุม 
การควบคุมระยะไกล การออกแบบระบบ
ควบคุมส าหรับเครื่องจักรอัตโนมัติ พื้นฐาน
ทางฟิสิกส์ของระบบนิวแมติกส์และไฮดรอ
ลิกส์ อุปกรณ์การท างาน และชนิดของวาล์ว
ควบคุมของระบบนิวแมติกส์และของไฮดรอ
ลิกส์ การประยุกต์ใช้งานในระบบนิวแมติกส์
และไฮดรอลิกส์ร่วมกับพีแอลซี 

    

โครงสร้างพื้นฐาน และการท างานของ
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์  
ก า ร เขี ย น โป ร แ ก ร ม ค ว บ คุ ม ต า ม
มาตรฐานสากล IEC1131 การเช่ือมต่อกับ
เซนเซอร์และแอคทูเอเตอร์ต่างๆ การใช้
โปรแกรมเมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ใน
งานระบบควบคุม 
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TRE308 ปฏิบัติการโปรแกรมเมเบิลลอจิก

คอนโทรลเลอร ์
1(0-3-2) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

       
Programmable Logic Controllers 
Laboratory 

  

        
ปฏิบัติเกี่ยวกับหัวข้อที่มีเนื้อหาสนับสนุน
ทฤษฎีในภาคบรรยายของวิชาโปรแกรม 
เมเบิลลอจิกคอนโทรลเลอร์ 
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TAT332 หุ่นยนต์อุตสาหกรรม 

Industrial Robotics                               
3(2-2-5) TRE309 หุ่นยนต์อุตสาหกรรมและเคร่ืองจกัร

อัตโนมัติ 
3(2-2-5) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  
รายวิชาท่ีต้องศึกษามาก่อน : TAT231
พ้ืนฐานวิทยาการหุ่นยนต ์

    
Industrial Robotics and 
Automatic Machinery 

  

  

เทคโนโลยีด้านหุ่นยนต์ และการน าไปใช้งาน
ใน ด้ าน การผ ลิ ต  เท ค โน โล ยี หุ่ น ยน ต์
ประกอบด้วย ส่วนประกอบต่าง ๆ  ของ
หุ่นยนต์ การวิเคราะห์การเคลื่อนที่และการ
ควบคุมและเซนเซอร์ที่ใช้กับหุ่นยนต์ การใช้
โปรแกรมหุ่นยนต์ ภาษาที่ ใช้กับหุ่นยนต์ 
โครงสร้างของหุ่นยนต์ ค าสั่งที่ใช้กับหุ่นยนต์ 
ปัญญาประดิษฐ์ การออกแบบกับกลุ่มของ
เครื่องจักร หุ่นยนต์และการควบคุมการ
น าไปประยุกต์ใช้งานกับอุตสาหกรรมการ
ผลิต เช่น การขนย้ายช้ินงาน การขนย้าย
วัสดุ การจับช้ินงานขึ้นและลงจากเครื่องจักร 
การท างานของกระบวนการผลิต  การ
ประกอบ การตรวจสอบ การเช่ือม การหล่อ 
การเลือกหุ่นยนต์ 

    

วิชาบังคับก่อน : TRE101 หุ่นยนต์
เบ้ืองต้น 
หุ่นยนต์อุตสาหกรรมชนิดต่างๆ โครงสร้าง
ของหุ่นยนต์  แหล่งจ่ายก าลังงานของ
หุ่นยนต์ เซนเซอร์ที่ใช้กับหุ่นยนต์ การน า
หุ่ น ย น ต์ ไป ใ ช้ ง าน ใน ด้ า น ก า รผ ลิ ต 
เทคโนโลยีด้านหุ่นยนต์ การวิเคราะห์การ
เคลื่อนที่ การควบคุมหุ่นยนต์ ภาษาที่ใช้
กั บ หุ่ น ย น ต์  ค า สั่ งที่ ใ ช้ กั บ หุ่ น ย น ต์ 
ปัญญาประดิษฐ์ การออกแบบเครื่องจักร
อัต โนมั ติ  การออกแบบกับกลุ่ มของ
เครื่องจักร 
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TAT441 การบริหารพลังงานทดแทนและการจัด

การพลังงาน 
Renewable  Energy and Energy  
Management 

3(3-0-6) TRE310 การจัดการและอนุรักษ์พลังงาน 
Energy Management and 
Conservation 
พื้นฐานของประสิทธิภาพพลังงาน และ
หลักประสิทธิภาพพลังงานในอาคาร และ 
อุตสาหกรรม การจัดการโหลด กฎหมาย
และข้อบังคับของการอนุรักษ์พลังงาน  
ก ารวิ เค ราะห์  แ ล ะจั ด ก ารพลั ง งาน        
ในอาคารและอุตสาหกรรม มุมมองเชิง
เท ค นิ ค ก า ร ใ ช้ พ ลั ง ง า น อ ย่ า ง ม ี
ประสิทธิภาพในระบบส่องสว่าง ระบบ
ปรับอากาศ และระบายอากาศ มอเตอร์
อุตสาหกรรม ระบบผลิตพลังงานร่วม 
มาตรการการจัดการและอนุรักษ์พลังงาน 
และการวิเคราะห์เชิงเศรษฐศาสตร์ 

3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ
ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  

ศึกษาแนวคิดและหลักการของการใช้
พลังงาน แหล่งพลังงานชนิดต่างๆ พลังงาน
ในอนาคต การจัดการพลังงาน และการ
อนุรักษ์พลังงาน 
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TAT111 ความปลอดภัยในอุตสาหกรรม 

Industrial  Safety 
3(3-0-6) TRE311 วิศวกรรมความปลอดภัยในงานระบบ

ควบคุมอัตโนมัติ 
3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  

ธรรมชาติและการป้องกันสิ่งแวดลอ้มท่ีเป็น
อันตรายในโรงงานอุตสาหกรรม ขั้นตอนเชิง
แก้เยียวยาต่อ อันตราย หลักการของการ
ควบคุมสิ่งแวดล้อมทางอุตสาหกรรม 
กฎหมายที่เกีย่วข้องกับความปลอดภัย 
หลักการของการ จดัการความปลอดภัย 
จิตวิทยาอุตสาหกรรมมลูฐาน เทคนิคการ
ปฐมพยาบาล 

    

Safety Engineering in Automatic 
Control System  
ความรู้เบื้องต้นของหลักการป้องกันการ
สูญเสีย การออกแบบ การวิเคราะห์ และ 
การควบคุมป้องกันอุบัติภัยที่เกิดกับบุคคล
และสถานที่ท างาน เทคนิคที่ใช้กับระบบ
ความปลอดภัย หลักการบริหารความ
ปลอดภัย และกฎหมายความปลอดภัย 
ระบบความปลอดภัยต่างๆ ในงานระบบ
ควบคุมอัต โนมัติ การควบคุมป้องกัน
อุบัติภัยที่เกิดกับบุคคลและสถานที่ท างาน 
เทคนิคที่ ใช้กับระบบความปลอดภั ย 
หลักการบริหารความปลอดภัย และ
กฎหมายความปลอดภัย  ระบบความ
ปลอดภัยต่างๆ ในงานระบบควบคุม
อัตโนมัติ 
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TAT318 โครงงาน 1  

Project 1 
1(0-3-1) TRE312 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และ

หุ่นยนต ์1 
1(0-3-2) ปรับรหัสรายวิชา ช่ือรายวิชาให้

สอดคล้องช่ือหลักสูตร 

  
หลักสตูรจดัไวส้ าหรับนักศึกษาปีท่ี 3 หรือ
ตามความเห็นของอาจารย์ที่ปรึกษา โดยที ่

    
Mechatronics and Robotics 
Engineering Project 1 

  

  

นักศึกษาทุกคน (อาจรวมกันเป็นกลุ่ม) ต้อง
เสนอหัวข้อโครงงานหรืออาจารย์ที่ปรึกษา
โครงงานเป็นผู้ก าหนดหัวข้อให้หัวข้อที่เสนอ
เป็นเรื่องที่น่าสนใจในปัจจุบัน  ในสาขาวิชา
วิศวกรรมควบคุมและหุ่นยนต์ โดยเน้นการ
แก้ปัญหาทางด้านวิศวกรรม และมีคุณธรรม 
จรรยาบรรณทางวิชาชีพ นักศึกษาจะต้อง
ค้นคว้าหาข้อมูล  เพื่อออกแบบ/สร้าง และ
วิธีแก้ปัญหา หัวข้อโครงงานที่เลือกไว้ มีการ
เขียนรายงานเกี่ยวกับการศึกษาออกแบบ/
สร้าง เสนอต่ออาจารย์ที่ปรึกษา              

    

หลักสูตรจัดไว้ส าหรับนักศึกษาปีที่ 3 หรือ
ตามความเห็นของอาจารย์ที่ปรึกษา โดยที่
นักศึกษาทุกคน (อาจรวมกันเป็นกลุ่ม) 
ต้องเสนอหัวข้อโครงงานหรืออาจารย์ที่
ปรึกษาโครงงานเป็นผู้ก าหนดหัวข้อให้
หัวข้อท่ีเสนอเป็นเรื่องที่น่าสนใจในปัจจุบัน  
ในสาขาวิชาวิศวกรรมควบคุมและหุ่นยนต์ 
โดยเน้นการแก้ปัญหาทางด้านวิศวกรรม 
และมีคุณธรรม จรรยาบรรณทางวิชาชีพ 
นักศึกษาจะต้องค้นคว้าหาข้อมูล เพื่อ
ออกแบบ/สร้าง และวิธีแก้ปัญหา หัวข้อ
โครงงานที่ เลือกไว้  มีการเขียนรายงาน
เกี่ยวกับการศึกษาออกแบบ/สร้าง เสนอ
ต่ออาจารย์ที่ปรึกษา              
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      TRE313 เทคโนโลยีเคร่ืองจักรกลไฟฟ้า 3(3-0-6) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

       Electrical Machines Technology   

        

แหล่งพลังงาน วงจรแม่เหล็ก หลักการ
แม่ เหล็กไฟฟ้ า การแปลงพลังงานกล 
ไฟฟ้าพลังงาน และพลังงานร่วม หลักการ
เครื่องกลไฟฟ้าแบบหมุน เครื่องจักรกล
ไฟฟ้ ากระแสตรง การ เริ่ ม หมุ นขอ ง
เครื่อ งจักรกลไฟฟ้ ากระแสตรง การ
ควบคุมความเร็ว ทฤษฎีและการวิเคราะห์
หม้อแปลงแบบหนึ่งเฟส และสามเฟส 
โครงสร้างเครื่องจักรกลไฟฟ้า การท างาน
สภาวะคงที่ และการวิเคราะห์การเริ่มหมุน 
และการป้ องกัน เครื่อ งจักรกลไฟฟ้ า    
แบบเหนี่ยวน า และแบบซิงโครนัส การ
ออกแบบเครื่องจักรกลให้เหมาะสมกับ
โหลดการเลือกแหล่งจ่ายไฟฟ้า 
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TAT323 วิศวกรรมอิเล็กทรอนิกส์ก าลัง  

Power Electronics Engineering 
3(2-2-5) TRE314 อิเล็กทรอนิกสก์ าลังและการขับเคลื่อน

ด้วยไฟฟ้า                      
3(2-2-5) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  
เอสซีอาร์ ไดแอก ไตรแอก การท างานของ
อิเล็กทรอนิกส์ก าลังแบบต่างๆ วงจรขยาย
ก าลังแบบต่างๆ คอมมูเตชั่น เทคนิคส าหรับ
การควบคุมการท างานโดยไทรสิเตอร์ จีทีโอ 
ทรานซิสเตอร์ก าลัง มอสเฟต็ก าลัง ไอจีบีที 
วงจรควบคุมก าลังแบบเรคติไฟร์ คอนเวิร์ท
เตอร ์อินเวิร์ทเตอร์ และหม้อแปลงไฟฟ้า
แบบต่างๆ การควบคมุการท างานของ
มอเตอร์แบบต่างๆ โดยใช้วงจร
อิเล็กทรอนิกส ์

    
Power Electronics and Electric 
Drives 

  

      

อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง วงจรขับ  
การเริ่ม  และหยุดท างานของอุปกรณ์ 
อิเล็กทรอนิกส์ก าลัง โหลดตัวต้านทาน 
โห ล ด ตั ว เห นี่ ย วน า  ก ารขั บ เค ลื่ อ น
เครื่องจักรกลไฟฟ้ากระแสตรง และการ
ขับเคลื่อนเครื่องจักรไฟฟ้ากระแสสลับ 
การควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์
กระแสตรง และกระแสสลับ วงจรควบคุม
ก า รขั บ เค ลื่ อ น  แ ล ะ ก า ร ป ร ะ ยุ ก ต์ 
ในอุตสาหกรรม 
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   TRE315 การประมวลผลภาพและแมชชีนวิชั่น                          3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน      

Image Processing and Machine 
Vision 

  

 

 

   

แนะน าการประมวลสัญญาณภาพ การรับ
ข้อมูลของภาพ การดึ งข้อมูลภาพมา
วิเคราะห์ การกรองสัญญาณภาพ และการ
ปรับปรุงภาพให้ดีขึ้น การแปลงสัญญาณ
ภาพ การหาความแตกต่ างของภาพ    
การจดจ าภาพ การวัดระยะทางโดยใช้
สั ญ ญ าณ ภ าพ  ก ารป ระยุ กต์ ใ ช้ ก าร
ประมวลผลภาพและแมชชีนวิช่ันในงาน
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 
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TAT328 การออกแบบระบบควบคุม  

Control System Design 
3(3-0-6) TRE316 การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ    

Automatic Control Systems 
3(2-2-5) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา   รายวิชาท่ีต้องศึกษามาก่อนหรือศึกษา

พร้อมกัน : TAT213 ระบบควบคุมแบบ
ป้อนกลับ  
พื้นฐานการออกแบบระบบควบคมุ การ
ควบคุมพื้นฐานแบบพี ไอและ ดี อุปกรณ์
ชดเชยแบบมุมน า อุปกรณ์ชดเชยแบบมุม
ตาม และอุปกรณ์ชดเชยแบบแบบมุมน า-มุม
ตาม การออกแบบระบบควบคุมวธิีเส้นทาง
ราก การออกแบบระบบควบคุมวธิีวิเคราะห์
ผลตอบสนองเชิงความถี ่ตัวแปรสถานะและ
สมการสถานะของระบบพลวัต การ
ออกแบบระบบควบคุมโดยคอมพิวเตอร ์

    Design   
     วิชาบังคับก่อน : TRE301 ระบบควบคุม

อัตโนมัติ 
การควบคุมพื้นฐานแบบพี ไอและดี การ
ออกแบบระบบควบคุมด้วยวิธีเส้นทางราก 
การออกแบบระบบควบคุมวิธีวิเคราะห์
ผลตอบสนองเชิงความถี่ การออกแบบ
ระบบควบคุมโดยคอมพิวเตอร์ 
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TAT333 วิทยาการหุ่นยนต์เคลื่อนที่                              3(3-0-6) TRE317 หุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ       3(3-0-6) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชา และ

ค าอธิบายรายวิชาให้สอดคล้องกับ
เนื้อหา 

  Mobile Robot     Autonomous Mobile Robots   

  

การออกแบบ และสร้างฐานของหุ่นยนต์
เคลื่อนที่ พื้นฐานการออกแบบระบบและ
โปรแกรมของหุ่นยนต์เคลื่อนที่  อุปกรณ์
ตรวจจับและตัวขับเคลื่อนของหุ่นยนต์
เคลื่อนที่  การโปรแกรมหุ่นยนต์เคลื่อนที่ 
การวางแผนการเดินทาง หลบหลีกสิ่งกีด
ขวาง อัลกอริทึมเชิงพฤติกรรม การใช้งาน
หุ่นยนต์เคลื่อนที่ในงานจริง 

    

การออกแบบ และสร้างฐานของหุ่นยนต์
เคลื่อนที่อัตโนมัติ พื้นฐานการออกแบบ
ระบบ และโปรแกรมของหุ่นยนต์เคลื่อนที่ 
อั ต โนมั ติ  อุป กรณ์ ต รวจจั บ  และตั ว
ขับเคลื่อนของหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 
การโปรแกรมหุ่นยนต์เคลื่อนที่อัตโนมัติ 
การวางแผนการเดินทาง หลบหลีกสิ่งกีด
ขวาง อัลกอริทึมเชิงพฤติกรรม การใช้งาน
หุ่นยนต์เคลื่อนที่ในงานจริง 

  

   TRE318 อินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส ์ 3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง
วิ ศ ว ก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     Internet in Mechatronics   

   

  

เนื้อหาเบื้องต้นเกี่ยวกับอินเทอร์เน็ตในงาน
เมคคาทรอนิกส์  แนวคิด  เทคโนโลยี
อิน เทอร์ เน็ ต ในงาน เมคคาทรอนิ กส์ 
เครือข่าย และการสื่อสาร มาตรฐานของ
อินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์ ความ
ปลอดภัยของอินเทอร์เน็ต เทคโนโลยีด้าน
อุตสาหกรรม ที่อยู่อาศัย อาคารฉลาด 
อาหาร และฟาร์มฉลาด การประยุกต์ใช้
งานอินเทอร์เน็ตในงานเมคคาทรอนิกส์
โดยใช้ระบบฝังตัวเบื้องต้น 
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TRE319 การเขียนแบบวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์

และหุ่นยนต์ด้วยคอมพิวเตอร์ 
3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ ว ก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     
Mechatronics and Robotics 
Engineering Drawing by Computer 

  

 

 

   

หลักการพื้นฐานส าหรับคอมพิวเตอร์
ก ร าฟ ฟิ ก  2 มิ ติ  แ ล ะ  3 มิ ติ  ก ารน า
คอมพิวเตอร์ช่วยในการสร้างช้ินงานแบบ 
2 มิติ 3 มิติ พื้นผิว และทรงตัน หลักการ
ท างานของคอมพิวเตอร์กราฟฟิก การ
สร้างแบบประกอบช้ินส่วน การแสดง
รายละเอียดของช้ินส่วน และจ าลองการ
เคลื่อนที่ของช้ินส่วนเครื่องจักรกล 

  

   TRE320 การวิเคราะห์การสั่นสะเทือน 3(3-0-6) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง
วิ ศ ว ก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     Vibration Analysis   

   

  

การเคลื่อนที่แบบฮาร์โมนิค ระบบการ
สั่นสะเทือนแบบอิสระ การสั่นสะเทือน
โดยแรง ลั กษณ ะของแรง และการ
ตอบสนอง ระบบการสั่นสะเทือนแบบ
ระดับความเสรีขั้นเดียว ระบบระดับความ
เสรีสองขั้น และระบบระดับความเสรี
หลายขั้น การแก้ปัญหาการสั่นสะเทือน  
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   TRE321 ระเบียบวิธีเชิงตัวเลขในงานวิศวกรรม 3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ ว ก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     Numerical Method in Engineering   

 

 

   

การหาผลเฉลยของสมการเชิงเส้น และไม่
เป็นเชิงเส้นแบบตัวแปรเดี่ยว และหลาย
ตัวแปร การหาค่ารากของสมการโพลิ -   
โนเมียล การหาผลเฉลยของสมการเชิงเสน้ 
การหาอนุพันธ์ และการหาปริพันธ์ การหา
ผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ์ 

  

 
 

 
TRE322 การวิเคราะห์และประมวลผลสัญญาณ

ดิจิตอล           
3(3-0-6) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ ว ก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

 
 

   
Digital Signal Processing and 
Analysis 

  

 

 

   

การแยกประเภทของสัญญาณ และระบบ 
ระบ บ เชิ ง เส้ น ที่ ไม่ เป ลี่ ย น ต าม เวล า      
การ วิเคราะห์ และการหาลักษณะสมบัติ
ของระบ บ โดยวิ ธี ดั้ ง เดิ ม  การแป ล ง       
ลาปลาซ และการแปลงแซด ทฤษฎี และ
การประยุ กต์ ในการวิ เค ราะห์ ระบบ     
การวิเคราะห์ฟูเรียร์ของสัญญาณ และ
ระบบเวลาต่อเนื่อง และเวลาไม่ต่อเนื่อง 
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   TRE323 การควบคุมเชิงตัวเลขด้วยคอมพิวเตอร์ 3(2-2-5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     Computer Numerical Control   

 

 

   

พัฒนาการของเครื่องมือกลซีเอ็นซี  ข้อดี 
และข้อจ ากัดของเครื่องมือกลซี เอ็นซี 
เ ค รื่ อ ง มื อ ก ล ซี เ อ็ น ซี ช นิ ด ต่ า ง ๆ 
องค์ประกอบของเครื่องมือกลที่ควบคุมได้ 
แนวแกนป้อน ระบบวัดขนาด เพลางาน 
ชุดเปลี่ยนเครื่องมืออัตโนมัติ แนวแกน
หมุนและแนวแกนป้อน ย่อย การก าหนด
ขนาดของเครื่องมือตัด ระบบควบคุม
ซีเอ็นซี ระบบพิกัด จุดศูนย์ และจุดอ้างอิง 
การเคลื่อนที่  การก าหนดขนาดเอ็นซี   
การเขียนโปรแกรมเอ็นซี ค าสั่งส าคัญใน
โปรแกรมเอ็นซี การชดเชยขนาดเครื่องมือ
ตัด การจัดการโปรแกรมในระบบเอ็นซี 

  

TAT436 ปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรมระบบ
ควบคุม Special Problem in Control 
System Engineering 
ปัญหาพิเศษ หรือหัวข้อพิเศษที่เกี่ยวข้องกับ
เทคโนโลยีสมัยใหม่  ที่น่าสนใจทางด้าน
วิศวกรรมระบบควบคุม 

3(3-0-6) TRE324 ปัญหาพิเศษทางด้านวิศวกรรม        
เมคคาทรอนิกส ์และหุ่นยนต ์      
Special Problems in Mechatronics 
and Robotics Engineering 
ปัญหาพิเศษ หรือหัวข้อพิเศษท่ีเกี่ยวข้อง
กับเทคโนโลยีสมัยใหม่ที่น่าสนใจทางด้าน
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต ์

3(3-0-6) ปรับรหัสรายวิชา ช่ือรายวิชาให้
สอดคล้องช่ือหลักสูตร 

 



  170 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี                                                           

170 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
   TRE401 ระบบควบคุมสมัยใหม ่                            3(3-0-6) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน 

     Modern Control Systems   

     
วิชาบังคับก่อน : TRE301 ระบบควบคุม
อัตโนมัติ 

  

 

 

   

ตัวแปรสถานะ และสมการของระบบ
พลวัต ความสัมพันธ์ระหว่างทรานส์เฟอร์
ฟังก์ ช่ันกับแบบจ าลองสมการสถานะ 
ผลตอบสนองเชิงเวลาของแบบจ าลอง
สมการสถานะ แบบจ าลองสมการสถานะ
ของระบบควบคุมชนิดสัญญาณไม่ต่อเนื่อง 
ความสามารถควบคุม และความสามารถ
สั งเกต  การวิ เค ราะห์ เสถี ย รภ าพวิ ธี       
ไลพูนอฟ ระบบควบคุมผลตอบสนองที่ดี
ที่สุด การย้ายต าแหน่งโพล วิธีป้อนกลับ
โดยตัวแปรสถานะ ระบบควบคุมแบบ
อ้างอิงแบบจ าลอง ระบบควบคุมแบบ   
อะแดบทีป 
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   TRE402 การเรียนรู้เคร่ืองจักรและระบบอจัฉริยะ 3(2–2–5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน      

Machine learning and intelligent 
system 

  

 

 

   

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับการเรียนรู้ของ
เครื่องจักร ทฤษฎีการเรียนรู้ การเรียนรู้
แบบมีการก ากับ การเรียนรู้แบบไม่มีการ
ก ากับ การเรียนรู้โดยใช้ต้นไม้การตัดสินใจ 
การเรียนรู้โดยใช้โครงข่ายประสารเทียม 
การเรียนรู้แบบเสริมบังคับ การเรียนรู้โดย
ใช้เครือข่ายเชิงความเช่ือ ขั้นตอนวิธีเชิง
เพื่อนบ้านที่ใกล้ที่สุด และการประยุกต์  
ใช้งาน 
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TRE403 การสร้างต้นแบบอย่างรวดเร็วส าหรับ

วิศวกร 
3(2–2–5) เพิ่มรายวิชา กลุ่มวิชาบังคับทาง

วิ ศ วก ร รม  เพื่ อ ให้ ร า ย วิ ช า ใน
หลักสูตรมีความทันสมัยมากข้ึน      Rapid Prototyping for Engineers   

 

 

   

ความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับกระบวนการสร้าง
ต้นแบบของผลิตภัณ ฑ์อย่ างฉับพลัน
หลากหลายวิธีอาทิเช่น การสร้างต้นแบบ
แบบฉับพลันจากวัสดุที่เป็นของเหลว การ
สร้างต้นแบบแบบฉับพลันจากวัสดุที่เป็น
ของแข็ ง และการสร้างต้นแบบแบบ
ฉับพลันจากวัสดุที่ เป็นเม็ดแป้ง วิธีการ
สร้างต้นแบบแบบอย่ างฉับพลันจาก
เครื่องพิมพ์สามมิติ และวิธีการสร้างข้อมูล
ที่ ใช้ในกระบวนการสร้างต้นแบบแบบ
ฉับพลัน โดยเฉพาะ รวมไปถึงความรู้
เบื้องต้นในการแก้ไขปัญหาเฉพาะด้าน    
ที่ เกิดขึ้นในกระบวนการสร้างต้นแบบ   
แบบฉับพลัน และวิธีการปรับปรุงอย่าง
เหมาะสม  
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TRE404 สัมมนาทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์

และหุ่นยนต์ 
1(0-3-4) 

 

     
Seminar in Mechatronics and 
Robotics Engineering 

  
 

 

 

   

การน า เสนอและอภิ ป รายบทความ
วิชาการทางวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และ
หุ่นยนต์และการประยุกต์โดยนักศึกษา ใน
ลักษณะของการสัมมนาทางวิชาการ 

  

 
TAT419 โครงงาน 2 

Project 2 
2(0-4-2) TRE405 โครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และ

หุ่นยนต ์2 
3(0-6-3) ปรับรหัสรายวิชา ช่ือรายวิชาให้

สอดคล้องช่ือหลักสูตร 

  
จัดท าโครงงานตามหัวข้อเรื่องที่ไดเ้ลือกไว้ใน
วิชา โครงงาน 1  

    
Mechatronics and Robotics 
Engineering Project 2 

  

      
จัดท าโครงงานตามหัวข้อเรื่องที่ได้เลือกไว้
ในวิชาโครงงานวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์
และหุ่นยนต์ 1 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT350 การเตรียมฝึกสหกิจศึกษาวิศวกรรม

อัตโนมัติ 
Preparation for Cooperative 
Education in Automation  
Engineering 
จัดให้มีกิจกรรมเพื่อเตรียมความพร้อมก่อน
ฝึกสหกิจศึกษาในด้านการรับรู้ลักษณะและ
โอกาสของการประกอบอาชีพ การพัฒนาตัว
ผู้เรียนให้มีความรู้ทักษะ เจตคติ แรงจูงใจ
และคุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพโดย
การกระท าในสถานการณ์หรือรูปแบบต่างๆ 
ซึ่งเกี่ยวข้องกับงานด้านวิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุ่นยนต์ 

1(45) TRE406 การเตรียมฝึกสหกิจศึกษาทางวิศวกรรม
เมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ 
Preparation for Cooperative 
Education in Mechatronics and 
Robotics Engineering 
จัดให้มีกิจกรรมเพื่อเตรียมความพร้อม
ก่อนฝึกสหกิจศึ กษาในด้ านการรับ รู้
ลักษณะ และโอกาสของการประกอบ
อาชีพ การพัฒนาตัวผู้เรียนให้มีความรู้
ทักษะ เจตคติ แรงจูงใจและคุณลักษณะ  
ที่ เหมาะสมกับวิชาชีพโดยการกระท า    
ในสถานการณ์ หรือรูปแบบต่ างๆ  ซึ่ ง
เกี่ ย ว ข้ อ ง กั บ ง า น ด้ า น วิ ศ ว ก ร ร ม          
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 

1(45) ปรับรหัสรายวิชา ช่ือรายวิชาให้
สอดคล้องช่ือหลักสูตร 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT451 

สหกิจศกึษาวิศวกรรมอัตโนมัติ 
Cooperative  Education in 
Automation Engineering 
นักศึกษาต้องปฏิบัติงานเชิงวิชาการ หรือ
วิชาชีพเต็มเวลาเสมือนหนึ่งเป็นพนักงาน
ช่ัวคราว ณ สถานประกอบการจนครบ 1 
ภาคการศึกษาสหกิจศึกษาตามที่ สาขา
วิศวกรรมระบบควบคุมและหุ่นยนต์ ก าหนด 
เมื่อเสร็จสิ้นการปฏิบัติงานแล้ว นักศึกษา
ต้องส่ งรายงานและน าเสนอผลการไป
ปฏิบัติงานต่อคณาจารย์ในสาขาวิชาโดย
วัดผลการประเมินของอาจารย์ที่ปรึกษาสห
กิจศึกษา พนักงานที่ควบคุมการปฏิบัติงาน
ในสถานประกอบการและจากรายงาน
วิชาการ 

6(640) TRE407 สหกิจศกึษาทางวิศวกรรม             
เมคคาทรอนิกส ์และหุ่นยนต ์
Cooperative Education in 
Mechatronics and Robotics 
Engineering 
นักศึกษาต้องปฏิบัติงานเชิงวิชาการ หรือ
วิชาชีพเต็มเวลาเสมือนหนึ่งเป็นพนักงาน
ช่ัวคราว ณ สถานประกอบการจนครบ 1 
ภาคการศึกษา สหกิจศึกษาตามที่สาขา
ก าหนด เมื่อเสร็จสิ้นการปฏิบัติงานแล้ว 
นักศึกษาต้องส่งรายงานและน าเสนอผล
การไปปฏิบัติงานต่อคณะกรรมการที่ได้รับ
การแต่งตั้ง โดยวัดผลการประเมินของ
อาจารย์ที่ปรึกษาสหกิจศึกษา พนักงาน   
ที่ ค ว บ คุ ม ก า ร ป ฏิ บั ติ ง าน ใน ส ถ า น
ประกอบการและจากรายงานวิชาการ 

6(640) ปรับรหัสรายวิชา ช่ือรายวิชาให้
สอดคล้องช่ือหลักสูตร 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT451 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพ

วิศวกรรมอัตโนมัติ 
Preparation for Professional 
Experience In  Automation 
Engineering 
จัดให้มีกิจกรรมเพื่อเตรียมความพร้อมก่อน
ฝึกสหกิจศึกษาในด้านการรับรู้ลักษณะและ
โอกาสของการประกอบอาชีพ การพัฒนาตัว
ผู้เรียนให้มีความรู้ทักษะ เจตคติ แรงจูงใจ
และคุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพโดย
การกระท าในสถานการณ์หรือรูปแบบต่างๆ 
ซึ่งเกี่ยวข้องกับงานด้านวิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุ่นยนต์ 

2(90) TRE408 การเตรียมฝึกประสบการณ์วิชาชีพ
สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส ์ 
และหุ่นยนต ์
Preparation for Professional 
Experience in Mechatronics and 
Robotics Engineering 
จัดให้มีกิจกรรมเตรียมความพร้อมของ
ผู้เรียนก่อนออกฝึกประสบการณ์วิชาชีพ 
ในด้านการรับรู้ลักษณะและโอกาสของ
การประกอบอาชีพ การพัฒนาตัวผู้เรียน
ให้มีความรู้ ทักษะ เจตคติ แรงจูงใจ และ
คุณลักษณะที่เหมาะสมกับวิชาชีพ โดย
เน้นการฝึกทักษะขั้นพื้นฐานภาคปฏิบัติ  
ในงาน  และกิ จกรรมส าห รับการฝึ ก
ประสบการณ์ วิชา ชีพทางวิศ วกรรม     
เมคคาทรอนิกส์ และหุ่นยนต์ 

2(90) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชาให้
สอดคล้องช่ือหลักสูตร 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT453 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพวิศวกรรม

อัตโนมัติ Field  Experience in 
Automation  Engineering 
นักศึกษาจะต้องเข้าฝึกงานในสถาน
ประกอบการของภาครัฐ หรือเอกชน หรือ 
โรงงานอุตสาหกรรม  ที่ด าเนินกิจการที่
เกี่ยวข้องกับงานในสาขาวิศวกรรมระบบ
ควบคุมและหุ่นยนต ์เป็นเวลาไม่นอ้ยกว่า 
300 ช่ัวโมง 

5(450) TRE409 การฝึกประสบการณ์วิชาชีพสาขา
วิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุน่ยนต์ 
Field Experience in Mechatronics 
and Robotics Engineering 
ฝึกงานภายในสถานศึกษา หรือสถาน
ประกอบการของทางราชการหรือเอกชน  
หรือท าโครงงานพิเศษในสาขาที่เกี่ยวข้อง 
อ ย่ า ง ใด อ ย่ า ง ห นึ่ ง โ ด ย มี อ า จ า ร ย์
ควบคุมดูแลในฐานะที่ปรึกษาไม่น้อยกว่า 
1 ท่าน และต้องผ่านความเห็นชอบจาก
คณะกรรมการหลักสูตรเพื่ อคิดเทียบ
ช่ัวโมง 

5(450) ปรับรหสัรายวิชา ช่ือรายวิชาให้
สอดคล้องช่ือหลักสูตร 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT212 การสื่อสารข้อมลูและเครือข่ายทาง

อุตสาหกรรม 
3(3-0-6)  

 
 ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  
Industrial Data Communication 
and Network 

     

  

แนวคิดพื้นฐานของการสื่อสารข้อมูลใน
กระบวนการทางอุตสาหกรรม องค์ประกอบ
ในการสื่อสารและ เครือข่าย ประเภทของ
เครือข่ าย  สถาปัตยกรรมแบบ ช้ันของ
เครือข่าย โพรโทคอลต่างๆ ส าหรับเครือข่าย
ทาง อุตสาหกรรม การควบคุมการส่งผ่าน
ข้อมูล การจัดการระบบเครือข่าย ความ
ปลอดภัยและความน่าเช่ือถือของเครือข่าย 
การฝึกปฏิบัติ  เกี่ยวกับการการจัดการ 
ออกแบบ และวิเคราะห์เครือข่าย 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT238 เทคนิคการจ าลองด้วยคอมพิวเตอร์  3(2-2-5)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Computer Simulation Techniques      

  

รูป แบบ การจ าลองด้ วยคอมพิ ว เตอร์       
ขั้นแนะน า เทคนิคการสร้างจ านวนสุ่ม  
เทคนิคมอนติคาร์โลของรูปแบบการจ าลอง  
ภาษาที่ใช้ในการจ าลองด้วยคอมพิวเตอร์  
การสร้างรูปแบบการจ าลองโดยการใช้
โปรแกรม ARENA การประยุกต์รูปแบบการ
จ าลองในปัญหาด้านธุรกิจและอุตสาหกรรม  
กรณีศึกษาด้านแถวคอย บัญชีสิ่งของ และ
การก าหนดงาน 

     

TAT246 ปฏิบัติการวิจัยทางวิศวกรรม 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม
สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Operation Research for Engineer 
ศึกษาแนวทางการวิเคราะห์ เชิงปริมาณ    
ในการแก้ปัญหา โดยเน้นการใช้แบบจ าลอง
ทางคณิตศาสตร์เพื่อหาผลลัพธ์ที่เหมาะสม 
วิธีแก้ปัญหาโปรแกรมเชิงเส้น และการ
ป ร ะ ยุ ก ต์ ใ ช้  แ บ บ จ า ล อ งก า รข น ส่ ง 
แบบจ าลองพัสดุคงคลัง ทฤษฎีของเกมส์  
ทฤษฎีแถวคอย การวิเคราะห์โครงข่าย และ
การจ าลองแบบปัญหาเพื่อใช้ในการตัดสินใจ 
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TAT248 ระบบวางแผนทรัพยากรองค์กร  3(2-2-5)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Enterprise Resource Planning (ERP)      

  

ศึกษาพื้นฐานแนวคิดเกี่ยวกับระบบวางแผน
ทรัพยากรองค์กร (ERP) แนวคิดเกี่ยวกับ 
ERP Package และพัฒนาการจากอดีตจน
ปัจจุบัน  ภาพรวมตลาดกลางของ ERP 
Package ส ถ า ปั ต ย ก ร ร ม ซ อ ฟ ต์ แ ว ร์ 
ฮาร์ดแวร์ และแบบจ าลองกระบวนการของ
ระบบ ERP การบริหารห่วงโซ่อุปทานรวมทัง้
การวางแผนขั้นสูงและการก าหนดตาราง
การปฏิบัติการ การบริหารความสัมพันธ์กับ
ลูกค้า การบริหารความสัมพันธ์กับหุ้นส่วน
ทางการค้า การปฏิบัติงานจริงของระบบ 
ERP เทคนิคบางประการเกี่ ยวกับ  ERP 
การบูรณาการมิดเดิลแวร์ และระบบการรื้อ
ปรับเปลี่ยนโครงสร้างกระบวนการในบริบท
ของ ERP กรณี ศึกษา และประเด็น เชิง      
กลยุทธ์ 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT249 การออกแบบโรงงานและสิ่งอ านวยความ

สะดวก 
3(2-2-5)  

 
 ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง   Facility and Plant Design      

  

ศึกษาการวางแผนและออกแบบอุปกรณ์
สนับสนุนสารสนเทศและคน การวิเคราะห์
ความต้องการเครื่องจักร การวิเคราะห์ท าเล
ที่ตั้งการวิเคราะห์การขนถ่ายพัสดุ คลังพัสดุ 
การออกแบบตามหลักเศรษฐศาสตร์ การจัด
สมดุลของสายการผลิตและการวิเคราะห์
เบื้องต้นส าหรับการออกแบบแผนผัง และ
การจัดวางสิ่งอ านวยความสะดวก การขน
ถ่ายล าเลียง ปัญหาของการจัดวางแผนผัง
การวิเคราะห์เลือกท าเลที่ตั้ง การวิเคราะห์
ความต้องการของพื้ นที่  การวิ เคราะห์
ผลิตภัณฑ์รูปแบบพื้นฐานของการจัดวาง
แผนผัง 
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TAT314 พลศาสตร์ของกระบวนการและการ

ควบคุม 
3(3-0-6)  

 
 ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง   Process Dynamics and Control      

  

กระบวนการทางพลศาสตร์  เทคนิคการ
แก้ปัญหาและองค์ประกอบที่เป็น พลวัตใน
วงรอบระบบควบคุม การควบคุมอัตโนมัติ
เบื้องต้น หลักการการควบคุมแบบป้อนกลับ 
การวิเคราะห์เสถียรภาพ การตอบสนองทาง
ความถี่  และการออกแบบระบบควบคุม  
การวัดเบื้องต้น และคุณลักษณะการวัดคุม 
คุณลักษณะของกระบวนการจริง เครื่อง
ควบคุมเชิงเส้น  คุณลักษณะของเครื่อง
ควบคุม อุปกรณ์วัดป้อนกลับ อุปกรณ์ส่วน
สุดท้ายในระบบ ควบคุม เครื่องควบคุมไม่ใช่
เชิ งเส้น  ระบบหลายวงควบคุม  ระบบ
ปฏิกิริยาเคมี ระบบกลั่น 
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TAT317 เคร่ืองมือวัดในกระบวนการ 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Process Instrumentation      

  

แนวความคิดพื้นฐานของอุปกรณ์วัดและ
ควบคุมที่ใช้ในกระบวนการทางอุตสาหกรรม 
ทรานส์ดิวเซอร์ ชนิดอนาล็อก และดิจิทัล 
ชนิดของความดัน การวัดความดันปานกลาง 
การวัดความดันสูง และการวัดความดันต่ า 
ทรานส์มิตเตอร์วัดความดันแตกต่าง การ
สอบเทียบอุปกรณ์วัดความดัน มิเตอร์ปฐม
ภูมิ ทุติยภูมิ และวิธีพิเศษส าหรับวัด อัตรา
การไหลของของไหล การวัดอุณหภูมิด้วยวิธี
ที่ไม่ใช่วิธีทางไฟฟ้า วิธีทางไฟฟ้า และวิธีการ
แผ่รังสีความร้อน ชนิดของ การวัดระดับ
ของเหลว การวัดระดับโดยทางตรง การวัด
ระดับโดยทางอ้อมที่ประกอบด้วยวิธีความ
กดดั นของน้ า  วิ ธี ไฟฟ้ า  และวิธีพิ เศษ       
ตัวควบคุมทั่วไปที่ ใช้ในกระบวนการทาง
อุตสาหกรรม 
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TAT330 การควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม  3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Industrial Automation      

  

ระบบควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม 
เซนเซอร์  ระบบไฮดรอลิกส์  และระบบ    
นิวเมติก อุปกรณ์ส่งก าลังแบบไฟฟ้า พีแอลซี 
และพื้นฐานการเขียนโปรแกรม เครื่องจักร
ควบคุมเชิงเลข และการโปรแกรมพื้นฐาน 
พื้ น ฐ า น ก า ร ใ ช้ หุ่ น ย น ต์ ใน ง า น ด้ า น
อุตสาหกรรม 

     

 
  



  185 
 

มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ จังหวัดปทุมธานี                                                           

185 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT337 คอมพิวเตอร์เพ่ือระบบการผลิตอัตโนมัติ   TAT337    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  

Computer aided Automation 
System 
ระบบการผลิตแบบต่างๆ ที่ใช้คอมพิวเตอร์
ควบคุม ก าหนดการผลิตด้วยโปรแกรม
คอมพิวเตอร์  (CNC) จัดระบบการผลิต
โดยรวมขั้นตอนต่างๆ เข้าด้วยกันด้วยระบบ
คอมพิวเตอร์ ใช้คอมพิวเตอร์ในการสั่งงาน
ให้หุ่นยนต์เป็นผู้ประสานการผลิต ตั้งแต่การ
น าวัสดุจากแหล่งจัดเก็บไปเข้าเครื่องจักร
เพื่ อผลิต  ใช้หุ่ นยนต์ประสานการผลิต
ระหว่างขั้นตอนจากเครื่องจักรต่างๆ ใช้
โปรแกรมเพื่อการตรวจสอบงานส าเร็จรูป 
และใช้โปรแกรมจ าลอง การผลิตเพื่อหา
วิธีการผลิตที่เหมาะสม ตลอดจนค านวณ
เวลาการผลิตรวมทั้งหมด 
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TAT339 การจัดการทางวิศวกรรม 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Engineering  Management       

  

ศึกษาแนวคิดและหลักการของการจัดการ
ทางวิศวกรรม การบริหารองค์การ การเพิ่ม
ผลผลิต และมนุษยสัมพันธ์ความปลอดภัย
อุบัติเหตุ และการป้องกันการจัดการมลพิษ
อุตสาหกรรม เศรษฐศาสตร์วิศวกรรม      
งบการเงิน การตลาด การศึกษาความเป็นไป
ได้ของโครงการ กฎหมาย สิ่งแวดล้อม การ
จัดการวัสดุเหลือใช้จากอุตสาหกรรม 

     

TAT340 หลักเศรษฐศาสตร์เพื่องานวิศวกรรม 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม
สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Engineering Economy 
ศึกษาหลักการและแนวทางการประยุกต์ใช้
ค่ า ข อ ง เ งิ น ต าม เว ล า  แ ล ะ ด อ ก เบี้ ย         
การตัดสินใจเลือกข้อเสนอภายใต้เง่ือนไข
ต่ างๆ  การเลือกโครงการโดยวิธีมู ลค่ า
ปั จจุ บั น  วิ ธี เที ยบ เท่ ารายปี  วิ ธี อั ต ร า
ผลตอบแทนภายใน วิธีค านวณค่าเสื่อมราคา 
การวิเคราะห์การเปลี่ยนทดแทนทรัพย์สิน 
การวิเคราะห์จุดคุ้มทุน และการวิเคราะห์
ความไวเชิงเศรษฐศาสตร์ 
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TAT442 พ้ืนฐานด้านโลจิสติกส์และโซ่อุปทาน 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง   

Principle of Logistics and Supply 
Chain 

     

  

ศึกษาหลักการพื้นฐานและเครื่องมือส าหรับ
การออกแบบระบบการจัดการโลจิสติกส์
แ ล ะ โซ่ อุ ป ท า น อ ย่ า งมี ป ร ะ สิ ท ธิ ผ ล 
ความส าคัญของระบบโลจิสติกส์  และโซ่
อุปทานต่อระบบเศรษฐกิจ และองค์กร การ
จัดการระบบต่างๆ ภายในโซ่อุปทานซึ่ ง
ประกอบด้วยกิจกรรมด้านการวางแผน การ
จัดการพัสดุคงคลัง การผลิต และการขนส่ง 
แนวคิดและหลักการประเมินประสิทธิภาพ
การปฏิบัติ งานโดยใช้ดัชนี ช้ีวัดของการ
จัดการโลจิสติกส์ และโซ่อุปทาน 
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TAT443 การจัดการระบบซ่อมบ ารุง  3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Maintenance System Management      

  

ศึกษาการซ่อมบ ารุงของระบบการผลิตของ
โรงงาน สาเหตุของการเสื่อมสภาพ การ
ตรวจสอบเครื่องจักรและอุปกรณ์  การ
วางแผนและควบคุมกิจกรรมการบ ารุงรักษา 
การบ ารุ งรั กษาใน เชิ งป้ องกันและ เชิ ง
คาดการณ์ การจัดระบบการบ ารุงรักษาของ
โรงงาน การวัดผลงานและการประเมินผล
การซ่อมบ ารุงและการเพิ่มผลผลิตในการ
บ ารุงรักษา 

     

TAT344 วิศวกรรมคุณภาพ 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม
สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Quality Engineering  
ศึกษาหลักการควบคุมคุณภาพและการ
บ ริ ห า ร คุ ณ ภ าพ แ น วค ว าม คิ ด  แ ล ะ
วิวัฒนาการด้ านคุณ ภาพ  การควบคุม
คุณภาพที่หน้างาน การประยุกต์วิธีการทาง
สถิติในการควบคุมคุณภาพ การควบคุม
คุณภาพกระบวนการโดยอาศัยสถิติ การ
วิเคราะห์ความสามารถของกระบวนการ 
และการประเมินผลระบบการวัด เทคนิค
การชักสิ่งตัวอย่างเพื่อการยอมรับ ระบบการ
บริหารคุณภาพ 
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TAT345 กระบวนการผลิต 3(3-0-6)    ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Manufacturing Processes      

  

ศึกษาความเร็วตัด อัตราป้อนตัด ความลึก
ในการตัด การค านวณค่าความเร็วรอบ วัสดุ
ที่ใช้ท าใบมีดตัด รูปทรง และมุมของใบมีด
ตัดชนิดต่างๆ โครงสร้างพื้นฐานและการใช้
งานของเครื่องกลึง เครื่องเจาะ เครื่องไส 
เครื่องกัด และเครื่องเจียรนัย งานตัดเฟือง 
การวัดเฟือง กรรมวิธีการเช่ือมชนิดต่างๆ 
การบัดกรี กรรมวิธีการตัดด้วยความร้อน 
หลั กการขึ้ น รู ป โลห ะแผ่ น ขั้ น พื้ น ฐาน 
แม่พิมพ์และเครื่องอัดขึ้นรูปโลหะแผ่น 
กรรมวิธีการหล่อโลหะ ระบบขนถ่ายวัสดุใน
งานหล่อ การหล่อแบบฉีดเข้าแม่พิมพ์ 
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หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2555 หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 เหตุผล 
TAT347 การศึกษาและออกแบบระบบงาน 3(2-2-5)     ตั ด ร า ย วิ ช า อ อ ก  เพื่ อ ค ว า ม

สอดคล้ อ งกั บ เนื้ อห าหลั กสู ต ร
ปรับปรุง 

  Work System Study and Design      

  

ศึ กษาความหมายของผลิ ตภ าพ  และ
แนวความคิดของการเพิ่มผลิตภาพ หลักการ
พื้นฐานของการศึกษาการเคลื่อนไหว การ
ปรับปรุง การท างานด้วยวิธีการวิเคราะห์
การเคลื่อนไหว และการจัดตั้งวิธีการท างาน
มาตรฐาน เทคนิคการจัดการวิศวกรรมเชิง
ปฏิบัติ  การจัดท าแผนภูมิกระบวนการ
ท างาน หลักการพื้นฐานของการศึกษาเวลา 
การชักสิ่งตัวอย่างงานและระบบการหาเวลา
จากเวลาที่ ก าหนดไว้ก่อน  การค านวณ
ค่าแรง และแผนการใช้ค่าแรงจูงใจ 
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ภาคผนวก ฌ 

แผนบริหารความเสี่ยง 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์
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แผนบริหารความเสี่ยง 
หลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชาวิศวกรรมเมคคาทรอนิกส์และหุ่นยนต์ 

หลักสูตรปรับปรุง พ.ศ. 2560 
 
ระบุความเสี่ยง 
 

ความเสี่ยง (ภารกิจหลัก/กิจกรรมของหลักสูตร) ค่าความเสี่ยง ปัจจัยเสี่ยง 
ความเสี่ยงด้านการเรียนการสอน F 1. จ านวนนักศึกษาไม่เป็นไปตามเป้าหมาย 

 
หมายเหตุ S1 มีค่าระหว่าง 20-25 (สูงมาก), F มีค่าระหว่าง 10-19 (สูง) และ O,P มีค่าระหว่าง 1-9 
 
การประเมินและวิเคราะห์ความเสี่ยง 
 

ความเสี่ยง (ภารกิจหลัก/
กิจกรรมของหลักสูตร) 

รายละเอียดความสูญเสีย 
(ปัจจัยเสี่ยง) 

โอกาสที่จะเกิด 
(1) 

ผลกระทบ
ความรุนแรง 

(2) 

คะแนน 
ความเสี่ยง 

(ระดับความเสี่ยง) 
(1)×(2) 

ระดับ 
ความเสี่ยง 

ความเสี่ยงด้านการเรียนการสอน 1. จ านวนนักศึกษาไม่เป็นไปตามเป้าหมาย 5 3 15 ความเสี่ยงสูง 
 
หมายเหตุ  ระดับความเสี่ยง 3 มีค่าระหว่าง 20-25 (ความเสี่ยงที่ยอมรับไม่ได้), 2 มีค่าระหว่าง 10-19 (ความเสี่ยงสูง) และ 1 มีค่าระหว่าง 1-9 (ความเสี่ยงที่

ยอมรับได้) 
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การก าหนดกิจกรรมควบคุมความเสี่ยง 
ล าดับ ความเสี่ยง (ภารกิจหลัก/

กิจกรรมของหลักสูตร) 
(1) 

การควบคุมท่ีควรจะมี 
(2) 

การควบคุม          
ที่มีอยู่แล้ว 

 
 

(3) 

การควบคุมท่ีมีอยู่แล้ว
ได้ผลหรือไม่ 

(4) 

วิธีจัดการ       
ความเสี่ยง 

 
 

(5) 

หมายเหตุ 
 
 
 

(6) 
1 ความเสี่ยงด้านการเรียนการสอน 

- จ านวนนักศึกษาไม่ได้ตาม
เป้าหมาย 

- ประชาสัมพันธ์หลักสูตรใน
โรงเรียนมัธยมต่างๆ และทาง
เว็บไซต์ของมหาวิทยาลัย 
- ประชาสัมพันธ์ในการประชุม
ผู้บริหารโรงเรียนมัธยมศึกษา 

  …..ยอมรับ 
....ควบคุม 
....ถ่ายโอน 
....หลีกเลี่ยง 

 

 
หมายเหตุ ช่อง 3  หมายถึง มี  หมายถึง มีแต่ไม่สมบูรณ์ × หมายถึง ไม่มี 
 ช่อง 4  หมายถึง ได้ผลตามที่คาดหมาย  หมายถึง ได้ผลบ้างแต่ไม่สมบูรณ์  
  × ไม่ได้ผลตามที่คาดหมาย 
  

 
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แผนการด าเนนิงานการจัดการความเสี่ยง 
กระบวนการปฏิบัติงาน
โครงการ/กิจกรรม/ด้าน
ของเรื่องท่ีประเมินและ
วัตถุประสงค์ของการ

ควบคุม 
(1) 

การควบคุมท่ีมีอยู่(2) ระดับ 
ความเสี่ยง  

(3) 

การจัดการ 
ความเสี่ยง  

(4) 

ความเสี่ยงที่ยังมีอยู่ 
(ปัจจัยเสี่ยง) 

(5) 

กิจกรรม          
การควบคุม  

(แผนการปรับปรุง
การควบคุม)  

(6) 

ก าหนดเสร็จ/
ผู้รับผิดชอบ 

(7) 

ความเสี่ยงด้าน 
การเรียนการสอน 
- จ านวนนักศึกษาไม่เป็นไป
ตามเป้าหมาย 

- ประชาสัมพันธ์ 
หลักสูตรในโรงเรียน
มัธยมศึกษา และทาง
เว็บไซต์ของมหาวิทยาลัย 
-ประชาสัมพันธ์ ในการ
ประชุมผู้บริหารโรงเรียน
มัธยมศึกษา 

ความเสี่ยงสูง ควบคุม การประชาสัมพันธ์ 
ยังไม่ทั่วถึง 

จัดท าก าหนดการ
ประชาสัมพันธ์
หลักสูตร 

15 มี.ค. 2559 
อาจารย์ผู้รับผิด 
ชอบหลักสูตร 

 
  

 ผู้รายงาน อาจารย์กิตติศักดิ์ วาดสันทัด 

 ประธานกรรมการพัฒนาหลักสูตร. 
 วันที่............ เดือน................................. พ.ศ. .................. 
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